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1. YCTAHOBK A M NOACOEAUWHEHUWE 3APAOHOU CTAHLUWUNU @

Cwm. en. 3.2 u 3.3 pykosodcmea rosie3ogeameris

1. YcTaHoBUTE 3apsAfHYH CTaHLMIO HA OTHOCUTENBbHO POBHOW MOBEPXHOCTY B LIEHTPE CKalUMBAEMOM nnowagmn, ocTaBuB
JocTaToyHOe NPOCTPaHCTBO nepes 3apsaHoN CTaHUMEN.

2.MopcoegunHnTe Kabenb HA3KOro HaNPSXXEHUS UCTOYHMKA NUTaHNSA K 3apAgHON CTaHUMN U UCTOYHUKY MUTAHUS.

3.lMoacoeanHUTE NCTOYHUK MUTAHUSA K LUTENCENbHOM po3eTke HanpshkeHnem 100—-240 B.

4.TlomecTuTe pobOTU3NPOBAHHYIO ra30HOKOCUITKY Ha 3apsagHYHo CTaHuuto, YTobbl baTapes 3apsikanach, Noka Bbl
npoknagbiBaeTe OrpaHNYnUTESNbHbIN MPOBOA. YCTAaHOBUTE rMaBHbIN BbiKOYaTeNb B NONoOXeHue 1.

2. PASMEWLEHVUE OTPAHUMUTENNIBHOIO U HANPABJNTAKLWWEIO NPOBOOA

Cwm. rn. 3.4 pykoBoAcCTBa Nnonb3oBaTtens

1. MpoTAHNTE OrpaHMYnUTENbHbIV NPOBOA, YOEANBLUMCH B TOM, YTO OH 06pa3yeT 3aMKHY TbI/i KOHTYP BOKPYT CKallMBaeMoi
nrowagu.

2.CpaenaiTe MOHTaXHYIO NET0 ANs NOAKITIYEeHUs HanpaensoLwWwero NpoBoAa.

3.TMpoBeanTe HanpaBnsoLWMIA NPOBOA K TOYKE Ha OrpaHUYnTeNIbHOM KOHTYpPE, F4e AOJKHO ObiTb CAenaHo coeAUHEHMe.
M3GeraiiTe NpoknaabiBaTb NPOBOA B repMETUYHbIX Yriax.

3. MOACOEAMWHEHWE OTPAHUYUTENBHOIO U HANPABNAIOWENO MNPOBOAA

Cwm. en. 3.5 pykosodcmea rnonb3oeamernsi

1. Y3kne npoxoabl B caay 3aTpyaHSOT A po6oTU3MpoBaHHON ra3oHOKOCUITKM MOUCK 3apsAaHOM CTaHLUN.
Pob6oTnanpoBaHHyt ra3oHOKOCUIIKY MOXHO NepeBe3TH K yaaneHHbIM YacTaM cafa C MOMOLLbIO HanpaBAsAoLWero WHypa.
HanpaBnswoLwui WHyp TakxXe nomoraet po6oTU3NPOBAHHOM ra30HOKOCUIIKE BbICTPO HAUTK 3apsiAHY0 CTaHLUMIO.

.MpoTaHnTe HanpaBnSLWNA LLHYP MO 3apAaHON CTaHLMEN N HE MEHEE YEM Ha 2 MeTpa No NPsiMOK OT nepefHen YacTu
3apsiAHON CTaHUMK.

.PackpownTe coegmHuTEenb N NOMECTUTE NPOBOAA B Na3bl COEANHUTENS.

.CoxmnTe coegmHMUTEnn Opyr ¢ 4PYrOM C MOMOLLbIO MAOCKOryoLeB.

.OTpexbTe nanuwkm nposoga. OTpexbTe 1-2 cM Hag COeANHUTENAMMU.

.MpwxmnTe coegmHUTENN K KOHTaAKTHbIM BbiBOAAM, OTMeYeHHbIM AL (neBbin) n AR (npaBbin), Ha 3aps4HON CTaHLMK.
BaxHo, 4tobbl npaBbivi NpoBoA Obin NOACOEANHEH K MPABOMY KOHTAKTHOMY LUThIPHO, @ NEBbIV NPOBO4 — K JIEBOMY
KOHTaKTHOMY LUTbIPIO.

7. MNopkniounTe coegmMHUTENb K KOHTAKTHOMY LUTBIPHO Ha 3apsgHOM CTaHUMK, KOTopbii nmeeT o6o3HaveHne G1

(Hanpasnsiowmi).

4. NTOACOEOUWHEHWE HANPABNAKLWEIO NPOBOAA K OTPAHUYUTENIBHOMY
® nPoBoAy ®
Cwm. en. 3.6 pykosodcmea rnonb3ogamers
1. OTpexbTe orpaHMyYnTENbHBIV NPOBOA KycaykamMu B LeHTpe neTnu, kotopas bbina caenaHa s n. 2.2.
2.CoeauHuTe HanpasnsoLWMi 1 OrpaHUYnTENbHbIN NPOBOAA C MOMOLLBIO COOTBETCTBYOLNX COEANHUTENBHbBIX MydT.
Coxmnte coegmHMTEnNn 4o ynopa ¢ NOMOLLbIO KMeLLewn.

5. BANMTYCK U OCTAHOBKA

Cwm. en. 4.3 u 4.4 pykogodcmea rnonb3o8amerisi

3AMYCK

1. OTKpoOWTE KpbILWWKY, HaxaB kHomky STOP.

2.lMepeBeaunTe rMaBHbIN BbikIlOYaTeNb B nonoxeHune 1. MNpy nepBoM 3anycke BaM HY>XHO OyaeT BeiOpaTb
yeTblpex3HaydHbIn PIN-koa.

3.Haxmute kHonky START v 3aKpONTE KPbILLIKY.

OCTAHOBKA
HaxxmuTte kHonky STOP.

6. HACTPOMKA TA3OHOKOCUNKN B COOTBETCTBUM C PASMEPAMU BALLUEIO FrA3OHA

Cwm. en. 6.3 pykosodcmea rionib3ogamerns

PeaynbraTthl ckallMBaHUs 3aBUCAT OT BpEMEHM paboTbl ra30HOKOCUITKU. [TpOCTO HACTPONTE BPEMS CTPUMKKM ra30Ha B
COOTBETCTBMM C pasmepamMu BaLLIEro y4yacTka ¢ MomMoLbio oyHKUMM Tanmepa. OnpegenuTe, B Kakoe BpeMsa OHSA A0SKHA
paboTaTb ra3oHoKocunka-poboT. [a3oHokocunka-poboT obpabaTeiBaeT NpnbnmantTensHo 90 M2 B Yac 1 AeHb Ang
Automower® 420, 135 m? — gnsa Automower® 430X n 210 M2 — ansa Automower® 450X. Hanpumep, ecnu B Baluem cagy
1200 m? TpaBbl, ra30HOKOCUIIKA AoMmKkHa paboTaTb 13 yacoBs B AeHb Anst Automower® 420, 9 yacoB B AeHb ansa Automower®
430X 1 6 yacoB B geHb anga Automower® 450X.

7. TEXHWYECKOES OBCNYXUBAHUE

Cwm. an. 8 pykosodcmea ronb3oeamerns

1. Kpome Toro, rnaBHbIN BblkftovaTenb cneayeTt ycTtaHaBnmBaTth B nonoxeHne 0 npu BbINONHEHUN Nto6bIX paboT Ha
Lwaccu, B TOM YUCTIE NPU OUYNCTKE U 3amMeHe HoXel. [1nsa Hanbonee ahheKTUBHOIO KOLLEHUS cCrieayeT perynspHo
Npou3BOAMTb 3aMeHy Ne3BUN.

2.Hvkorga He ncnonb3ynTe MONKY BbICOKOTO AaBNEHNS UMK AaXe BOAONPOBOA AN YNCTKM pOBOTU3MPOBaAHHOMN
ra3oHOKOCUIKU. Takxe KaTeropnyecku 3anpeLaeTcsa Ucnonb3oBaTh A1 OYUCTKU pacTBOPUTENMN.

3.B cnyyae pucka rposbl cnegyeTt 0OTCOeANHUTb BCe COeQUHEHNS C 3apAgHON cTaHumen (MTaHne, orpaHNYnTeNbHbIV
NPOBOA M HaNpaBnAwLWMIA NPOBOA).

4.MNepep noMeleHnem 6aTapen Ha 3UMHee XpaHeHue cnegyeT NONHOCTbLIO ee 3apaanTb.

N
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1. LAADIMISJAAMA PAIGALDAMINE JA UHENDAMINE e
V't kasutusjuhendi peatiikke 3.2 ja 3.3

1. Asetage laadimisjaam to6piirkonna keskele, nii et selle ees oleks palju vaba ruumi ja see asuks suhteliselt
horisontaalsel pinnal.

2. Uhendage toiteallika madala pinge kaabel laadimisjaama ja toiteallikaga.

3. Uhendage toiteallikas 100-240 V seinakontakti.

4. Asetage robotniiduk laadimisjaama, et aku saaks seni laadida, kuni paigaldatakse piirdekaabel. Likake peallliti asendisse 7.

2. PIIRDE- JA JUHTKAABLI PAIGALDAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikki 3.4

1. Paigaldage piirdekaabel, veendudes, et see moodustab tédpiirkonna Umber ringi.
2.Moodustage aas kohta, kuhu hiljem Uhendatakse juhtkaabel.
3.Viige juhtkaabel piirderingi sellesse punkti, kuhu tehakse Uhendus. Valtige kaabli paigaldamist teravnurkade all.

3. PIIRDE- JA JUHTKAABLI UHENDAMINE
Vt kasutusjuhendi peatlikki 3.5

1. Kitsad kaigud aias muudavad laadimisjaama leidmise robotniiduki jaoks raskeks. Robotniidukit saab juhtida aia
kaugematesse osadesse juhtkaabli abil. Lisaks aitab juhtkaabel robotniidukil kiiresti laadimisjaama leida.

2. Paigaldage juhtkaabel laadimisjaama alla ja vahemalt 2 meetrit sirgelt laadimisjaama esiservast valja.

3. Avage konnektor ja asetage kaabli otsad mdlema konnektori sivenditesse.

4.Vajutage konnektorid tangide abil kokku.

5.Ldigake Uleliigne piirdekaabel ara. Léigake konnektoritest 1 kuni 2 cm kauguselt.

6. Uhendage konnektorid laadimisjaamal olevatele kontaktklemmidega, mis on tahistatud kirjadega AL (vasakpoolne) ja
AR (parempoolne). Oluline on jargida, et parempoolne kaabel on parempoolse klemmi kiljes ja vasakpoolne kaabel
vasakpoolse klemmi kdljes.

7. Uhendage konnektor laadimisjaama kontaktklemmiga, millel on téhis G1 (juht).

4. JUHTKAABLI UHENDAMINE PIIRDEKAABLIGA
Vt kasutusjuhendi peatiikki 3.6

1. Ldigake piirdekaabel trossildikuriga labi selle aasa keskelt, mis moodustati punktis 2.2.
2.Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades komplektis olevaid muhve. Vajutage muhvid kullinokk-tangide abil
taielikult kokku.

5. KAIVITAMINE JA SEISKAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikke 4.3 ja 4.4

KAIVITAMINE

1. Avage kaas, vajutades STOPP-nupule.

2.Lukake pealiiliti asendisse 1. Kui teete seda esimest korda, algab kaivitusjada, kus saate muuhulgas valida
neljakohalise PIN-koodi.

3. Vajutage START-nupule ja sulgege kate.

SEISKAMINE

Vajutage STOPP-nupule.

6. SEADISTAGE NIIDUK VASTAVALT OMA MURUPLATSI SUURUSELE
Vt kasutusjuhendi peatiikki 6.3

Niitmistulemused séltuvad niitmisajast. Seadistage niitmisaeg vastavalt oma aiale, kasutades Taimeri funktsiooni. Teie
maarate, millisel kellaajal robotniiduk peab té6tama. Robotniiduk Automower® 420 |6ikab tunnis ja paevas ligikaudu 90 m?,
Automower® 430X 135 m? ja Automower® 450X 210 m2. Naiteks kui teie aias on murupinda 1200 m?, peaks niiduk
Automower® 420 td6tama paevas 13 tundi, Automower® 430X 9 tundi ja Automower® 450X 6 tundi.

7. HOOLDAMINE
V't kasutusjuhendi peatlikki 8

1. Peallliti peab olema seatud asendisse 0 kdikide raami all tehtavate t66de ajal, nt puhastamisel voi terade vahetamisel.
Parima niitmistulemuse saavutamiseks tuleb terasid regulaarselt vahetada.

2. Arge kunagi kasutage robotniiduki puhastamiseks kérgsurvepesurit vdi voolavat vett. Puhastamiseks ei tohi kunagi
kasutada lahustit.

3. Aikesetormiohu korral tuleb koik laadimisjaama Ghendused (toide, piirde- ja juhtkaabel) lahti thendada.

4. Enne aku hoiundamist talveperioodiks tuleb see hooaja 16ppedes taielikult tais laadida.
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1. UZLADES STACIJAS IZVIETOSANA UN PIESLEGSANA Q

Lietotaja rokasgramata aplukojiet nodalas 3.2 un 3.3

1. Uzlades staciju novietojiet darba zonas vidi uz horizontalas virsmas ta, lai tas priekSpusé paliktu daudz brivas vietas.

2.Savienojiet stravas padeves zema sprieguma kabeli ar uzlades staciju un stravas padevi.

3. Savienojiet stravas padevi ar 100-240 V sienas kontaktligzdu.

4.Kamér izklasiet ierobezojoso vadu, novietojiet robottehnikas zales plavéju uzlades stacija, lai uzladétu ta akumulatoru.
Galveno slédzi pagrieziet 1. pozicija.

2. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA IZVIETOSANA
Lietotaja rokasgramata aplukojiet 3.4 nodalu

1. 1zklajiet ierobeZojoSo vadu ta, lai tas ieskautu darba zonu.
2. Atstajiet cilpu taja vieta, kur vélak pieslégsiet virzo3o vadu.
3. |zKklajiet virzoSo vadu I1dz tai ierobeZojosa vada vietai, kura bas jasavieno. Neizklajiet vadu lauzita ITnija.

3. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA SAVIENOSANA

Lietotaja rokasgramata aplukojiet 3.5 nodalu

1. Ja darza ir Sauri celini, robottehnikas zales plavéjam ir griti atrast uzlades staciju. Robottehnikas zales plavéju var vadit
uz attalam darza vietam, izmantojot virzoSos vadus. VirzoSais vads art palidz robottehnikas zales plavéjam atri atrast
uzlades staciju.

2.lzvietojiet virzoSo vadu zem uzlades stacijas un vismaz 2 metrus taisni no uzlades stacijas priek§€jas malas.

3. Atveriet savienotajus un ievietojiet vada galus katra savienotaja kontakta.

4. Ar knipstangam saspiediet vienu savienotaju ar otru.

5. Nogrieziet atlikuSos ierobezojosa vada galus. Grieziet 1-2 cm attaluma no savienotajiem.

6. Spiediet savienotajus uz uzlades stacijas kontakttapas, kas apziméta ar AL (kreisa puse) un AR (laba puse). Ir svarigi, lai
labas puses vada gals tiktu pieslégts pie labas puses kontakta, bet kreisais — pie kreisa kontakta.

7. Pieslédziet savienotaju pie uzlades stacijas kontakta, kur§ apziméts ar G1.

4. VIRZOSA VADA UN IEROBEZOJOSA VADA SAVIENOSANA

Lietotaja rokasgramata aplukojiet 3.6 nodalu

1. Ar stieplu Skérém pargrieziet ierobeZojo$o vadu cilpinas vidusdala, kuru izveide aprakstita 2.2 punkta.
2.lzmantojot pievienotas uzmavas, savienojiet virzo$o vadu ar ierobezojo3o vadu. Ar gumijas knaiblém saspiediet kopa
savienotajus.

5. IEDARBINASANA UN APSTADINASANA

Lietotaja rokasgramata aplikojiet nodalas 4.3 un 4.4

IEDARBINASANA

1. Atveriet parsegu un nospiediet pogu STOP.

2. lestatiet galveno slédzi 1. pozicija. Kad to darisiet pirmo reizi, iedarbina8anas seciba saksies ar bridi, kad vél bez citam
veicamajam darbtbam busiet izvéléjies Eetrciparu PIN kodu.

3. Nospiediet iedarbinadanas pogu START un aizveriet parsegu.

APSTADINASANA

Nospiediet pogu STOP.

6. NOREGULEJIET PLAVEJU ATBILSTOSI| SAVA MAURINA PLATUMAM

Lietotaja rokasgramata aplikojiet 6.3 nodaju

Plausanas rezultati ir atkarigi no plauSanas laika. Izmantojot Taimera funkciju, noreguléjiet plauSanas laiku atbilstoSi savam
darzam. Jums ir janosaka, cik daudz laika stradas robottehnikas plavéjs pa dienu. Robottehnikas plavéjs griez aptuveni 90 m?
stunda un diena (Automower® 420), 135 m? (Automower® 430X) vai 210 m? (Automower® 450X). Pieméram, ja jasu darza ir
1200 m? zales, plavéjam ir jadarbojas 13 stundas diena (Automower® 420), 9 stundas diena (Automower® 430X) vai 6
stundas diena (Automower® 450X).

7. TEHNISKA APKOPE

Lietotaja rokasgramata aplikojiet 8. nodaju

1. Galvenajam slédzim vienmér jabat iestatitam O (izslégts) pozicija, stradajot ar zales plaveja zemSasijas dalu, pieméram,
tirot vai mainot asmenus. Lai sasniegtu labako plauSanas rezultatu, regulari nomainiet asmenus.

2.Nekada gadijuma robottehnikas zales plavéja tiriSanai neizmantojiet augstspiediena mazgataju vai pat tekoSu Gdeni.
Plavéju nedrikst tirTt ar SkTdinatajiem.

3. Visi savienojumi ar uzlades staciju (baroSanas bloks, ierobeZojoSais vads un virzoSais vads) ir jaatvieno, ja tiek
prognozéts pérkona negaiss.

4.Sezonas beigas pirms ziemas uzglabasanas uzladéjiet akumulatoru pilntba.
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1. IKROVIMO STOTIES PASTATYMAS IR PRIJUNGIMAS @

Zitrékite naudotojo vadovo 3.2 ir 3.3 skyrius

1. Jkrovimo stotj pastatykite darbo zonos viduryje ant kuo horizontalesnio pavirSiaus taip, kad prie$ais jg likty daug atviros
erdveés.

2. Maitinimo Zemos jtampos kabeliu jkrovimo stotj sujunkite su maitinimo tinklu.

3. Jjunkite maitinimo kabelj j 100-240 V elektros lizda.

4. Kol klosite konttro kabelj, robotg vejapjove palikite jkrovimo stotyje jkrauti baterijg. Pagrindinj jungiklj pasukite j 1 padét;.

2. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO KLOJIMAS
Zitrékite naudotojo vadovo 3.4 skyriy

1. Paklokite kontdro kabelj taip, kad jis apjuosty darbo zona.
2. Palikite kilpa toje vietoje, kur véliau prijungsite gido kabelj.
3. Nutieskite gido kabelj iki tos konttro kabelio vietos, kur reikés sujungti. Netieskite kabelio lauzyta linija.

3. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS

Zitrékite naudotojo vadovo 3.5 skyriy

1. Jeigu sode yra siaury pravaziavimy, automatinei vejapjovei sunku surasti jkrovimo stotj. | nutolusias sodo vietas automatine
vejapjove gali nuvesti gido kabelis. Be to, gido kabelis padeda automatinei vejapjovei greitai surasti jkrovimo stot;.

2. Gido kabelj paklokite po jkrovimo stotimi ir bent 2 metrus tiesiai nuo priekinio jkrovimo stoties krasto.

3. Atidarykite jungtis ir kabelio galus jkiSkite j kiekvienos jungties iSémas.

4. Replémis suspauskite vieng jungtj su kita.

5. Likusius konttro kabelio galiukus nukirpkite. Kirpkite 1-2 cm atstumu nuo jungdiy.

6. Prijunkite jungtis prie jkrovimo stoties kontakty gnybty, pazyméty AL (kairioji) ir AR (deSinioji). Svarbu desinjjj kontdro
kabelio galg prijungti prie deSiniojo kontaktinio iSvado, o kairjjj — prie kairiojo iSvado.

7. Jungtj prijunkite prie jkrovimo stoties kontaktinio iSvado, pazyméto ,,G1“ (gidas).

4. GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS PRIE KONTURO KABELIO

Zitrékite naudotojo vadovo 3.6 skyriy

1. Vielos Zirklémis perkirpkite konttro kabelj kilpos, padarytos pagal 2.2 punktg, viduryje.
2. Pridedamomis jungiamosiomis movomis prijunkite gido kabelj prie kontiro kabelio. Movas visiSkai suspauskite
universaliomis replémis.

5. PALEIDIMAS IR SUSTABDYMAS

Zitirékite naudotojo vadovo 4.3 ir 4.4 skyrius

PALEIDIMAS

1. Atidarykite gaubtg ir paspauskite STOP mygtuka.

2.Pagrindinj jungiklj pasukite j 1 padét]. Kai tai atliekate pirmg kartg, pradedate paleidimo sekg, kurios metu be kity
procediry pasirenkate ir keturiy skaitmeny PIN koda.

3. Paspauskite START (uzvedimo) mygtukg ir uzdarykite gaubta.

STABDYMAS

Paspauskite STOP mygtuka.

6. VEJAPJOVE SUREGULIUOKITE PAGAL SAVO VEJOS PLOTA

Zitirékite naudotojo vadovo 6.3 skyriy

Pjovimo rezultatai priklauso nuo pjovimo trukmés. Norédami sureguliuoti pjovimo laikg pagal savo sodg naudokite Laikmacio
funkcijg. JUs nusprendziate, kiek laiko per dieng robotas vejapjové turi dirbti. Vejos pjovimo robotas nupjauna mazdaug 90 m? per
valanda, jei naudojamas Automower® 420, 135 m?, jei naudojamas Automower® 430X, ir 210 m?, jei naudojamas Automower®
450X. Jeigu sode yra 1200 m? Zolés plotas, pjovimo robotas turéty veikti 13 val. per dieng, jei naudojamas Automower® 420, 9 val.
per dieng, jei naudojamas Automower® 430X, ir 6 val. per dieng, jei naudojamas Automower® 450X.

7. PRIEZIURA
Zitirékite naudotojo vadovo 8 skyriy

1. Tvarkant roboto vejapjovés porémj, pavyzdziui, valant ar keiCiant peilius, batina nustatyti pagrindinio jungiklio iSjungimo
(0) padétj. Norint tinkamai nupjauti zole, reikia reguliariai keisti peilius.

2. Niekada roboto vejapjovés neplaukite nei auksto slégio plovimo jrenginiu, nei tekanciu vandeniu. Negalima Zoliapjovés
valyti tirpalu.

3. Jeigu artéja audra su perknija, reikia atjungti visas jkrovimo stoties jungtis (maitinimo tinklo, kontdro kabelio ir gido
kabelio).

4. Baterija turi bati visiSkai jkrauta sezono pabaigoje pries laikymag zZiema.
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14. ameputenbHbin

npubop

15. Wypynbl ong KpenneHus
3apsgHON cTaHuum

PoNd~

SeeNoG

* BxoOuT B KOMMMEKT Ans
YyCTaHOBKU, HE BXOAUT B
KOMMMEKT NOCTaBku
ra3oHOKOCUIKM-poBoTa.

Mis on mis?

Pealdliti

Stoppnupp

Laadimiskontaktriba

LED piirde- ja

juhtkaabli t66

kontrollimiseks

Ldikekdrguse naidik

Klahvistik

Laadimisjaam

Toiteallikas

. Madalpingekaabel

10. Piirde- ja juhtkaabel”

11. Uhendusosad*

12. Klambrid*

13. Konnektorid*

14. Mdoteriist

15. Laadimisjaama
kinnitustihvtid

BPob=

©CoNOO

* Sisaldub
paigalduskomplektis, ei
sisaldu robotniiduki
ostukomplektis.

Kas ir kas?

1. Galvenais slédzis

2. Poga STOP

3. Uzlades plaksne

4. Gaismas diodes

ierobeZojosa un

virzo$a vada darbibas

parbaudei

Displejs

Tastatlra

Uzlades stacija

Stravas padeve

Zemsprieguma kabelis

0. lerobeZojoSais vads un

virzo$ais vads*

11. Savienojosas
uzmavas*

12. Tapas*

13. Savienotaji*

14. Mérierice

15. Skraves uzlades
stacijas nostiprinasanai

SVoNom

* lek|auts uzstadi$anas
komplekta, nav iek|auts
robotizéta zales plavéja
komplektacija.

Kas yra kas?

PO~

.Kontdro ir gido kabelis
. Jungiamosios movos*
. Kuoliukai*

.Jungtys*

. Matuoklis

.Vinys jkrovimo stogiai [O)

Pagrindinis jungiklis
STOP mygtukas
|krovimo plokstelé
Kontdro ir gido kabeliy
veikimo patikros
Sviesos diodai
Ekranas

Klaviatra

|krovimo stotis
Elektros jvadas
Zemos jtampos kabelis

*

pritvirtinti

* Jtraukta j montavimo
komplekta, nejtraukiama
isigijant robotg vejapjove.
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