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Navod k pouziti

HUSQVARNA AUTOMOWER® 520/550 |1

NeZ zagnete stroj pouzivat, prostuduite si, prosim, peclivé navod k pouziti a ubezpette se, ze jste  CS, Cesdtina
pochopili pokyny v ném uvedené.
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1 Uvod

1.1 Poznamky

7 wr

Vyrobni &islo:

PIN kéd:

Prodejce:

7 wr

Telefonni &islo prodejce:

Pokud dojde k odcizeni robotické sekacky, je nutné tuto skute¢nost sdélit spolecnosti Husqvarna. Obrat'te se na své-
ho autorizovaného prodejce spolec¢nosti Husqvarna a sdélte mu vyrobni €islo robotické sekacky, aby ji mohl zaregis-
trovat jako odcizenou do mezinarodni databaze. Jedna se o dulezity krok pfi ochrané robotické sekacky proti odcize-
ni, ktery snizuje zajem o nakup a prodej odcizenych robotickych sekacek.

Vyrobni Cislo produktu se sklada z deviti Cislic a je uvedeno na typovém Stitku a na obalu produktu.

Husqgvarna

www.husqvarna.com

1.2 Popis vyrobku

Blahopfejeme vam k volbé vyjimecné kvalitniho
produktu. Abyste dosahli s robotickou sekackou
Husgvarna co nejlepsich vysledku, musite znat zplsob
jejiho fungovani. Tento Navod k pouzivani obsahuje
dulezité informace o robotické sekacce, jeji instalaci

a pouzivani. Jako doplnék k tomuto Navodu k pouzivani
naleznete na webovych strankach spole¢nosti
Husgvarna informacni videa s pokyny,
www.husqvarna.com.

Méjte na paméti, Ze obsluha je odpovédna za nehody a
rizika vznikla jinym osobam nebo na jejich majetku.

Spole¢nost Husqvarna dodrzuje zasadu priibézného
vyvoje produktl a vyhrazuje pravo zmén konstrukce,
vzhledu a funkci produktd bez pfedchoziho oznameni.

1.2.1 Kapacita

Tuto robotickou sekacku se doporucuje pouzivat pro
velikosti travniku, které odpovidaji maximalni kapacité
uvedené v Casti Technické udaje na strani 57.

Velikost oblasti, jakou m{iZze roboticka sekacka posekat,
zavisi predevsim na stavu bfitl a na typu, vySce

a vihkosti travy. Dulezity je také tvar travniku. Pokud se
zahrada sklada zejména z otevienych travnatych ploch,
roboticka sekacka posec€e za hodinu vétsi plochu, nez
kdyZ se zahrada sklada z nékolika malych travnatych
ploch oddélenych stromy, kvétinovymi zahony

a priichody.

PIné nabita roboticka sekacka seCe 75 az 270 minut

v zavislosti na stavu baterie a travniku. Potom se
roboticka sekacka 50 az 60 minut nabiji. Doba nabijeni
se muze liit v zavislosti na vnéjSich faktorech, napfiklad
okolni teploté.

1.2.2 Metoda seceni

Systém robotické sekacky je zalozen na ucinném

a energeticky Usporném principu. Na rozdil od mnoha
standardnich sekacek roboticka sekacka travu ,nemlati*,
ale seCe. Tato technika ¢astého seceni zlepSuje kvalitu
travniku. Nevyzaduje se sbér travy a malé odstfizky
travy snizuji potfebu hnojeni. Navic je bez emisi,
pohodina a vas travnik bude vzdy vypadat udrzovany.

Doporucujeme pouzivat robotickou sekacku zejména
v suchém pocasi, protoze tak dosahnete nejlepSich
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vysledku seceni. Roboticka sekatka muze sekat také za
desté, ale mokra trava se na seka¢ce snadno hromadi

a existuje vétsi nebezpeci sklouznuti na strmych
svazich.

Chcete-li dosahnout co nejlepsich vysledkl seceni,
musi byt bfity v dobrém stavu. Aby zUstaly bFity co
nejdéle ostré, je dlilezité, aby se na travniku
nevyskytovaly vétve, malé kameny a jiné pfedméty.

Abyste dosahli optimalniho posec&eni, vymérujte
pravidelné bfity. Viz Vyména briti na strani 43.

1.2.3 Zpusob prace

Roboticka sekacka sece travnik automaticky.
Nepfretrzité stfida seCeni a nabijeni.

Kdyz télo robotické sekacky narazi na pfekazku nebo se
pfibliZi k ohraniCujicimu vodici, sekacka zacouva

a rozjede se jinym smérem. Senzory vpiedu a vzadu
poznaji, kdyz se sekacka pfiblizi k ohrani€ujicimu vodi€i.
Predni ¢ast sekaCky muze prejet pres ohraniCujici vodi¢
do urcité vzdalenosti, nez se sekacka otocCi. Vzdalenost
Ize zménit, aby bylo mozné ji v pfipadé potfeby
pfizpusobit instalaci.

Tlacitko STOP na horni strané robotické sekacky slouzi
zejména k zastaveni robotické sekacky pracujici na
travniku. TlaCitko STOP je tfeba take stisknout, pokud je
roboticka sekacka v aktivnim stavu, ale stale stoji

v nabijeci stanici.

1.2.4 Zpusob pohybu

Zpusob pohybu robotické sekacky je nahodily. To
znamena ze se nikdy neopakuje. Pfi tomto systému
seceni je travnik posecen rovnomérné bez vysekanych
pruht od robotické sekacky.

1.2.5 Nalezeni nabijeci stanice

Robotickou sekacku je mozné nastavit na az 3 zplsoby
hledani nabijeci stanice. Roboticka sekacka automaticky
kombinuje tyto 3 metody hledani, aby nasla nabijeci
stanici co nejrychleji a také aby maximalné zabranila
tvorbé koleji.

Pomoci moznosti ruéniho nastaveni je mozné 3 metody
hledani kombinovat a optimalizovat hledani pro tvar
dané zahrady, viz Instalace na strani 27.

1.2.5.1 Metoda hledani 1 — Nepravidelné

Metoda nepravidelného hledani znamena, ze roboticka
sekacka seCe nepravidelné, dokud se nedostane do
blizkosti nabijeci stanice.

Vyhodou této metody hledani je, ze neexistuje riziko, ze
sekacka vytvofi na travniku koleje. Nevyhodou je, ze
hledani muaze trvat ponékud dlouho.

4 - Uvod
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1.2.5.2 Metoda hledani 2 — Sledovani navadéciho
vodi¢e

Sledovani navadéciho vodi¢e znamena, Ze roboticka
sekacka seCe nepravidelné, dokud se nedostane

k navadécimu vodi¢i. Potom sleduje navadéci vodi¢ az
k nabijeci stanici.

Navadéci vodi¢ je vodic, ktery je polozeny od nabijeci
stanice napf. smérem k odlehlé ¢asti pracovni oblasti
nebo skrze Uzky prichod. Navadéci vodi¢ se potom
spoji s ohraniujici smyckou. Viz /nstalace navadeciho
vodice na strani 19.

Pomoci této metody hledani najde roboticka sekacka
nabijeci stanici snadnéji bez ohledu na existenci velkého
mnozstvi nebo velkych ostrivkd, tzkych prichodd nebo
strmych svah.

Vyhodou této metody hledani je kratSi doba hledani.

1.2.5.3 Metoda hledani 3 — Sledovani ohranicujiciho
vodiGe

Sledovani ohranicujiciho vodi¢e znamena, Ze roboticka
sekacCka sece nepravidelné, dokud se nedostane

k ohranicujici smyc€ce. Potom sleduje ohranicujici vodi¢
az k nabijeci stanici. Roboticka sekacka nahodné
vybira, zda jede ve sméru chodu hodinovych rucicek
nebo proti nému.

Tato metoda hledani je vhodna pro instalace

s otevienymi travnatymi plochami, Sirokymi prdchody
(SirSimi nez cca 3 m/ 10 stop) a jen s malym poctem
malych ostravka.

Vyhodou této metody hledani je, Ze neni nutné
instalovat navadéci vodic.

Nevyhodou je, Ze podél ohrani€ujiciho vodiCe se mohou
vytvofit koleje. Doba vyhledavani se také prodlouZi,
pokud se v instalaci nachazeji Uzké prichody nebo
Cetné ostravky.

Plati pravidlo, Ze tato metoda hledani se pouziva jen
tehdy, kdyZ roboticka sekacka neni schopna najit
nabijeci stanici pomoci metody 1 nebo 2 béhem
predpokladaného ¢asového limitu.

=5
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1.3 Popis vyrobku

Automower® 520

Automower® 550

isla na obrazku oznaduji:
Télo
Kontrolka LED signalizujici stav robotické sekacky
Tlagitko STOP/START
Ultrazvukova cidla
Predni kola
Zadni kola
Kontrolka LED signalizujici stav nabijeci stanice
a ohranicujiciho vodice
8. Kontaktni prouzky
9. Tlacitko Park
10. Nabijeci stanice
11. Zaci systém
12. Podvozek s elektronikou, baterii a motory
13. Rukojet
14. Hlavni spina¢
15. Zaci kotoud

C
1

2
3.
4.
5
6
7

16.
17.

18.
19.
20.
21.

22.
23.
24.
25.
26.

27.
28.

1 Souéast instalaéni sady, ktera se kupuje samostatné.

2 Viz poznamka 1
3 Viz poznamka 1
4 Viz poznamka 1

Ochranny kotou¢

Pomocna mérka pro instalaci ohrani¢ujiciho vodice
(pomocna mérka se odlomi z krabice)
Nizkonapétovy kabel

Vystrazny Stitek alarmu

Oznacovace kabel(

Zdroj napajeni (zdroj napajeni mize na rlznych
trzich vypadat odliSné)

Nahradni bfity

Srouby pro upevnéni nabijeci stanice

Navod k pouzivani a Rychly priivodce

Spojky vodice smycky '

Vodi€¢ smy¢€ky pro ohranicujici smy¢ku a navadéci
vodic¢ 2

Skoby 3

Konektor pro vodi¢ smycky 4

6 - Uvod
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1.4 Symboly na vyrobku

Na robotické sekacce muizete nalézt tyto symboly.
Prostudujte si je peclivé.

VAROVANI: NeZ zaénete pro-

ﬂ[‘ "'I vozovat robotickou sekacku,

prectéte si pokyny pro uZiva-
tele.

> >

VAROVANI: Pied praci na
stroji nebo jeho zvedanim

@ pouzijte deaktivacni zafizeni.

Robotickou sekacku je mozné

spustit pouze tehdy, kdyz je
hlavni spinac¢ v poloze 7a je
zadan spravny PIN kod. Pred
zahajenim jakékoli kontroly i
udrzby prepnéte hlavni spinad
do polohy 0.

VAROVANI: B&hem provozu
- udrzujte bezpecnou vzdale-

Iﬂﬂ nost od stroje. Ruce a nohy

udrzujte mimo dosah rotuji-

cich britd.

VAROVANI: Na stroji nejez-

déte. Nikdy nedavejte ruce
nebo nohy do blizkosti stroje

nebo pod né;j.

(s ﬁ\\
000005

K &isténi robotické sekacky
nepouzivejte vysokotlakou
mycku ani tekouci vodu.

el N\
M

WARRANTYSEAL

A\ D

Tento vyrobek vyhovuje platnym
smeérnicim EU.

Emise hluku do okoli. Emise produktu
jsou uvedeny v Casti Technické udaje na
strani 57 a na typovém §titku.

Tento vyrobek se nesmi likvidovat jako
bézny domaci odpad. Vyrobek musi byt
recyklovan v souladu s platnou
legislativou.

Podvozek obsahuje komponenty citlivé na
elektrostaticky vyboj. Podvozek je nutné
také znovu utésnit profesionalnim
zpUsobem. Z téchto divodl smi podvozek
otevfit pouze autorizovany servisni
technik. Porusené utésnéni mize
zpUsobit ukonceni platnosti zaruky na
celek nebo na urcité casti.

Nizkonapétovy kabel nesmi byt
zkracovan, prodluzovan ani napojovan.

V blizkosti nizkonapétového kabelu
nepouzivejte vyzinac. Kdyz vyzinate
okraje, kde jsou polozeny kabely, dbejte
na opatrnost.

Pfed pouzitim vyrobku nebo jeho
zvedanim pouzijte deaktivacni zafizeni.
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2 BezpelCnost

2.1 Definice tykajici se bezpeénosti 2.2 Obecné bezpecénostni pokyny
Varovani, upozornéni a poznamky slouzi jako V Navodu k pouzivani je pouzit nasledujici systém, ktery
upozornéni na specifické dulezité ¢asti navodu. ma usnadnit praci s navodem:
VYSTRAHA: Pouziva se v piipadé nebezpedi + Text _psapy kurzivou je text, ktery se zobra_lzuje
A drazu nebo usmrceni obsluhy nebo okolnich v aplikaci AUtO”J?We@ Connect, ”ﬁb‘? se jedna o
osob, pokud nejsou dodrzeny pokyny uvedené odkaz na jinou ¢ast Navodu k pouzivani.
v této pfirudce. + Text psany tuéné oznacuje tlaCitka na robotické
sekacce.
__ «  Textpsany VELKYMI PISMENY a kurzivou se
e VAROVANI: Pouziva se v pfipadé nebezpeci vztahuje na r(izné provozni rezimy robotické
poskozeni vyrobku, dalSich materiald ¢i $kod na sekacky.

majetku v blizkém okoli, pokud nejsou dodrzeny
pokyny uvedené v této pfirucce.

Povsimnéte si: Pouziva se k poskytnuti dalSich
informaci, které jsou nezbytné v dané situaci.

2.2.1 DULEZITE UPOZORNENI. PRED POUZITIM SI POZORNE PRECTETE. USCHOVEJTE PRO
BUDOUCI POUZITI

Obsluha je odpovédna za urazy nebo rizika zplsobena jinym lidem nebo za Skody na majetku.

Toto zafizeni neni uréeno k pouziti osobami (v€etné déti) s omezenymi fyzickymi, smyslovymi
nebo dusevnimi schopnostmi nebo s nedostate¢nymi zkuSenostmi ¢i znalostmi, pokud nejsou
pod dozorem nebo pokud jim osobou zodpovidajici za jejich bezpecnost nebyly sdéleny pokyny
k pouzivani zafizeni. Déti musi byt pod dozorem, ktery zajisti, aby si se zafizenim nehraly.

Toto zafizeni smi pouzivat déti od 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo duSev-
nimi schopnostmi nebo nedostatecnymi zkuSenostmi ¢i znalostmi pod dozorem odpovédné oso-
by, nebo pokud jim takovato osoba poskytne pokyny, které zajisti, Ze budou zafizeni pouzivat
bezpednym zplisobem. V&k obsluhy miZe byt omezen mistnimi predpisy. Cisténi a tdrzbu ne-
smi provadét déti bez dozoru.

Zdroj napajeni nikdy nepfipojujte do zasuvky, pokud je poSkozena zastrcka nebo kabel. Opotie-
beny nebo poskozeny kabel zvySuje nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Baterii nabijejte pouze v pfilozené nabijeci stanici. Nespravné pouziti muze vést k Urazu elektric-
kym proudem, prehrati nebo uniku leptavych latek z baterie. V pfipadé uniku elektrolytu, opla-
chnéte vodou / neutralizujicim prostfedkem, v pfipadé zasazeni o€i vyhledejte Iékafskou pomoc.
Pouzivejte pouze originalni baterie doporuc¢ené vyrobcem. Bezpecnost vyrobku nelze zarudit s ji-
nymi nez originalnimi bateriemi. Nepouzivejte baterie, které nejsou ur€ené k dobijeni.

Pred vyjmutim baterie musi byt zafizeni odpojeno od zdroju napéti.

VYSTRAHA: Pfi nespravném pouzivani miize nedavejte ruce nebo nohy do blizkosti stroje
byt roboticka sekacka nebezpeéna. nebo pod nej.

VYSTRAHA: Robotickou sekacku nikdy 2.3 Bezpecnostni pokyny pro provoz
nepouzivejte, pokud se v misté, kde provadite 2.3.1 Pouziti

sekani, nachazeji néjaké osoby, zejména déti,

RPN » Tato roboticka sekacka je ur€ena k sec€eni travy na
nebo domaci zvirata.

volnych a rovnych plochach. Smi byt pouzivana
pouze s vybavenim doporu¢enym vyrobcem.
: VYSTRAHA: Ruce a nohy udrzujte mimo dosah VSechny jiné typy pouziti jsou nevhodné. Je nutné

rotujicich bfitd. Kdyz je spustény motor, nikdy E:i\s/giud:%rj?ivs pokyny vyrobce tykajici se

8 - Bezpecnost 629 - 001 -




Pokud se robotickd sekacka pouziva na vefejnych
mistech, musi byt okolo jeji pracovni oblasti
umistény varovné znacky. Znacky musi obsahovat
nasledujici text: Varovani! Automaticka sekacka!
UdrZujte bezpe€nou vzdalenost od stroje! Déti musi
byt pod dohledem!

)
s Varovani!
WA Automaticka sekacka!
Udrzujte bezpe€nou vzdalenost
od stroje!
Déti musi byt pod dohledem!

Pokud se v misté, které chcete posekat, nachazi
néjaké osoby, pfedevsim déti, pfipadné domaci
zvirata, pouzijte funkci PARK nebo vypnéte hlavni
spinac. Doporucuje se naprogramovat sekacku pro
pouziti béhem hodin, kdy v prostoru neprobihaji
zadné aktivity, napfiklad v noci. Viz Timer na strani
24.

Robotickou sekacku smi pouzivat, udrzovat

a opravovat pouze osoby pIné obeznamené s jejimi
specialnimi vlastnostmi a s bezpe&nostnimi
predpisy. Nez za¢nete robotickou sekacku pouzivat,
prectéte si peclivé Navod k pouzivani a ubezpedte
se, ze jste dokonale pochopili pokyny v ném
uvedené.

Je zakazano ménit originalni konstrukci robotické
sekacky. Veskeré upravy provadi uzivatel na vlastni
riziko.

Zkontrolujte, zda na travniku nejsou kameny, vétve,
nastroje, hraCky nebo jiné pfedméty, které by mohly
poskodit bfity. PFfedméty na travniku mohou také
zpUsobit zastaveni robotické sekacky. Maze byt
tfeba pfedmét odstranit, aby mohla sekacka
pokracCovat v seCeni. Pfed odstranénim prekazky,
vzdy nastavte hlavni spina¢ do polohy 0.

a nohama k rotujicim bfitdm. Nikdy nedavejte ruce
nebo nohy pod robotickou sekacku.

Nikdy se nedotykejte nebezpecnych dild, jako je
Zaci kotoug, nez se zcela zastavi.

Robotickou sekacku nikdy nezvedejte nebo ji
neprenasejte, pokud je vypinac v poloze 1.
Robotickou sekacku nesmi pouzivat osoby, které
nevédi, jak roboticka sekacka funguje a jak se
chova.

Roboticka sekacka nesmi nikdy pfijit do kontaktu

s osobami i zvifaty. Pokud se sekacéce postavi do
cesty néjaka osoba nebo zvife, méla by byt
okamzité zastavena. Viz Sfop na strani 41.

Na robotickou sekacku nebo na jeji nabijeci stanici
nic nepokladejte.

Je zakazano pouzivat robotickou sekacku s vadnym
krytem, zacim kotou€em nebo télem. Stejné tak
nesmi byt pouzivana s vadnymi bfity, Srouby,
maticemi nebo kabely. Nikdy nepfipojujte poSkozeny
kabel ani se jej nedotykejte pfed jeho odpojenim od
napajeni.

Nepouzivejte robotickou sekacku v pfipadé, ze
nefunguje hlavni spinac.

Kdyz nebudete robotickou sekacku pouzivat, vzdy ji
vypnéte hlavnim spina¢em. Robotickou sekacku je
mozné spustit pouze tehdy, kdyZ je hlavni spinac

v poloze 1 a je zadan spravny PIN kod.

Robotickou sekacku nikdy nepouzivejte soucasné
se zavlazovacem. Pouzijte funkci timeru (viz 7imer
na strani 24), aby sekacka a zavlazovac¢ nikdy
nepracovaly soucasné.

Spole¢nost Husqvarna nezaruéuje plnou
kompatibilitu robotické sekacky s dalSimi typy
bezdratovych systémd, jako jsou napf. dalkova
ovladani, radiové vysilacky, sluchadla, podzemni
elektrické ohradniky a podobné.

Zabudovany alarm je velice hlasity. Budte opatrni.
Zejména to plati tehdy, pokud s robotickou sekackou
manipulujete v mistnosti.

Kovové pfedméty v zemi (napf. armovany beton
nebo sité proti krtkim) mohou zpUsobit zastaveni
sekacCky. Kovové objekty mohou rusit signal smycky,
coz povede k zastaveni sekacky.

Robotickou sekacku nikdy neskladujte, nepouzivejte
ani nenabijejte pfi teplotach nizSich nez 0 °C /32 °F
nebo vyssich nez 45 °C / 113 °F. MUzete tim
vyrobek poskodit.

2.3.2 Jak zvedat a premistovat robotickou sekacku
Bezpecéné premisténi z pracovni oblasti nebo v ramci

oblasti:
1. Stisknutim tlacitka STOP zastavte robotickou
sekacku.

»  Spustte robotickou sekacku podle navodu. Kdyz je
hlavni spinaC v poloze 1, nepfiblizujte se rukama
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3. Robotickou sekacku prenasejte za rukojet’ pod
robotickou sekackou, s zacim kotou¢em otoCenym
smérem od téla.

VAROVANI: Nezvedeite robotickou sekacku,
A jestlize je zaparkovana v nabijeci stanici. Mohlo

by dojit k poSkozeni nabijeci stanice nebo

robotické sekacky. Stisknéte tlaCitko STOP

a nez sekacku zvednete, vytahnéte ji ven

Z nabijeci stanice.

2.3.3 Udrzba

VYSTRAHA: Pokud robotickou sekacku
obracite vzhiru nohama, hlavni vypina¢ musi
byt vzdy v poloze 0.

Hlavni vypina¢ musi byt v poloze 0 pfi kazdé
praci na podvozku sekacky, napf. pfi Cisténi
nebo vyméné bfitd.

VAROVANI: K giténi robotické sekacky
nepouzivejte vysokotlakou mycku ani tekouci
vodu. Nikdy nepouzivejte k Cisténi fedidla.

Robotickou sekacku jednou tydné zkontrolujte
a vyménte vSechny poskozené nebo opotifebované
&asti. Viz Udrzba na strani 43.

2.3.4 Za bourky

Aby se snizilo nebezpeci poSkozeni elektrickych
komponent robotické sekacky a nabijeci stanice,
doporucujeme v pfipadé hrozici boufky odpojit veSkera
zapojeni nabijeci stanice (zdroj napajeni, ohraniCujici
vodi€¢ a navadéci vodice).

1. Aby se zjednodusilo opétovné zapojeni, mély by byt
draty oznaceny dodanymi popisovaci. Konektory
nabijeci stanice jsou oznaceny AR, AL, G1, G2
a G3.

2. Odpojte vSechny pfipojené vodi¢e a zdroj napajeni.

3. Pokud jiz bourka nehrozi, pfipojte vSechny vodice
a zdroj napajeni. Je dullezité je vSechny zapojit
spravné.

10 - Bezpecnost
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3 Instalace

3.1 Predstaveni

Tato kapitola obsahuje informace, které jsou dulezité pro
planovani instalace.

Nez zacnete s instalaci, seznamte se s obsahem baleni.

Automower® 520/550
Roboticka sekacka v
Nabijeci stanice v
Zdroj napajeni «/
Nizkonapétovy kabel v
Srouby pro ukotveni nabi- |6 ks
jeci stanice
Imbusovy kli¢ J
Mérka v
Oznacovace kabell v
Navod k pouzivani a Ry- |+
chly pravodce
Nahradni bfity 9 ks
Vystrazny stitek v

3.1.1 Hlavni souéasti instalace
Instalace robotické sekacky se sklada ze 4 hlavnich
soucasti:

1. Roboticka sekacka sele travnik v podstaté
nepravidelnym zpUsobem.

2. Nabijeci stanice, do které se roboticka sekacka
vraci, kdyz je Uroven nabiti baterie pfilis nizka.

3. Napajeci jednotka pfipojena do nabijeci stanici
a elektrické zasuvky 100-240 V. Napajeci jednotka
je pfipojena do zasuvky a do nabijeci stanice

pomoci 10 m / 33 stop dlouhého nizkonapét'ového
kabelu. Kabely nizkého napéti s délkou 3 m/

10 stop nebo 20 m / 66 stop jsou dostupné jako
volitelné pfisluSenstvi. Neni nutné ménit zadné
soucasti zdroje napajeni ani s nimi manipulovat.
Naptiklad nizkonapétovy kabel nesmi byt zkracovan
ani prodluzovan.

4. Vodi¢ smycky, ktery je polozeny kolem okrajii
travniku a kolem objektd a rostlin, do nichz nesmi
roboticka sekacka najet. Vodi€ smycky se pouziva
jako ohranicujici vodi¢ a navadéci vodi¢. Maximalni
povolena délka ohranicujiciho vodice je 800 m / 874
yd.

3.2 Priprava

Pfed zahajenim instalace si pfectéte celou tuto kapitolu.
Na fungovani robotické sekacky ma vliv provedeni
instalace. Proto je potifeba instalaci peclivé naplanovat.

Planovani si zjednodusite, kdyz si nakreslite nacrtek
pracovni oblasti v€etné vSech prekazek. Zjednodusi
vam to urceni idealni polohy nabijeci stanice,
ohraniCujiciho vodice a navadéciho vodi¢e. Nakreslete
si nacrtek drahy vedeni ohranicujiciho vodice a
navadéciho vodice.

DalSi popisy a tipy tykajici se instalaci najdete také na
adrese www.husqgvarna.com.

1. Pokud je trava v pracovni oblasti vy$Si nez 10 cm /
4 palce, posekejte ji standardni sekackou. Posbirejte
travu.

2. Zaplnte diry a jamy, aby v nich deStova voda
nevytvarela jezirka. Kdyby produkt sekal v jezirkach
vody, mohl by se poskodit. Viz Podminky zaruky na
strani 59.

3. Pred zahajenim instalace si dikladné prectéte
vSechny kroky.

629 - 001 -
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Zkontrolujte, zda byly provedeny vSechny Casti
instalace. Viz Popis vyrobku na strani 6.

* Roboticka sekacka

» Nabijeci stanice

» Zdroj napajeni

* Nizkonapétovy kabel

«  Srouby pro nabijeci stanici
+  Mérka

3.2.1 Instala¢ni nastroje
Béhem instalace budete také potfebovat:

Kladivko nebo gumovou palic¢ku (pro zjednodusSeni
zatloukani skob do zemé).

Kombinované klesté pro stfihani ohranicujiciho
vodice a stisknuti konektord k sobé

Siko klesté (pro stisknuti spojek k sobé)

Ry€ nebo lopatu (pokud je tfeba ohranicujici vodi¢
ulozit do zemé).

Nabijeci stanici neumist'ujte do stisnénych prostor nebo
rohu. Pro robotickou sekacku by pak mohlo byt obtizné
najit nabijeci stanici.

3.3 Nabijeci stanice
Nabijeci stanice ma 3 funkce:

Vysila fidici signaly podél ohranicujiciho vodice.
Vysilat fidici signaly do navadéciho vodice, aby
roboticka sekacka na$la nabijeci stanici.
Nabijet baterii robotické sekacky.

3.3.1 Nejlepsi misto pro nabijeci stanici

PFi vybéru nejlepSiho mista pro nabijeci stanici berte do
uvahy nasledujici doporuceni

Pfed nabijeci stanici nechte minimalné 3 m/ 10 stop
volného mista.

Napravo a nalevo od nabijeci stanice musi byt
nejméné 1,5 m /5 stop dlouhy rovny ohranicujici
vodic.

Nabijeci stanici umistéte v blizkosti zasuvky.
Pfilozeny nizkonapétovy kabel je 10 m / 33 stop
dlouhy.

Nabijeci stanici umistéte na rovny povrch bez
ostrych predmétu.

Chrante nabijeci stanici pfed rozstfikovanou vodou,
napftiklad pfi zavlazovani.

Chrante nabijeci stanici pfed pfimym sluncem.
Proces nabijeni ovliviiuje okolni teplota.

Pokud ma pracovni oblast vétsi sklon, umistéte
nabijeci stanici do dolni ¢asti oblasti.

Zvazte, jestli by neméla byt nabijeci stanice
umisténa mimo dohled cizich osob.

Nabijeci stanice musi byt umisténa na rovném povrchu.
Pfedni konec nabijeci stanice nelze umistit vySe ani
nize, nez je zadni konec podle nize uvedeného obrazku.

max. 5 cm / 2" |

max. 5cm / 2" |

Nabijeci stanice nesmi byt umisténa tak, aby se mohla
prohnout jeji zakladni deska.

/‘

Pokud provadite instalaci v pracovni oblasti s vétSim
sklonem, umistéte nabijeci stanici na Upati svahu. Pro
sekacku tak bude snadnéjsi sledovat navadéci vodi¢ do
nabijeci stanice.

12 - Instalace
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nesmi byt zkracovan ani prodluzovan. Kabely nizkého
napéti s délkou 3 m/ 10 stop nebo 20 m / 66 stop jsou
dostupné jako volitelné pfisluSenstvi.

Nabijeci stanici neumist'ujte na ostrivek, protoze pak
nebude mozné polozit navadéci vodi¢ optimalnim
zpusobem. Pokud je ovSsem tfeba instalovat nabijeci
stanici na ostrdvek, musi byt k nému pfipojen i navadéci
vodi¢. DalSi informace o ostrlvcich naleznete v kapitole
Ohraniceni uvnitr pracovni oblasti na strani 16.

3.3.2 Pripojovani zdroje napajeni

Pfi planovani umisténi zdroje napajeni uvazte
nasledujici aspekty:

* Musi byt v blizkosti nabijeci stanice.

*  Musi byt chranén pred destém.

*  Musi byt chranén pred pfimym sluneénim svitem.

VYSTRAHA: Robotickou sekac¢ku je mozné
pouzivat pouze s napajeci jednotkou
dodavanou spole¢nosti Husqvarna.

Zdroj napajeni musi byt umistén na dobfe vétraném,
zastfeSeném misté. Pokud je zdroj napajeni pfipojen
k venkovni zasuvce, musi byt tato zasuvka schvalena
pro venkovni pouziti. Pfi zapojeni zdroje napajeni do
elektrické zasuvky doporucujeme pouzit zemni jisti¢
(RCD).

VYSTRAHA: Plati pro USA/Kanadu. Pokud je
A napajeci zdroj instalovan venku: Nebezpeci

urazu elektrickym proudem. PFipojeni provedte

pouze k zasuvce s proudovym chrani¢em

tfidy A (RCD) s vodotésnym pouzdrem

s vlozenym nebo vyjmutym uzavérem.

Neni nutné ménit Zadné soucasti zdroje napajeni ani
s nimi manipulovat. Napfiklad nizkonapétovy kabel

Nizkonapétovy kabel mize byt veden kfizem pres
pracovni oblast. Nizkonapét'ovy kabel je potfeba pfibit
k zemi nebo ulozit do zemé a vySka se€eni musi byt
takova, aby se bfity zaciho kotou€e nikdy nedostaly do
kontaktu s nizkonapétovym kabelem.

Zkontrolujte, zda je nizkonapét'ovy kabel polozeny na
zemi a zajistény koliky. Kabel musi byt poloZeny blizko
u zemég, aby nedoslo k jeho pfeseknuti, dokud ho
nezarostou kofeny travy.

Nizkonapétovy kabel je zakazano skladovat sto¢eny do
civky nebo pod podstavcem nabijeci stanice. Mohlo by
dochazet k ruseni signall nabijeci stanice.

N

wl ( §§® M
)
N WY/
~—_

>

———4

N2

Pokud nelze zdroj napajeni pfimo zapoijit do zastrcky ve
zdi, za zadnych okolnosti neinstalujte zdroj napajeni do
takové vysky, kde hrozi nebezpedi jeho ponofeni do
vody (tj. namontujte ho nejméné 30 cm / 12 palct od
zemeé). Zdroj napajeni nesmi byt umistén na zemi.

629 - 001 -
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min. 30 cm

/ /

ménit soucasti zdroje napajeni ani s nimi
manipulovat. Nizkonapétovy kabel nesmi byt
zkracovan ani prodluzovan.

c VYSTRAHA: Za z4dnych okolnosti neni tfeba

nabijeci stanice k zemi. Viz PoloZeni a pripojeni
navadéciho vodice na strani 20.

VAROVANI: Nizkonapétovy kabel polozte tak,
aby se bfity zaciho kotouc€e nikdy nedostaly do
kontaktu s kabelem.

VAROVANI: Je zakazano délat do desky
nabijeci stanice dalSi otvory. Pro upevnéni
k zemi musi byt pouzity stavajici otvory.

pouzijte zastréku — napf. pred Ci§ténim nebo
opravou vodi¢e smycky.

c VAROVANI: K odpojeni nabijeci stanice

3.3.3 Instalace a pfipojeni nabijeci stanice
1. Umistéte nabijeci stanici na vhodné misto. Viz
Nejlepsi misto pro nabijeci stanici na strani 12.

2. Naklonte ochranny kryt nabijeci stanice dopfedu a
pfipojte nizkonapét'ovy kabel k nabijeci stanici.

3. Pripojte napajeci kabel zdroje napajeni do zasuvky
s napétim 100-240V. Pokud je zdroj napajeni
pfipojen k venkovni zasuvce, musi byt tato zasuvka
schvalena pro venkovni pouziti. Viz Pripojovani
zdroje napdjeni na strani 13.

4. Pripevnéte nabijeci stanici k zemi pomoci
priloZzenych $roubt. Srouby musi byt Uplné
zaSroubovany (zapustény).

Pov3imnéte si: Navadéci vodic je nutné polozit
a pripojit k nabijeci stanici jeSté pred pfipevnénim

VAROVANI: Po desce nabijeci stanice
nechodte a nestoupejte na ni.

3.4 Nabijeni baterie

Po pfipojeni nabijeci stanice je mozné nabijet robotickou
sekacku. Pfepnéte hlavni vypinac do polohy 7.

Umistéte robotickou sekacku do nabijeci stanice,
zatimco budete pokladat ohranicujici a navadéci vodic.
UplIné nabiti vybité baterie trva pFiblizné 80 az

100 minut.

VYSTRAHA: Robotickou sekadku nabijejte
pouze pomoci nabijeci stanice, ktera je ur¢ena
pro pfislusny model. Nespravné pouziti mize
vést k Urazu elektrickym proudem, pfehrati nebo
uniku leptavych latek z baterie. V pfipadé uniku
elektrolytu jej oplachnéte vodou a v pfipadé
zasazeni ocCi vyhledejte Iékafskou pomoc atd.

Povsimnéte si: Robotickou sekacku nelze pouzivat pfed
dokoncenim instalace.

3.5 Ohrani€ujici vodi¢
Ohranicujici vodi¢ je mozné nainstalovat nasledujicimi
zplsoby:

14 - Instalace
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+ Pfipevnit vodi¢ k zemi pomoci skob.

Pokud budete chtit béhem prvnich par tydn(
provozu upravovat umisténi ohranicujiciho vodice,
pribijte vodi¢ k zemi. Po nékolika tydnech trava
preroste vodic¢ a ten nebude vidét. Pouzijte kladivko

nebo gumovou palicku a skoby.
* Instalace vodi¢e do zemé. Ocm/0"

Pokud budete chtit travnik upravovat nebo
provzdusiovat, zakopejte ohrani€ujici vodi¢ do
zemé. V pfipadé potieby Ize obé metody
zkombinovat; jednu ¢ast ohrani€ujiciho vodice pfibit
k zemi a zbytek zakopat do zemé. Vodi¢ mizete
ulozit do zemé napf. pomoci rye nebo lopatky.
Ohranicujici vodi¢ musi byt polozen alespori 1 cm /
0,4 palce a maximalné 20 cm / 8 palcd do zemé.

:_._._._._'“_._._J
*J

3.5.1 Plan polozeni ohranicujiciho vodi¢e
Ohrani€ujici vodi¢ musi byt polozen nasledovné:

—a <=

S

/

LN

%
>
/d

* Vodi¢ vytvofi kolem pracovni plochy smycku.
Pouzijte originalni ohranicujici vodi€. Je specialné
navrzen, aby odolaval vihkosti z pudy.

* Roboticka sekatka se nesmi na pracovni oblasti
vzdalit od vodi€e na vice nez 35 m.

* Vodi¢ nesmi byt delsi nez 800 m.

« Musi zUstat volnych pfiblizné 20 cm vodice, ke
kterym se pozdéji pfipoji navadéci vodi€. Viz
PoloZeni ohranicujiciho vodice na strani 18.

S

———

35cm /14"

Na obrazku nize je pfiklad polozeni ohranicujiciho
vodiCe kolem pracovni oblasti a pfekazek. Ke zjisténi 30 cm /12"
spravné vzdalenosti pouzijte pfilozenou mérku. Viz -
Popis vyrobku na strani 6.

3.5.2 Hranice pracovni oblasti

Podle toho, s ¢im pracovni oblast sousedi, je potfeba
polozit ohranicujici vodi¢ do rlizné vzdalenosti od
prekazek.

Pokud s pracovni oblasti sousedi vysoka prekazka

(5 cm avice), napf. sténa nebo plot, ohranicujici vodi¢
musi byt polozen 35 cm od této prekazky. Tim se
zabrani, aby roboticka sekacka narazila do prfekazky
a snizi se opotiebeni téla sekacky. Nebude poseceno
priblizné 20 cm travniku kolem pevné piekazky.

NANY

35 cm/14"
W M‘ I> 5 cm/2"

Pokud pracovni oblast hrani¢i s malym pfikopem,
kvétinovym zahonem nebo mirnym svahem, napfr.

s nizkym obrubnikem (1-5 cm), ohranicujici vodi¢ musi
byt polozen 30 cm smérem dovniti pracovni oblasti.
Toto zabrariuje kollim, aby vjela do pfikopu nebo najela
na chodnik, coz by mohlo vést k nadmérnému
opotrebeni robotické sekacky. Nebude poseceno
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pfiblizné 15 cm travy podél strouhy nebo kamenného

obrubniku.
=Y
>) N\ %
\:\Jw —

30cm /12"
AN [T1-5 cm 1 0.4-2"

min. 15cm /6"

>
J

0N\
IS

L

N\

Pokud pracovni oblast hranici s cesti¢kou vydlazdénou
kameny nebo podobné, ktera je ve stejné urovni

s travnikem (£1 cm), je mozné nechat robotickou
sekacCku zajet kousek na cesticku. Ohranicujici vodi¢
musi byt poloZzen 10 cm od okraje cesticky. VeSkera
trava kolem chodniku bude posecena.

10 cm/4"

MA\M!I max 1.cm/0.4"

3.5.3 Ohrani€eni uvnitf pracovni oblasti

Pomoci ohraniéujiciho vodiCe je mozné izolovat oblasti
uvnitf pracovni plochy vytvorenim ostrlivkd kolem
prekazek, u kterych je potfeba zamezit srazce, napfr.
kvétinovych zahon, kefi nebo fontan. Polozte vodic

k prfekazce, kterou je potfeba izolovat, a kolem ni, a
potom se vratte zpatky stejnou cestou. Pokud pouzijete
skoby, pfi zpate¢ni cesté polozte vodic¢ pod stejné
skoby. Kdyz jsou ohranicujici vodi¢e vedené k ostrivku
a zpét od ného polozeny blizko u sebe, roboticka
sekacka mUlze prejet pres vodic.

Kdyz je pracovni oblast rozdélena cestiCkou z
dlazebnich kostek, ktera je zarovnana s travnikem, je
mozné nechat robotickou sekacku prejizdét pres
cesticku. Mize byt vyhodné polozit ohranicujici vodi¢
pod dlazebni kostky. Ohranicujici vodi¢ je také mozné
polozit do spoje mezi kostkami. Dejte pozor na to, aby
byly dlazdi¢ky vodorovné s travnikem. Pfedejdete tak
nadmérnému opotifebeni robotické sekacky.

jezdit po Stérku, mul&i nebo podobném
materialu, ktery by mohl poskodit bfity.

e VAROVANI: Roboticka sekacka nesmi nikdy

VAROVANI: Pokud se pracovni oblast nachazi

A v blizkosti vodnich téles, svah(, srazl nebo
vefejnych cest, ohranicujici vodic je tfeba
doplnit pevnym ohrani¢enim ¢&i podobnym
zpusobem. Vyska ohrani¢eni musi byt nejméné
15 cm. Tim zabranite tomu, aby se roboticka
sekacka za zadnych okolnosti nedostala mimo
pracovni oblast.

VAROVANI: Ohraniéujici vodi& nesmi byt
cestou k ostrivku a od ostriivku prekfizen.

Prekazky, které vydrzi srazku, napf. stromy nebo kefe
vy88i nez 15 cm, nemusi byt ohranic¢eny ohrani€ujicim
vodi¢em. Kdyz robotickd sekacka narazi do takovéhoto
typu prekazky, otodi se.

Abyste vSak docilili Setrného a tichého provozu,
doporuéujeme ohranicit vSechny pevné objekty
na pracovni oblasti a kolem ni.

Mirné svazité prekazky, napf. kameny nebo velké
stromy s kofeny nad zemi, musi byt izolovany nebo
odstranény. Jinak mize roboticka sekacka sklouznout
na takovouto prekazku a dojde k poSkozeni britu.
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3.5.3.1 Vedlejsi plochy

Pokud je pracovni oblast slozena ze dvou oblasti, mezi
kterymi se sekacce obtizné prejizdi, doporucujeme
vytvofit sekundarni oblast. Pfikladem je napf¥. 45% svah
nebo prichod uzsi nez 60 cm / 24 palc. V takovych
pripadech polozte ohranicujici vodi¢ kolem vedlejsi
plochy tak, aby vytvofil ostrivek mimo hlavni plochu.
Kdyz budete chtit posekat sekundarni oblast, bude
potfeba robotickou sekacku ru¢né prenést z hlavni do
sekundarni oblasti.

2 VY
R

S S

Musi se pouzit rezim provozu Vedle/si plocha, protoze
roboticka sekacka z vedlejSi/sekundarni plochy do
nabijeci stanice sama nedojede. Viz Provozni reZim -
Start na strani 40. V tomto rezimu roboticka sekacka
nikdy nevyhledava nabijeci stanici a se€e po vybranou
dobu, dokud ji vydrzi baterie. Umistéte robotickou
sekacku do nabijeci stanice, aby se baterie nabila.
Jestlize je pfimo po nabijeni nutné posekat hlavni
plochu, klepnéte na moznost Startv aplikaci
Automower® Connect a poté vyberte moznost Obnovit
na hilavni plose

3.5.3.2 Pruchody pfi seceni

Je tfeba vyhnout se dlouhym a tuzkym prtchodim

a mistim uzsim nez 1,5-2 m. Potom hrozi, Ze bude
roboticka sekacka projizdét néjakou dobu kolem
prijezdu nebo plochy. Travnik potom vypada polehly.
Nejuzsi mozny prichod pro robotickou sekacku je 60 cm
(mezi ohraniCujicimi vodi€i).

Povsimnéte si: V prichodech uz$ich nez 2 m/ 6,5 stopy
(mezi ohranicujicimi vodi¢i) Husqvarna se doporucuje
nainstalovat navadéci vodic.

3.5.3.3 Svahy

Roboticka sekacka muze pracovat na svazich.
Maximalni sklon je definovan v procentech (%) a pocita
se jako vySkovy rozdil v centimetrech na kazdy metr.
Uvnitf pracovni oblasti mize roboticka sekacka sekat
plochy se sklonem do 45 %. Plochy s vétSim sklonem je
potfeba izolovat ohrani€ujicim vodiCem.

Ohranicujici vodi¢ je mozné polozit do svahu se
sklonem mensim nez 15 %.

O~ 100 cm / 40" !

Ohranicujici vodi¢ neni mozné polozit do svahu se
sklonem vétsim nez 15 %. Hrozi nebezpeci, ze
roboticka sekacCka se zde bude obtizné otacet.
Roboticka sekacka se potom zastavi a na displeji se
zobrazi chybové hlaseni Mimo pracovni plochu. Nejvétsi
riziko hrozi za vihka, protoze kola mohou sklouznout po
mokré trave.

15- %

>15¢cm/ >6"

/OA/‘IOO cm/ 40"

Nicméné ohraniCujici vodi¢ Ize polozZit ve svahu se
sklonem vétSim nez 15 %, pokud je zde pfekazka, do
které muze roboticka sekacka narazit, napf. plot nebo
husty Zivy plot.

Pokud bude mit ¢ast vnéjsi hranice pracovni oblasti
vétsi sklon nez 5 %, ohrani€ujici vodi¢ musi byt polozen
v rovné zemi nejméné 20 cm / 8 palcl smérem dovnitf
od zacatku svahu.
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/ 15-cm/ 6-"

100 cm / 40"

0-15cm / 0-6"

100 cm / 40"

LA
0-45%

0-45cm/0-18"
100 cm / 40"

/

=

20cm /8"

3.5.4 PoloZeni ohranic€ujiciho vodice
Pokud budete ohranicujici vodi¢ pfitloukat k zemi:

* V mistech, kam budete pokladat vodi¢, posekejte
travu velmi nizko pomoci standardni sekacky nebo
vyzinaCe. Bude snazsi poloZit vodi¢ blizko u zemé,
¢imz se snizi nebezpedi, Ze roboticka sekacka vodic
presekne nebo poskodi jeho izolaci.

»  Ohranicujici vodi¢ musi byt poloZeny blizko u zemé,
aby nedoslo k jeho pfeseknuti, dokud ho nezarostou
kofeny travy. P¥i pfili§ nizkém seceni travy velmi
brzy po instalaci mize dojit k poSkozeni izolace
vodiCe. PoSkozeni izolace vyvola pferudeni az za
nékolik tydnt nebo mésicu. Abyste tomu zabranili,
méli byste v prvnich tydnech po instalaci zvolit
maximalni vySku seceni a potom ji snizovat kazdy
tyden o jeden stupen, az dosahnete pozadované
vysky.

+ K zatlu€eni skob do zemé pouzijte kladivko. P¥i
zatloukani skob postupujte opatrné a dbejte na to,
aby nebyl vodi¢ pfilis napnuty.

Pokud budete ohranicujici vodi€ instalovat do zemé:

*  Ohrani€ujici vodi¢ musi byt polozen minimalné 1 cm
a maximalné 20 cm do zemé. Vodi¢ muzete ulozit
do zemé napf. pomoci ry€e nebo lopatky.

Povsimnéte si: Extra vodi¢ nesmi byt pokladan do
smyc&ek mimo ohranicujici vodi¢. To by mohlo narusit
provoz robotické sekacky.

3.5.4.1 O¢ko pro pfipojeni navadéciho vodice

Pro usnadnéni pfipojeni navadéciho vodice

k ohranicujicimu vodi¢i doporucujeme vytvofit ocko

a ponechat asi 20 cm ohranicujiciho vodice volnych

v misté, kde se pozdéji pfipoji navadéci vodic. Pred
polozenim ohranicujiciho vodice je vhodné naplanovat,
kam se polozi navadéci vodi¢. Viz PoloZeni
ohranicujiciho vodice na strani 18.

3.5.4.2 PolozZeni ohrani€ujiciho vodice smérem

k nabijeci stanici

Ohranicujici vodi¢ muze byt polozen zcela mimo
nabijeci stanici (viz moznost 1 na obrazku). Pokud je
potfeba umistit nabijeci stanici z¢asti mimo pracovni
oblast, je mozné polozit vodi¢ pod desku nabijeci
stanice (viz moznost 2 na obrazku).

Nicméné vétsi ¢ast nabijeci stanice nesmi byt polozena
mimo pracovni plochu, protoze roboticka sekacka by
potom stanici obtizné hledala (viz obrazek).

18 - Instalace

629 - 001 -




1.

3.5.4.3 Spojeni ohranicujiciho vodice

VAROVANI: Smotani konct vodiée nebo pouziti
svorkovnice izolované izola¢ni paskou neni
dostatecCny spoj preruseného vodice. Vlhka
pGda muze zpUsobit zoxidovani vodice a po
jisté dobé preruSeni obvodu.

Pokud neni ohranicujici vodi¢ dostate¢né dlouhy a je
potfeba ho napojit, pouzijte originalni spojku. Spojka je
vodotésna a poskytuje spolehlivé elektrické propojeni.

Zasunte oba konce vodic¢ll do spojky. Zkontrolujte, zda
jsou vodic¢e uplné zasunuty do spojky, aby byly jejich
konce vidét v prahlednych ¢astech spojky. Potom
stisknéte tlacitko na horni strané spojky az na doraz.
Pomoci siko klesti uplné domacknéte tlacitko na spojce.

3.6 Pripojeni ohranicujiciho vodice

VAROVANI: Pii pfipojovani ohrani¢ujiciho
A vodiCe k nabijeci stanici se nesmi zapojeni

prekfizit. Pravy konec vodice se musi pfipojit

k pravému koliku nabijeci stanice a levy konec

vodice k levému koliku.

Pfipojte ohraniéujici vodi¢ k nabijeci stanici:
1. Otevrete konektor a umistéte kabel do svorky
konektoru.

2. Stlaéte konektory k sobé& pomoci klesti. Stisknéte, az
uslysite cvaknuti.

3. Ustfihnéte precnivajici konce ohranicujiciho vodice.
Ustfihnéte je zhruba 1-2 cm / 0,4-0,8 palce nad
konektory.

4. Naklonte ochranny kryt nabijeci stanice dopfedu a
vedte konce vodice nahoru kanalky v zadni ¢asti
nabijeci stanice. Pfipojte konektor ke kovovym
kolikiim oznac¢enym AL (vlevo) a AR (vpravo) na
nabijeci stanici.

5. Oznacte vodice pfilozenymi oznacovaci kabelU.
Usnadni se tim spravné pripojeni vodi€u — napf.
kdyz byla nabijeci stanice uskladnéna na zimu
uvnitf.

3.7 Instalace navadéciho vodice

Navadéci vodi¢ slouzi k navadéni robotické sekacky
zpét do nabijeci stanice, ale také sekacce pomaha najit
cestu z nabijeci stanice do vzdalenych ¢asti zahrady.
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Pro ohranicujici i navadéci vodi¢ se pouziva stejna civka
s vodi¢em. Navadéci vodic Ize stejné jako ohranicujici
vodi€ pfibit k zemi nebo instalovat do zemé.

Roboticka sekacka se pohybuje v rdznych
vzdalenostech od navadéciho vodice, aby nevytvarela
koleje. Oblast vedle vodice, kterou roboticka sekacka
pouziva, se nazyva koridor. Cim $irsi koridor je pfi
instalaci povolen, tim mensi je riziko vytvareni koleji.
Roboticka sekacka vzdy jezdi nalevo od navadéciho
vodiCe z pohledu smérem k nabijeci stanici. Koridor je
tedy vlevo od navadéciho vodi¢e. Béhem instalace je
proto dulezité mit vievo od navadéciho vodi¢e dostatek
volného mista (pfi pohledu smérem k nabijeci stanici).

Proud v navadécim vodici vzdy sméfuje od pfipojeni
navadéciho vodice k ohranicujicimu vodici.

Naklonte horni kryt nabijeci stanice dopfedu a vedte
navadéci vodi¢ jednim nebo dvéma kanalky
oznacenymi GUIDE a vedoucimi k pfipojeni vodice.

Nasadte konektor na navadéci vodic stejnym
zpusobem jako u ohranicujiciho vodice, viz Prijpojeni
ohraniéujiciho vodice na strani 19. Pfipojte ho ke
zdifce v nabijeci stanici oznacené G1 (G2, G3).

Oznacdte vodice prilozenymi oznacovadi kabelu.
Usnadni se tim spravné opétovné pfipojeni vodiéu —
napt. kdyz byla nabijeci stanice uskladnéna na zimu
uvnitr.

Vedte navadéci vodi¢ otvorem pod nabijeci deskou
a potom nejméné 2 m/ 6,5 stopy rovné ven pred
predni okraj desky.

Pokud je tfeba instalovat navadéci vodi¢ do
strmého svahu, je vhodné ho umistit Sikmo
svahem. Robotické sekacce to zjednodusi
sledovani navadéciho vodi¢e ve svahu.

min. 2 m/ 7 ft

Nepokladejte vodi¢ v ostrych uhlech. Pro
robotickou sekacku by pak mohlo byt obtizné
sledovat navadéci vodic.

Navadéci vodi¢ Ize stejné jako ohranicujici vodi€ pribit
k zemi nebo instalovat do zemé.

VAROVANI: Zajistéte vlevo od navadéciho
vodi¢e dostatek volného mista (pfi pohledu
smérem k nabijeci stanici)). Navadéci vodi¢
nesmi byt také polozen na blizsi vzdalenost nez
30 cm / 12 palct od ohraniéujiciho vodice.

A

’

3.7.1 PolozZeni a pfipojeni navadéciho vodice

1. PrFed polozenim a pfipojenim navadéciho vodice je
dalezité uvazit délku navadéciho vodice, zvlasté
u velkych nebo sloZitych instalaci. Pokud je
navadéci vodi¢ delSi nez 400 m / 218 yard(, bude
mit roboticka sekacka s jeho sledovanim problémy.

Natahnéte navadéci vodi¢ k bodu smycky
ohrani€ujiciho vodice, kde bude pfipojeny navadéci
vodic.

Prestfihnéte ohrani€ujici vodi¢ napf. pomoci
Stipacich klesti. Navadéci vodic se pfipoji snadnéji,
kdyZ na ohrani€ujicim vodici vytvorite ocko, jak bylo
popsano dfive. Viz Ocko pro pripojeni navadéciho
vodice na strani 18.
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8. Pfripojte navadéci vodi€ k ohrani€ujicimu vodici
pomoci spojky:

a) ObhraniCujici vodi€¢ a navadéci vodi€ zasunte do
spojky. Zkontrolujte, zda jsou vodiCe uplné
zasunuty do spojky, aby byly jejich konce vidét
v prihlednych ¢astech spojky.

b) Pomoci siko klesti uplné domacknéte tlacitko na
spojce. NezdlezZi na tom, které otvory se pouziji
pro ktery vodi€.

9. P¥ibijte spojku k travniku skobami nebo ji zakopejte
do zemé.

VAROVANI: Navadéci vodi¢ nesmi kFizit
ohranicujici vodi¢, napf. ohrani€ujici vodic, ktery
je natazen k ostravku.

3.8 Kontrola instalace

Zkontrolujte signal smyC¢ky pomoci kontrolky na nabijeci
stanici.

Pokud kontrolka nesviti nebo neblika zelené, vyhledejte
informace v Casti Konfrolka LED na nabijeci stanici na
strani 50.

3.9 Pripojeni

Aplikace Automower® Connect vam umoziiuje
robotickou sekacku pohodiné sledovat, ovladat a
konfigurovat z vaSeho mobilniho zafizeni. Z aplikace

také obdrzite nabizena oznameni, napfiklad, ze se
roboticka sekacka zastavila.

Aplikace poskytuje dva rezimy pfipojeni. Mobilni
pfipojeni na velkou vzdalenost a pfipojeni Bluetooth na
kratkou vzdalenost. Mobilni komunikaci a komunikaci
Bluetooth podporuji model Automower® 520 i
Automower® 550. Viz Automower® Connect na strani
21.

Robotickou sekacku je mozné také sledovat a ovladat,
pokud mate predplacenou sluzbu Husqvarna Fleet
Services. Viz Husqvarna Fleet Services na strani 22.

3.9.1 Automower® Connect

Aplikace Automower® Connect je soudasti modelu
Automower® 520/550.

Aplikace Automower® Connect pfinasi systém menu
sekacCky do mobilniho zafizeni. Umoznuje vzdaleny
pristup k nastavenim a zméné nastaveni sekacky.
Pomoci této aplikace mlzete ziskavat informace o stavu
sekacky Automower® a odesilat pfikazy robotické
sekacéce z jakéhokoli mista na svété. V pripadé kradeze
dostanete vystrazné hlaseni a mizete okamzité zjistit
polohu sekacky. V nékterych zemich neni aplikace
Automower® Connect podporovana kvuli specifickym
mobilnim systémum na pfislusném Uzemi. DalSi
informace ziskate u svého mistniho zastupce
spole¢nosti Husqgvarna.

3.9.2 Zac¢iname

Stahnéte si aplikaci Automower® Connect z obchodu
AppStore nebo GooglePlay. Po staZzeni aplikace mizete
zadat e-mailovou adresu a heslo a vytvofrit uet. Na
zadanou e-mailovou adresu obdrzite potvrzovaci e-mail.
Podle pokyn( v e-mailu potvrdte do 24 hodin sv(j Gcet.
Nedojde-li k potvrzeni do 24 hodin, je nutné ucet vytvorit
znovu. Po vytvoreni Uétu v aplikaci mGzete sparovat
robotickou sekacku s mobilnim zafizenim. Viz Prvn/
spoustéci posloupnost na strani 22.

Zahajeni prace s aplikaci Husqvarna Fleet Services™ je
popsano v ¢asti Vzddlené rozhrani HMI na strani 22.
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3.9.3 Vzdalené rozhrani HMI

Spole¢nost Husgvarna nem(ze zarudit
provozuschopnost nebo pokryti datovym pfipojenim
jinych spole¢nosti (pfipojeni na velkou vzdalenost).
Pokud jste v kratké vzdalenosti od robotické sekacky, je
s ni ale vzdy mozné komunikovat prostfednictvim
pfipojeni Bluetooth.

Vzdalené rozhrani HM/ je uzite€né napftiklad tehdy,
jestlize ma obsluha aplikaci Automower® Connect a kod
PIN, ale ucet Husqvarna zatim nebyl vytvoren.

1. Vyberte moznost Vzddlené rozhrani HMI.
2. Na robotické sekacce aktivujte parovani Bluetooth:
» Vypnéte robotickou sekacku (hlavni spinag,
poloha 0).
» Pockejte, az zhasne kontrolka LED, a potom
hlavni spina¢ nastavte opét do polohy 7.

Rezim parovani Bluetooth je aktivni 3 minuty.

3. Vyberte robotickou sekacku, se kterou se ma
provést parovani.

4. Zadejte PIN kod robotické sekacky.

Po potvrzeni parovani budete mit pfistup k nabidkam a

funkcim, dokud zUstanete v kratké vzdalenosti
(Bluetooth).

Postup parovani s robotickou sekackou pfi pouziti
aplikace Husqvarna Fleet Services™:

Povsimnéte si: Aplikace Husqvarna Fleet Services™ i
Automower® Connect je nutné stahnout do vaseho
chytrého telefonu.

1. Pfihlaste se do aplikace Husqvarna Fleet Services™
a postupujte podle pokynd, jak provést parovani
s robotickou sekackou. Parovani se provadi pomoci
aplikace Automower® Connect ve spojeni s aplikaci
Husqvarna Fleet Services™.

2. Postupujte podle krok(i 2—4 vySe.

3. Vyberte moznost Nastaveni > Automower® Connect
> Zahdjit nové parovani.

4. Potvrdte parovani.

3.9.4 Husqvarna Fleet Services

Aplikace Husqvarna Fleet Services™ je cloudové feseni,
které poskytuje spravci komeréniho strojového parku
aktualni prehled o vSech strojich. Do aplikace
Husqvarna Fleet Services™ je mozné pfidat modely
Automower® 520 i Automower® 550 a mit tak moZnost
nahravat vyznamna data. Data se pfenasi automaticky a
bezdratové na stranky Husqvarna Fleet Services™. To
vSechno poskytuje ty nejlepsi predpoklady pro planovani
podnikani a zaru€uje vysokou provozuschopnost,
produktivitu a dobrou ziskovost. Robotické sekacky se
sparuji se zbytkem strojového parku pomoci aplikace
Automower® Connect v kombinaci s aplikaci Husqvarna
Fleet Services™, ktera je dostupna v obchodech
AppStore a GooglePlay. Vice informaci o aplikaci
Husqvarna Fleet Services™ a jak se k odbé&ru t&chto
sluzeb pfihlasit viz web www.husqvarna.com.

eesesCarier T 1234 AM
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3.10 Postup spusténi robotické sekacky

Kdyz se hlavni spinac poprvé nastavi do polohy 7,
provede se spoustéci posloupnost a proces parovani
mezi robotickou sekackou a aplikaci Automower®
Connect. Dojde také k automatické kalibraci navadéciho
signalu.

3.10.1 Prvni spoustéci posloupnost

1. Stahnéte si aplikaci Automower® Connect a vytvoite
si UCet. Viz Zacindme na strani 21.

2. Prihlaste se v aplikaci k u¢tu Husqvarna.

3. Povolte na svém mobilnim zafizeni rezim
Bluetooth®.

4. Nastavte hlavni spina¢ na robotické sekacce do
polohy 7.

Povsimnéte si: Roboticka sekacka bude na parovani
pfipravena 3 minuty. Pokud nebude parovani do té
doby uspésné, tak robotickou sekacku vypnéte
(hlavni spina¢, poloha 0). Pockejte, az zhasne
kontrolka LED, a potom hlavni spina€ nastavte opét
do polohy 1.

5. V aplikaci Automower® Connect vyberte moznost
Mé sekacky a potom vyberte symbol plus (+).

6. Vyberte model Aplikace Automower® Connect nyni
hled4 dostupné robotické sekacky v blizké
vzdélenosti (Bluetooth).

7. Vyberte robotickou sekacku.

8. Zadejte PIN kod robotické sekacky.

Kdyz se roboticka sekacka poprvé zapne, probéhne
spoustéci posloupnost, kterou je tfeba provést jesté
pred tim, nez je mozné dokondit sparovani robotické
sekacky a aplikace Automower®.
. Zvolte novy PIN kéd robotické sekacky.
10. Potvrdte novy PIN kod.

Povsimnéte si:’Poznamenejte si zvoleny PIN kod na
strance POZNAMKY na zacatku pfirucky.

11. Datum a &as jsou stejné jako u mobilniho zafizeni.
Pokud je potfeba datum nebo ¢as zménit, vyberte
moznost Upravit. Pokud jsou datum a €as spravne,
vyberte moznost Dals/.
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12. Umistéte robotickou sekacku do nabijeci stanice a
v aplikaci Automower® Connect vyberte moznost
Spaérovat.

13. Po potvrzeni parovani mezi robotickou sekackou a
nabijeci stanici volbou moznosti Sparovat pfipojte
robotickou sekacku ke svému uctu Husqvarna.

14. Po potvrzeni parovani mezi robotickou sekackou a
uctem Husqvarna volbou moznosti Povolit aktivujte
ochranu proti odcizeni ve sluzbé GeoFence. Pokud
sluzba GeoFence nefunguje, vyberte moznost
Preskocit a pokus opakuijte pozdéji. Viz GeoFence
na strani 31.

15. Svou robotickou sekacku pojmenujte a vyberte
moznost Hofovo.

3.10.2 Parovani s aplikaci Automower® Connect

Pokud uz probéhl proces prvniho spusténi, postupuje
obsluha pfisté podle normalniho parovaciho procesu.

Do normalniho procesu parovani mezi aplikaci
Automower® Connect a robotickou sekackou patfi
nasledujici kroky:

1. Stahnéte si aplikaci Automower® Connect a vytvoite
si ucet. Viz Automower® Connect na strani 21.

2. PFihlaste se v aplikaci k vasemu uétu Automower®
Connect.

3. Povolte na svém mobilnim zafizeni rezim
Bluetooth®.

4. Nastavte hlavni spina€ na robotické sekacce do
polohy 7.

Pov3imnéte si: Roboticka sekacka bude na parovani
pfipravena 3 minuty. Pokud nebude parovani do té
doby uspésné, tak robotickou sekacku vypnéte
(hlavni spinac, poloha 0). Pockejte, az zhasne
kontrolka LED, a potom hlavni spina¢ nastavte opét
do polohy 1.

5. V aplikaci Automower® Connect vyberte moznost
Meé sekacky a potom vyberte symbol plus (+).

6. Vyberte model Aplikace Automower® Connect nyni
hleda dostupné robotické sekacky v blizké
vzdalenosti.

7. Vyberte robotickou sekacku.

Zadejte PIN kod robotické sekacky.

9. Stisknutim moznosti Spadrovat pfipojte robotickou
sekacku ke svému uctu Husqvarna.

10. Svou robotickou sekacku pojmenujte a vyberte
moznost Hofovo.

©

3.10.3 Kalibrace navadéni

Po provedeni prvni spoustéci posloupnosti a parovani
stisknéte tlaCitko START na horni strané robotické
sekacky. Roboticka sekacka poté vycouva z nabijeci
stanice a zacne kalibrovat signal navadéciho vodice,
tvoreni stop kolem navadéciho vodice. Po dokonceni
tohoto kroku je mozné zahaijit seceni.

3.11 Ovladaci panel

Modely Automower® 520 a Automower® 550 nemaji
klavesnici ani displej. Pfikazy a nastaveni pro robotickou
sekacku se proto zadavaiji v aplikaci Automower®

Connect. Jediné pfikazy, které je mozné zadavat na
robotické sekacce, jsou tlaCitko START a STOP.

3.11.1 Tlacitko START a STOP

+ TlacCitko START na horni strané robotické sekacky
slouzi zejména k aktivaci robotické sekacky.

Kdyz stisknete tlacitko START, roboticka sekacka zacne
pracovat a provozni re?im v aplikaci Automower®
Connect v zobrazeni Ridici panel se zméni na Seceni.

+ Tlacitko STOP se pouziva k okamzitému zastaveni
prace robotické sekacky.

Kdyz stisknete tlacitko STOP, provozni reZim v aplikaci
Automower® Connect v zobrazeni Ridici panel se zméni
na Zastaveno.

3.11.2 Kontrolka LED na robotické sekacce

Kontrolka LED na robotické sekac&ce signalizuje
soucasny stav.

»  Sviti zelené: Roboticka sekacka sece travnik nebo
opousti nabijeci stanici.

» Sviti modre: Roboticka sekacka je docasné
zastavena nebo zaparkovana, pfipadné hleda
nabijeci stanici.

+  Sviti zluté: Bylo stisknuto tlacitko STOP nahofe na
robotické sekacce.

» Sviti ervené: Roboticka sekacka byla zastavena
kvuli chybé.

Pov3simnéte si: Chybu zruSite stisknutim tlacitka
STOP, robotickou sekacku nasledné aktivujete
tlaCitkem START.

« Blika Zluté: Nez bude mozné robotickou sekacku
aktivovat, je tfeba potvrdit PIN kéd v aplikaci
Automower® Connect.

3.12 Nabidka Automower® Connect

Hlavni nabidka v aplikaci Automower® Connect nabizi
4 moznosti.

» Dashboard

»  Mapa

»  Nastaveni

»  Zprdvy (dostupné pouze pfi pripojeni Bluetooth na
kratkou vzdalenost)

3.12.1 Ridici panel

Ridici panel graficky a textové zobrazuje aktualni stav
robotické sekacCky. Ovladat robotickou sekacku je velmi
snadné klepnutim na ovladaci prvky, napf. Park.

Ve spodni ¢asti Fidiciho panelu se nachazeji zkratky na
Nastaveni timeru a Mapu. Na fidicim panelu se také
zobrazuji nize uvedené symboly:

1. Stav baterie ukazuje Uroven nabiti baterie. Blesk se
nad symbolem baterie zobrazuje, kdyz roboticka
sekacka nabiji baterii. Zasuvka se nad symbolem
baterie zobrazuje, kdyz roboticka sekacka stoji
v nabijeci stanice a nedobiji se.

2. Vyska seceni.
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MOWING

Mowing session ends at 13:30

FARK -
:

DalSi informace o provoznich rezimech Start, Park a
Pozastaveni se nachazeji v ¢asti Provoz na strani 40.

3.12.2 Mapa

Na mapé se zobrazuje aktualni poloha robotické
sekacky a nastaveny stfedovy (vychozi) bod pro sluzbu
GeoFence.

3.12.2.1 Nastaveni mapy

1. Oteviete moznost Mapa v hlavni nabidce.

2. Klepnéte na symbol nastaveni vpravo dole.

3. Povolte/zakazte moznost Draha pohybu.

4. Povolte/zakazte moznost Polomeér funkce
GeoFence.

5. Vyberte moznost Zobrazeni mapy nebo Satelitni
pohled.

3.13 Nastaveni — piehled

U mnoha pracovnich oblasti neni potfeba vychozi
nastaveni ménit. Nékdy, kdyz je travnik slozity, je ale
mozné vysledky seceni zlepSit provedenim rucnich
nastaveni. Pfehled moznych nastaveni se nachazi

v Castech Prehled strukturu nastaveni (1) na strani 33,
Prehled strukturu nastaveni (2) na strani 34 a Prehled
strukturu nastaveni (3) (pouze pripojeni Bluetooth na
kratkou vzdalenost) na strani 35.

=1 Timer
| - I Funkce timeru je idealnim prostfedkem
pro fizeni obdobi, kdy roboticka sekacka
nesece, napf. kdyz si na zahradé hraji
déti. DalSi pokyny 7imer na strani 24

I Vyska seceni
VySka seceni se miize ménit od hodnoty
II MIN (2 cm / 0.8 palct) do hodnoty MAX

(6 cm / 2.5 palctl). BEéhem prvniho tydne
po nové instalaci je potfeba nastavit vysku
se€eni na MAX, aby nedoslo k poskozeni
vodiCe smycky. Poté je mozné vysku
seceni snizovat o stupef kazdy tyden,
dokud nedosahnete pozadované vysky
sec€eni. Viz Vyska seceni na strani 26.

3.14 Timer

Provoz

Tato funkce nabidky se pouziva

k pfizpUsobeni nastaveni pro Timer podle
pocasi, ECO mdd a Seceni do spirdly. Viz
Provoz na strani 26.

Instalace

Tato funkce menu se pouziva

k pfizpusobeni instalace. U mnoha
pracovnich oblasti neni tfeba ménit
vychozi nastaveni, kdyz je ale travnik
slozity, je mozné vysledek seceni pomoci
runich nastaveni zlepSit. Viz /Instalace na
strani 27.

Prislusenstvi

Tato nabidka ovlada nastaveni pro
prislusenstvi robotické sekacky, naptiklad
aplikaci Automower® Connect. Informace
o tom, jaké pfisluSenstvi je k dispozici pro
vaSi robotickou sekacku, ziskate u svého
mistniho zastupce spoleénosti Husgvarna.
Viz Prislusenstvi na strani 30.

Obecné (dostupné pouze pri pripojeni
Bluetooth na kratkou vzdalenost)

Tato nabidka umoznuje provést zmény
obecnych nastaveni robotické sekacky,
napf. data a ¢asu. Robotickou sekacku je
také mozné resetovat na vychozi
nastaveni. Viz VSeobecné na strani 30.

Zabezpeceni (dostupné pouze pri
pripojeni Bluetooth na kratkou vzdalenost)

V tomto menu se nastavuji parametry
souvisejici se zabezpecenim a spojenim
mezi sekackou a nabijeci stanici. Viz
Zabezpeceni na strani 30.

Automower® Connect (dostupné pouze pfi
pripojeni Bluetooth na kratkou vzdalenost)

Timto se na robotické sekacce povoli
zakaze modul Automower® Connect.

TIMER

Prehled — Upravit
Ulozit

Chcete-li dosahnout co nejlepsich vysledkd, travnik by
nemél byt secCen pfili§ Casto. Kdyz nechate robotickou
sekacku sekat prilis, travnik maze vypadat polehly.
Kromé toho se roboticka sekacka zbytecné

24 - Instalace
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opotfebovava. Pokud je velikost pracovni oblasti mensi
nez pracovni kapacita robotické sekacky, kvalita travy
se zvySuje, jestlize se bude sekat obden, a nikoli nékolik
hodin kazdy den. Navic travé prospéje, kdyz si nejméné
tfi dny v mésici uplné odpocine.

VYSTRAHA: Timer se pouziva, abyste zabranili
seceni v dobé, kdy jsou obvykle na travniku
déti, domaci zvifata a predméty, které by mohly
byt poskozeny rotujicimi bfity.

V pfehledu je mozné zobrazit provozni hodiny a dny.
Aktivni seeni za den je vyznageno barevnym
sloupcem. Po zbytek €asu je roboticka sekacka
zaparkovana v nabijeci stanici.

Vychozi nastaveni timeru robotické sekacce umoznuje
byt v provozu cely den, sedm dni v tydnu. Toto je
obvykle vhodné nastaveni pro pracovni oblast

3.14.1 Navrhy timeru pro model Automower® 520

odpovidajici maximalni kapacité, viz Technické udaje na
strani 57.

Pokud je pracovni oblast mensi nez maximalni kapacita,
je tfeba pomoci timeru minimalizovat opotfebeni travy

a sekacky. PFi nastavovani ¢asovace pocitejte s tim, Ze
roboticka sekacka na travu posece takovou plochu
CtvereCnich metr(l za hodinu a den, ktera je uvedena

v tabulce Pracovni kapacita.

Model Pfredpokladana pracovni kapacita,

m? za hodinu a den
Automower® 520 | 92
Automower® 550 | 208

Nasledujici tabulka uvadi navrhy rdznych nastaveni
timeru v zavislosti na velikosti zahrady. Uvedené Casoveé
intervaly jsou pouze informativni. M{ize byt nutné je
upravit podle potfeb zahrady a napfiklad kvality a riistu
travy béhem roku. Tabulku pouzivejte takto:

» Najdéte pracovni oblast, ktera se nejvice podoba
velikosti travniku.

* Vyberte prislusny pocet pracovnich dna.

» Pocet pracovnich hodin denné uvadi, kolik hodin
denné bude mit ve vybraném poétu pracovnich dnd
roboticka sekacka povoleno pracovat.

* Navrhovany Casovy interval predstavuje ¢asovy
interval, ktery odpovida pozadovanému poctu
pracovnich hodin denné.

Je mozné nakonfigurovat 2 pracovni obdobi za den.
Mohou to byt jedinecna obdobi kazdy den, ale je také
mozné zkopirovat pracovni obdobi z aktualniho dne do
vSech ostatnich dnu.

Pracovni oblast Pocet pracovnich dnli tyd- | Poget pracovnich hodin Navrhy ¢asovych intervall
né denné
500 m?2 5 7,5 7:00 az 14:30
7 55 7:00 az 12:30
1 000 m?2 5 15,5 7:00 az 22:30
7 11 7:00 az 18:00
1500 m? 5 23 0:00 az 23:00
7 16,5 7:00 az 23:30
2200 m? 7 24 0:00 az 24:00
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3.14.2 Navrhy timeru pro model Automower® 550

Pracovni oblast Pocet pracovnich dn(i tyd- | PoCet pracovnich hodin Navrhy ¢asovych intervall
né denné, hodiny

1 000 m?2 5 7 7:00 az 14:00
7 5 7:00 az 12:00

2000 m?2 5 13,5 7:00 az 20:30
7 10 7:00 az 17:00

3000 m? 5 20,5 3:00 az 23:30
7 14,5 7:00 az 21:30

4000 m2 6 22,5 0:00 az 22:30
7 19,5 4:00 az 23:30

5000 m? 7 24 0:00 az 24:00

3.14.3 Uprava nastaveni timeru

Na obrazovce Pfehled timeru v aplikaci Automower®
Connect klepnéte na moznost Upravit. Aby si na
travniku mohly v urcitou dobu hrat déti nebo se tu mohly
odehravat jiné ¢innosti, muze byt uzite¢né pouzit nékolik
intervall timeru. Pokud chcete zakazat seceni po cely
den, zruste dany den v nastaveni timeru.

3.14.3.1 Uprava aktuélnich nastaveni timeru
1. Klepnutim na ikonu tuzky upravite stavajici
nastaveni timeru.

2. \Vyberte, které dny v tydnu a které hodiny by méla
byt roboticka sekacka v provozu.

3. Klepnéte na moznost UloZit.

3.14.3.2 Pridani nového nastaveni timeru

1. Klepnéte na symbol plus.

2. \Vyberte, které dny v tydnu a které hodiny by méla
byt roboticka sekacka v provozu.

3. Klepnéte na moznost UloZit.

3.15 Vyska seéeni

1. Klepnéte na vodorovnou listu a pretahnéte ji do
pozadované vysky seceni.
2. Klepnéte na moznost UloZit.

3.16 Provoz

.JJ _| PROVOZ

Timer podle pocasi
ECO mod
5 Seceni do ctverce

{ |‘ _{vv$Ka SEGENI
i Nastavit vysku seceni

O

VySka seceni se mize ménit od hodnoty MIN (2 cm /
0.8 palct) do hodnoty MAX (6 cm / 2.5 palcl) v deviti
krocich. Pokud je trava vysoka, je vhodné nechat
robotickou sekacku zacit sekat s maximalni vyskou
seceni. Jakmile je trava nizsi, vysku seceni je mozné
postupné snizovat.

VAROVANI: B&hem prvniho tydne po nové
instalaci je potfeba nastavit vysku seCeni na
MAX, aby nedoslo k poSkozeni vodi¢e smycky.
Poté je mozné vySku seceni snizovat o stupen
kazdy tyden, dokud nedosahnete pozadované
vySky seceni.

A

V nabidce Provoz je mozné ménit nastaveni 7imer dle
pocasi, ECO mod a Seceni do spiraly.

3.16.1 Timer dle pocasi

TIMER PODLE POCASI -
Pouzit timer podle pocasi

Moznost Timer dle pocasi umoziuje robotické sekacce
automaticky pfizplsobit dobu seéeni podle rychlosti
rdstu travy.

Kdyz je funkce Timer dle pocasi aktivovana, roboticka
sekacka potfebuje Cas, aby se rozhodla, jaka je
optimalni doba seceni pro danou pracovni oblast. Z toho
ddvodu muze trvat nékolik dnd, nez se seceni na funkci
Timer dle pocasi optimalizuje.

Roboticka sekacka nemuze pracovat déle, nez je
nastaveni timeru. Doporucuje se proto zrusit pouze
vybér ¢asl, kdy roboticka sekacka nesmi sekat. Ostatni
doby budou pro funkci 7imer dle pocasi dostupné.

Kdyz je funkce Timer dle pocasi aktivovana, je velmi
dalezité pravidelné kontrolovat, jestli je Zaci kotou¢ &isty
a jestli jsou bfity v dobrém stavu. Jakykoli nanos travy
namotany na hfideli zaciho kotouce nebo tupé bfity
mohou funkci 7imer dle pocasi negativné ovlivnit.
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1. Klepnutim na listu Zapnuto/vypnuto funkci 7imer dle
pocas/ povolite/zakazete.

2. Pokud nejsou vysledky seceni uspokojivé, dobu
seCeni je mozné nastavit na se€eni po delSi dobu
(Vysokd) nebo kratsi dobu (Nizka).

3.16.2 ECO madd

ECO méd - Pouzit ECO mod

ECO mdd automaticky vypne signal ohraniéujiciho
vodi¢e, navadécich vodi¢l a nabijeci stanice v dobé,
kdy roboticka sekacka neseka. ECO mdd se hodi

v pripadech, kdy je v okoli jiné bezdratové zafizeni,
které neni kompatibilni s robotickou sekackou, napf.
induk&ni smy¢€ky nebo garazova vrata. Pokud je
aktivovan ECO maod, kontrolka nabijeci stanice blika
zelené.

ECO mdd znamena, zZe robotickou sekacku je mozné
spustit pouze v nabijeci stanici a nikoli v pracovni
oblasti. V ECO modu je proto velmi dllezité vzdy pred
tim, nez vyjmete robotickou sekacku z nabijeci stanice,
stisknout tlaCitko STOP nahofe na robotické sekacce.
Jinak neni mozné robotickou sekacku uvnitf pracovni
oblasti spustit. Pokud byla roboticka sekacka vyjmuta
omylem bez pfedchoziho stisknuti tlaitka STOP, je
nutné vratit sekacku zpét do nabijeci stanice a stisknout
tlaCitko STOP. Spustit uvniti pracovni oblasti ji budete
moci naslednym stisknutim tlacitka START.

Povsimnéte si: V ECO mo6du pred vyjmutim robotické
sekacky z nabijeci stanice vzdy stisknéte tlacitko STOP.

1. Klepnutim na listu Zapnuto/vypnuto ECO maod
povolite/zakazete.

3.16.3 Seceni do spiraly

Pouzit Sec¢eni do ¢tverce

Intenzita — Velmi nizka
Nizka
Stredni
Vysoka

Velmi vysoka

Kdyz roboticka sekacka pfijede do oblasti, kde pozna,
Ze je trava vyssi, nez je bézny pramér, mize zménit
zpUsob pohybu na secéeni do spirdly. To znamena, ze
roboticka sekacka seka do spiraly a rychleji tak posece
oblast s delSi travou. Intenzitu se€eni do spiraly je
mozné nastavit. Velmi nizka / nizka intenzita znamena,
ze se seCeni do spiraly bude zahajovat méné ¢asto.

Vysoka / Velmi vysoka intenzita znamena, Ze se seCeni
do spiraly bude zahajovat Castéji.

Povsimnéte si: Aby se snizilo riziko poSkozeni travniku
na strmych svazich, se€eni do spiraly se jiz neobjevi ve
svazich strméjSich nez cca 15 %.

1. Klepnutim na listu Zapnuto/vypnuto Secen/ do
spiraly povolite/zakazete.

2. Intenzitu je mozné upravit tak, aby se aktivovala pfi
kratSi nebo delsi travé. Vhodnou intenzitu vyberete
klepnutim na moznost Velmi nizka, Nizka, Stredni,
Vysoka nebo Velmi vysoka.

3.17 Instalace

INSTALACE

Hledat nabijeci stanici
Pokryti travnaté plochy
Sirka koridoru

Uhly vyjezdu
Vzdalenost pri couvani
Jed’ pres vodi¢

\Y7d

Vychozi nastaveni jsou zvolena tak, aby vyhovovala u
vétsiny pracovnich oblasti. U slozitych zahrad mize byt
ale potfeba nastaveni zménit.

3.17.1 Nalezeni nabijeci stanice

Robotickou sekacku je mozné nastavit tak, aby hledala
nabijeci stanici jednim nebo nékolika z nasledujicich
zpusobU:

1. Signal nabijeci stanice
2. Sledovani ohrani¢ujiciho vodi¢e
3. Sledovani navadéciho vodice

PFi vychozim nastaveni se tyto 3 zpUsoby hledani
kombinuiji tak, aby sekacka nalezla nabijeci stanici co
nejrychleji, ale pfitom s minimalnim rizikem vytvoreni
koleji na travniku. Roboticka sekacka vzdy zacina
hledanim signalu nabijeci stanice. Po stanovené ¢asové
prodlevé také pouziva navadéci vodic a navadéci
ohranicujici vodic.

Mezi bézné duvody, pro¢ se roboticka sekacka nemuze
podle vodi¢e navadét, patfi:
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+ Prekazky pobliz vodi¢e nebyly izolované.

* Nabijeci stanice, ohrani€ujici vodi¢ nebo navadéci
vodi¢ nejsou nainstalovany podle pokyn( v ¢astech
Instalace a pfipojeni nabijeci stanice na strani 14,
Ohranicujici vodic na strani 14 a Instalace
navadéciho vodice na strani 19.

3.17.1.1 Signal nabijeci stanice

Nabijeci stanice signalizuje robotické sekacce, Ze se
nachdzi v blizkosti nabijeci stanice. Vychozi nastaveni
signalu nabijeci stanice je Max, ve vzacnych pfipadech
ale mohou existovat ddvody, pro¢ signal nabijeci stanice
oslabit. Viz pfiklad nize.

__________

3.17.1.2 Sledovani ohranicujiciho vodice

Jestlize roboticka sekacka nedokéze najit signal nabijeci
stanice, zahaji hledani navadécich vodic¢u. Pokud
nabijeci stanici nemUze stale najit, bude roboticka
sedacka sledovat zpét ohranicujici vodi€. Doporu¢ené
nastaveni je v rozsahu 10 az 20 minut.

3.17.1.3 Sledovani navadéciho vodice

Jestlize roboticka sekacka nedokaze najit signal nabijeci
stanice, zahaji hledani navadécich vodi¢d. Doporucuje
se kratka ¢asova prodleva, aby se zkratil ¢as, nez
roboticka sekacka zacne prohledavat travnik. Jestlize
ale roboticka sekacCka pouziva navadéci vodice vzdy, je
riziko vytvoreni koleji vétsi, nez kdyz pouziva signal
nabijeci stanice. Doba Casové prodlevy je obvykle 0 az
10 minut. Je mozné mit pro vS§echna navadéci vodice
stejnou ¢asovou prodlevu.

Navadéci > Vypnout / Zapnout

Funkci Sledovani navdadeéciho vodice obvykle neni nutné
deaktivovat, a to ani v pfipadé, ze neni nainstalovan
navadéci vodi¢. MliZete ji ale zakazat klepnutim na listu
Zapnuto/vypnuto.

3.17.2 Pokryti travnaté plochy

Tato funkce menu slouzi k navedeni robotické sekacky
do odlehlych &asti pracovni oblasti. Tato dllezita funkce
se pouziva k zajisténi rovnomérného poseceni v celé
pracovni oblasti. Vychozi nastaveni je mozné pouzivat
zahradach je mozné zlepsit provedenim nékterych
ruénich nastaveni uvedenych nize.

3.17.2.1 Navigace podporovana GPS

U modeld Automower® 520 a Automower® 550 neni
nutné nastavovat moznost Pokryti fravnaté plochy. Ke
kontrole pose€enych oblasti vyuzivaji integrovany modul

GPS, takze mohou urcit, jaké oblasti je potfeba posekat
jako dal$i. Modely Automower® 520 a Automower® 550
se timto zplisobem automaticky dostanou do obtizné
dostupnych mist pracovni oblasti.

Povsimnéte si: Jestlize je povolena navigace
podporovana GPS, neni nutné ruc¢ni nastaveni ploch 1-
5.

Navigace podporovana GPS se vztahuje pouze na
modely Automower® 520 a Automower® 550. Po
nékolika dnech provozu si roboticka sekacka vytvofi
mapu pracovni oblasti. Modely Automower® 520

a Automower® 550 automaticky nastavi vzdalenost

a proporce pro tézko dosazitelné ¢asti pracovni oblasti.

Povsimnéte si: Pokud je jedna roboticka sekacka
pouzivana se dvéma nabijecimi stanicemi nedaleko od
sebe (napf. u sousedll), navigaci podporovanou GPS
Ize pouzit jen v jedné z pracovnich oblasti. Jinak by
mohla byt digitalni mapa zavadéjici a pokryti travnaté
plochy sekackou by bylo omezeno.

3.17.2.2 Ploch 1-56

Je mozné nastavit maximalné 5 odlehlé plochy. Pokud
chcete pouzivat ruéni nastaveni, musite nejprve zakazat
navigaci podporovanou GPS. Po zakazu navigace
podporované GPS se automaticky resetuje mapa GPS.

1. Klepnutim na listu Zapnuto/vypnuto navigaci
podporovanou GPS povolite/zakazete.

Povsimnéte si: Kdyz je povolena navigace podporovana
GPS, bude se pouzivat tak dlouho, dokud bude

k dispozici sluzba GPS - i kdyz bude provedeno ru¢ni
nastaveni. Ru¢ni nastaveni se pouziva jen v pfipadé,
kdyz nebude sluzba GPS dostupna.

Area 1-5 > Povolit/zakazat
Kazdou oblast Ize povolit nebo zakazat, aniz by bylo
nutné znovu prechazet do nastaveni.

1. Klepnéte na listu Zapnuto/vypnuto pro oblast 1-5.

Area 1-5 > Jak? a Jak daleko?

Zadejte Doprava, Doleva nebo Navadéci, podle toho,
kterym smérem by méla roboticka sekacka jet. Smérem
(doprava nebo doleva) se mysli smér pfi orientaci ¢elem
k nabijeci stanici.

1. Posunujte vodorovnou listou mezi rdznymi
nastavenimi Pokryti travnaté plochy.
2. Vzdalenost zménite posunovanim vodorovné listy.

Vychozi nastaveni pro modely Automower® 520 a
Automower® 550 umoziuji robotické sekadéce navigaci
podle navadéciho vodi¢e 300 m / 328 yd. ve 20 %
pripadu, kdy opousti nabijeci stanici. Pokud je navadéci
vodi¢ ve skuteCnosti krat§i nez 300 m / 328 yd, bude ho
roboticka sekacka sledovat do mista, kde je pfipojeny

k ohranicujicimu vodici.

Area 1-5 > Jak Casto?

To, jak Casto musi by méla sekacka prejet do vzdalené
oblasti, se voli jako podil z celkového poctu opusténi
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nabijeci stanice. Ve vSech ostatnich pfipadech zacne
roboticka sekacka sekat pobliz nabijeci stanice.

Vyberte procento odpovidajici relativni velikosti
vzdalené oblasti vici celkové pracovni oblasti. Pokud
napf. vzdalena oblast pfedstavuje polovinu celkové
pracovni oblasti, méli byste zvolit moznost 50 %. Je-li
vzdalena plocha mensi, méli byste zadat ¢islo mensi.
Pokud pracuje sekacCka ve vice oblastech, uvédomte si,
ze celkova hodnota nesmi prekrocit 100 %.

Srovnejte s pfiklady, Priklady usporadani zahrady na
strani 36.

1. Procenta zménite posunovanim vodorovné listy.

I

i 20% ‘-['

3.17.3 Sitka koridoru

Sitka koridoru je Gidaj, jak daleko od navadéciho/
ohranicujiciho vodi¢e muze roboticka sekacka poodijet,
kdyz je pfi cesté do nabijeci stanice a ze ni sleduje.
Oblast vedle vodice, kterou roboticka sekacka pouziva,
se nazyva koridor.

Dlvodem jezdéni v rlizné vzdalenosti od vodice je
snaha snizit riziko vzniku koleji. Doporucuje se proto

Kdyz sleduje navadéci vodi¢, roboticka sekacka koridor
upravi. Integrovany automaticky mechanismus umozni
robotické sekacce ménit vzdalenost od vodice podle
toho, kde se na pracovni oblasti nachazi. Napfiklad
automaticky zUzi koridor v Uzkych priichodech.

]
-

|

Ca)

mozné zlepSit provedenim nékterych ruénich nastaveni
uvedenych nize.

3.17.3.1 Sitka koridoru > Ohraniéujici

Ohranicuijici Sifka koridoru je specifikovana v intervalech
1-9. Prvni Cislo v intervalu udava nejkrats$i vzdalenost
od ohranicujiciho vodie a druhé nejdelsi.

Vzdalenost, jakou sekacka udrzuje od ohraniCujiciho
vodice, zavisi na rozlozeni pracovni oblasti.

1. Pomoci vodorovné listy zadejte pozadovany interval.
Vychozi nastaveni je 3 az 6.

3.17.3.2 Sitka koridoru > Navadéci

Navadéci Sifka koridoru se nastavi automaticky. Pouze
ve vyjimecnych pfipadech je tfeba zadat ruéni
nastaveni. Navadéci Sifku koridoru Ize nastavit od 0do
9.

Pokud je Sitka navadéciho koridoru nastavena na 0,
bude roboticka sekacka navadéci vodic disledné
sledovat. To znamena, ze pojede pfimo nad navadécim
vodi¢em.

1. Pomoci vodorovné listy zadejte pozadovanou
hodnotu.

Vychozi nastaveni je 9.

3.17.4 Uhly vyjezdu

Normalné odjizdi roboticka sekacka z nabijeci stanice
smérem dovnitf vysece tvofené uhly 90°-270°. Zménou
uhld vyjezdu usnadnite robotické sekacce dosazeni
pracovni oblasti.

3.17.4.1 Uhly vyjezdu > Sektory

Robotickou sekacku je mozné nastavit na 1 nebo 2
sektory vyjezdu. Je-li nabijeci stanice umisténa

v prUjezdu, Ize pouzit 2 Uhly vyjezdu, napf. 70°-110°
a 250°-290°.

Kdyz jsou pouzity 2 uhly vyjezdu, je také potfeba zadat,
jak Casto bude roboticka sekacCka odjizdét od nabijeci
stanice sektorem 1. To se provadi pomoci funkce
Proporcné zadanim procentualni hodnoty.

Napfiklad hodnota 75 % znamena, Ze roboticka sekacka
bude vyjizdét z nabijeci stanice v sektoru 7v 75 %
pfipadl, a v sektoru 2v 25 % pfipadd.
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1. Pomoci vodorovné listy stanovte pro sektory
pozadované uhly ve stupnich a proporéni hodnotu
jako procenta.

3.17.5 Vzdalenost pfi couvani

Tyto funkce umoznuji ovladat, jak daleko musi roboticka
sekacka vycouvat z nabijeci stanice, nez zacne sekat.
Tato funkce je uziteCna napf. tehdy, kdyz je nabijeci
stanice umisténa pod verandou nebo v jiném stisnéném
prostoru.

1. Pomoci vodorovné listy zadejte pozadovanou
vzdalenost couvani. Vychozi nastaveni je 60 cm /
24 palcu.

3.17.6 Jed pres vodi¢

Predni ¢ast sekacky muize prejet pfes ohranicujici vodi¢
do urcité vzdalenosti, nez se sekacka otoc€i. Vychozi
vzdalenost je 31 cm / 12 palcl, ale Ize ji zménit. Je
mozné zvolit hodnotu od 20 (cm) do 50 (cm).

Povsimnéte si: Upozorfiujeme, Ze udana vzdalenost je
pouze orientacni. Ve skutec¢nosti se mlize vzdalenost,
0 niz roboticka sekacka prekro€i ohrani€ujici vodic, liSit.

1. Pomoci vodorovné listy stanovte, jak moc by méla
roboticka sekacCka prekracovat ohrani€ujici vodic.

3.18 PrislusSenstvi

Toto menu obsahuje nastaveni pro pfislusenstvi
namontované na sekacce.

PRISLUSENSTVi
Domecek sekaCky

Ultrazvuk

3.18.1 Domecek sekacky

Kdyz je tato moznost povolena, bude opotfebeni
sekacky a stanice nizsi, sekacka véak mize zanechavat
kolem nabijeci stanice vice neposekané travy.

3.18.2 Ultrazvuk

Ultrazvuk vyuziva model Automower® 550. Zaijistuje, ze
roboticka sekacka prfed narazem do piekazky zpomali.
Tuto funkci Ize zakazat, coz znamena, ze se roboticka
sekacka bude vzdy pohybovat niz§i rychlosti.

3.19 VSeobecné

Tato funkce se pouziva k nastaveni ¢asu a data nebo
k obnoveni vychozich nastaveni.

Povsimnéte si: Nabidka VSeobecné je dostupna pouze
pfi pfipojeni na kratkou vzdalenost (Bluetooth).

Q __|v8EOBECNE

Cas a datum

Obnovit tovarni
nastaveni

3.19.1 Cas a datum

Tato funkce vam umoznuje nastavit aktualni ¢as a
datum ruéné nebo se rozhodnout ho ziskat z mobilniho
zarizeni

»  MNastaveni ¢asu. Klepnéte na moznost Upravit, poté
zadejte spravny ¢as a klepnéte na moznost OK.

» Nastaveni data: Klepnéte na moznost Upravit, poté
zadejte spravny ¢as a klepnéte na moznost OK.

3.19.2 Obnovit tovarni nastaveni

Tato funkce vam umozni resetovat robotickou sekacku

na vychozi nastaveni vyrobce.

Nasledujici nastaveni se vdak nezméni:

« Uroven zabezpe&eni

* PIN kod
» Signal smycky
* Zpravy

 Datum & ¢as

1. Vyberte moznost Obnovit tovarni nastaveni.
2. Potvrdte volbou Reset.

3.20 Zabezpedeni

Prostfednictvim této polozky se nastavuji parametry
souvisejici se zabezpecenim a spojenim mezi
robotickou sekackou a nabijeci stanici.

ZABEZPECENI
Novy signal smycky
Zménit PIN kéd
Ochrana proti kradezi
GeoFence

3.20.1 Novy signal smycky

Signal smycky je nahodné vybiran, aby bylo zajisténo
jedine¢né spojeni robotické sekacky s nabijeci stanici.
Ve vyjimeénych pfipadech muize byt zapotiebi
vygenerovat novy signal, napf. kdyz dvé sousedni
instalace maji velmi podobny signal.

1. Umistéte robotickou sekacku do nabijeci stanice.
2. Vyberte moznost Vytvorit novy signal smycky.

3. Pockejte na potvrzeni, ze byl vygenerovan signal
smycky. Obvykle to trva asi 10 sekund.
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3.20.2 Zménit PIN kéd

Povsimnéte si: Zména PIN kédu neni mozna, pokud
kontrolka LED na horni strané robotické sekacky sviti
Cervené (chyba) nebo zelené (seceni).

1. Zadejte soucasny PIN kod.
2. Zadejte novy PIN kod.
3. Zadejte znovu stejny kod.

Poznamenejte si novy PIN kod do vyznaceného radku
v €asti Poznamky. Viz Uvod na strani 3.

3.20.3 Ochrana proti kradezi

V nabidce Ochrana proti kradeZije mozné nastavit
trvani alarmu a takeé to, jaké udalosti alarm aktivuji.

Ochrana proti kradezi —
Délka alarmu
Zvednuta

Otocena vzhiru nohama
Stisknuto tlacitko STOP
Casovy zémek

3.20.3.1 Délka alarmu

Existuje moznost nastavit, jak dlouho by mél signal
alarmu trvat. Je mozné nastaveni mezi 1 az
10 minutami.

3.20.3.2 Zvednuti

Jestlize je povolen alarm Zvednuti, roboticka sekacka
bude snimat zmény v senzorech zvednuti a spusti se
alarm.

3.20.3.3 Otocena vzhiru nohama

Jestlize je povolen alarm Ofocena vzhiru nohama,
roboticka sekacka bude snimat zmény v senzorech
naklonu a spusti se alarm.

3.20.3.4 Stisknuto tlagitko STOP

Jestlize je povolen alarm ,Stisknufo tlacitko STOP",
spusti se alarm tehdy, kdyz nékdo stiskne tlacitko
STOP. Aby k alarmu nedoslo, musi byt obsluha v kratké
vzdalenosti (Bluetooth).

Povsimnéte si: Po aktivaci alarmu musite byt pobliz
robotické sekacky a vymazat alarm v aplikaci zadanim
PIN kodu (dostupné jen u pfipojeni Bluetooth na kratkou
vzdalenost).

3.20.3.5 Casovy zamek

Nastavenim ¢asového zamku Ize urcit, kolik dni uplyne,
nez bude nutné zadat PIN kéd. To znamena, ze
robotickou sekacku neni mozné ovladat/fidit bez zadani
kédu PIN. Kdyz ¢asovy limit uplyne, bude roboticka
sekacka pokraCovat v seCeni jako obvykle, nez je
mozné ale provadét nové prikazy &i nastaveni, je nutné
zadat PIN kéd. Po zadani PIN kodu je roboticka sekacka
pfipravena k dalSimu provozu. Je mozné nastaveni

v rozsahu 1 az 100 dn( a vychozi nastaveni 30 dnd.

3.20.4 GeoFence

Funkce GeoFence umoznuje vysledovat pohyb
robotické sekacky, napfiklad v pfipadé kradeze.

GeoFence — GeoFence

NeZ bude mozné zacit pouzivat funkci GeoFence, je
nutné nastavit stfedovy (vychozi) bod. To se provadi
bud’ pfi prvni spoustéci posloupnosti, nebo v nabidce
Zabezpecen.

Povsimnéte si: Stfedovy bod ve funkci GeoFence je
mozné jen pomoci pfipojeni na kratkou vzdalenost
(Bluetooth).

Povsimnéte si: Aby bylo mozné stanovit polohu GPS,
musi mit roboticka sekacka pfistup k satelitim GPS.
Jestlize je nabijeci stanice v domecku sekacky, pod
stfechou nebo pod velkym stromem, zkuste umistit
robotickou sekacku ven na travnik. Potom zkuste funkci
GeoFence nastavit znovu.

1.V aplikaci Automower® Connect vyberte moznost
Nastaveni > Zabezpeceni > GeoFence.

2. Funkci GeoFence povolite klepnutim na listu
Zapnuto/Vypnuto.
3. Ulozte nastaveni GeoFence.

Polomér funkce GeoFence je 500 m.

A\

PFi delSim skladovani robotické sekacky, napfiklad pres
zimu, doporuéuje spoleénost Husqvarna vypnout hlavni
spinac. V pripadé aktivace funkce GeoFence je

k vypnuti robotické sekacky nutny kéd PIN. Po vypnuti
hlavniho spinace zlstane funkce aktivni po dalSich

12 hodin. Po uplynuti této doby nebude mozné

s robotickou sekackou komunikovat a funkce GeoFence
se vypne.
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3.21 Automower® Connect

I|| __|AUTOMOWER® CONNECT

Intenzita signalu
Pripojeni

Zahajit nové parovani
Odebrat sekaCku

ze sparovanych uctii

V robotické sekacce je mozné povolit modul

Automower® Connect.

Povsimnéte si: Nabidka Aufomower® Connectje
dostupna pouze pfi pfipojeni na kratkou vzdalenost

(Bluetooth).

Kdyz je modul Automower® Connect povolen, zobrazuiji
se symboly signalizujici silu signélu a informace o
pfipojeni modulu. V této nabidce je také mozné odebrat
robotickou sekacku od v§ech sparovanych u¢ta nebo
zahdjit nové parovani.

Povsimnéte si: KdyZ je modul Automower® Connect
zakazany, znamena to, ze je modul deaktivovany a ze
vS§echny Uty sparované s robotickou sekackou ztrati
pripojeni.
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3.22 Prehled strukturu nastaveni (1)

=1 Timer

Editovat

Prehled funkce Timer

! .

Zménit aktualni
nastaveni timeru

I ‘ Vyska seceni
il |

VySka seceni

Pridat nové l
nastaveni timeru

Seceni do c¢tverce

Intenzita

Stredni Vysoka

D I Provoz
Timer podle pocasi ECO mod
Doba seceni
I I I I
Nizka Stredni Vysoka Velmi  Nizka
nizka

Velmi
vysoka
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3.23 Prehled strukturu nastaveni (2)

\\ (q Instalace

Hiedat Pokryti travnaté plochy  Sitka koridoru ~ Uhly vyjezdu  Vzdalenost Jed’

nabijeci stanici pfi couvani  pres vodic¢

Signal Sledovat Ohraniéujici ~ Koridor vodice Vzdalenost Jed'
nabijeci navadéci koridor 1/2/3 pri couvani  pres vodic¢
stanice i 'min./max.
Sledovat VOdiE 1/2/3 ( )
ohranicujici
vodié | | |
Navigace Jak Gasto Sektor 1 Sektor 2
S podporou
GPS (vychozi)

Oblast 1/2/3/4/5 | | |
Uhel vyjezdu Uhel vyjezdu Proporce

(min.) (max.)
Uhel vyjezdu Uhel vyjezdu Proporce
(min.) (max.)
00 Prislusenstvi
Domecek sekacCky Ultrazvuk
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3.24 Prehled strukturu nastaveni (3) (pouze pripojeni Bluetooth na kratkou vzdalenost)

VSeobecné
Cas a datum Obnovit tovarni nastaveni
Cas v sekadce  Datum v sekaéce Cas a datum Obnovit tovarni nastaveni
(Upravit) (Upravit) z telefonu
Zabezpeceni
Novy signal smyc¢ky — Zménit PIN koéd Ochrana proti kradezi GeoFence
Vytvorit novy Vytvorit novy
signal smycky signal smycky
Alarm  Zvednuta Oftocena Stisknuto Casovy zamek
| vzharu nohama  tlacitko |
i STOP | o
Délka alarmu Casovy zamek

Automower® Connect

Intenzita signalu Spojeno Zahayjit nové Odebrat sekacku
/Zadny signal /Nespojeno parovani ze sparovanych Gctd
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3.25 Zpravy 3.26 Mé sekacky

V tomto menu mizete nalézt pfedchozi poruchy Po vybéru moznosti Mé sekacky si muzete prohlédnout
a informacni zpravy. U nékterych zprav jsou uvedeny stav vSech robotickych sekacek sparovanych s vasim
tipy a rady, jak chybu odstranit. uctem, provadét jejich spravu a pridavat dalsi. Jestlize
existuje nékolik sparovanych robotickych sekacek, je
Povsimnéte si: Nabidka Zpravy je dostupna pouze pfi mozné vybrat jednu z nich jako Aktusini sekacku.

pripojeni Bluetooth na kratkou vzdalenost. . ]
Sparovani nové robotické sekacky s aplikaci

Automower® Connect:

Jestlize je roboticka sekacka jakymkoliv zplisobem

naruSena, napfiklad se zachyti nebo dochazi baterie,

uloZi se zprava souvisejici s narusenim a ¢as, kdy 2. Vyberte model

k nému doslo. 3. Parovani dokoncete podle pokynt v aplikaci
Automower® Connect.

1. Vyberte symbol plus (+).

Pokud se nékolikrat opakuje stejna chybova zprava,
muze to znamenat, Ze je potfeba provést Upravu
instalace nebo nastaveni robotické sekacky. Viz Hldseni
zavad na strani 45 Ci Informacni zpravy na strani 48.

3.27 Priklady usporadani zahrady

Rizna usporadani vyzaduji rizna nastaveni. Pfizpusobenim nastaveni v robotické sekacce podle tvaru travniku
umoznite sekacCce €asto dojet do vSech oblasti zahrady a dosahnout tak dokonalého poseceni. Na nasledujicich
strankach je nastinéna fada pfiklad usporadani s navrhy instalaci a nastaveni.

Doporuéené nastaveni timeru v nasledujicich pfikladech plati pro model Automower® 520 (neni-li uvedeno jinak).
Dalsi napovédu k instalaci naleznete na webu www.husqvarna.com.

Povsimnéte si: Vychozi nastaveni robotické sekacky bylo zvoleno tak, aby fungovalo v celé fadé riznych zahrad.
Nastaveni je potfeba upravit pouze pfi specialnich podminkach instalace.

3.27.1 Oteviena a rovna plocha

Plocha 500 m?
Pondéli, Utery, Ctvrtek, Patek, Sobo-
ta

Pokryti travnaté | Navigace podporovana GPS
plochy

Hledej nabijeci | Vychozi nastaveni
stanici

Poznamky Abyste zabranili tomu, zZe trava bude
vypadat uslapana, kdyz je plocha vy-
razné mensi, nez je maximalni kapa-
cita sekacky, pouzijte timer.

Protoze je plocha oteviena a neni
slozita, v této instalaci neni zapotfebi
navadéci vodic.
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3.27.2 Rada ostriivk(l a 35% svah

Plocha

1000 m?

Timer

07:00-22:30

Pondéli, Utery, Ctvrtek, Patek, Sobo-
ta

Pokryti travnaté
plochy

Navigace podporovana GPS

Hledej nabijeci | Vychozi nastaveni
stanici
Poznamky Umistéte nabijeci stanici do dolni

¢asti pracovni oblasti. Polozte nava-
déci vodi¢ Sikmo strmym svahem.
Ovéfte, jestli je navadéci vodi€ polo-
zeny podle pokynd PoloZeni a pripo-
Jjeni navadeciho vodice na strani 20

3.27.3 zahradé ve tvaru L s nékolika ostrivky a nabijeci stanici instalovanou v uzké asti

Plocha

1500 m?

Timer

0:00-23:00

Pondéli, Utery, Ctvrtek, Patek, Sobo-
ta

Pokryti travnaté
plochy

Navigace podporovana GPS

Hledej nabijeci | Vychozi nastaveni
stanici
Poznamky Ovétte, jestli je navadéci vodi€ polo-

zeny podle pokynu v ¢asti PoloZeni
a pfipojeni navadéciho vodice na
strani 20.

g

3.27.4 Zahrada ve tvaru U propojena uzkym priachodem

Plocha 2200 m?
Timer 0:00-24:00 |_____,
Pondéli-Nedéle .
Pokryti travnaté | Navigace podporovana GPS TN -l '
plochy | ! i
! 1
Hledej nabijjeci | Vychozi nastaveni ' | |
stanici | ! !
] | = |
Poznamky Navadéci vodi¢ by mél byt umistén | !_ i | A
podél tzkého prichodu, aby se zaru- . : - - T i .
¢ilo, ze sekacka snadno najde levou L R e D N TR S J
stranu pracovni oblasti. Ovéfte, jestli | (&= ——C—S == =
je navadéci vodi¢ polozeny podle po- 1,5m /5 ft
kynl v ¢asti PoloZeni a pripojeni na-
vadéciho vodice na strani 20.
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3.27.5 nesymetrické pracovni oblasti s Uzkym pruchodem a fadou ostravku

Plocha

1500 m?

Timer

0:00-23:00

Pondéli, Utery, Ctvrtek, Patek, Sobo-
ta

Pokryti travnaté
plochy

Navigace podporovana GPS

Hledej nabijeci | Vychozi nastaveni
stanici
Poznamky Navadéci vodi¢ by mél byt umistén

podél uzkého prichodu, aby se zaru-
Cilo, Ze sekacka snadno najde nabije-
Ci stanici z pravé strany pracovni ob-
lasti. Ovéite, jestli je navadéci vodic
poloZeny podle pokynu v ¢asti Polo-
Zen/ a pripojeni navadéciho vodice
na strani 20.

3.27.6 trech oblastech spojenych dvéma uzkymi prichody

Plocha

1000 m?

Timer

07:00-22:30

Pondéli, Utery, Ctvrtek, Patek, Sobo-
ta

Pokryti travnaté
plochy

Navigace podporovana GPS

Hledej nabijeci | Vychozi nastaveni
stanici
Poznamky Navadéci vodi¢ by mél byt umistén

podél uzkého priichodu, aby se zaru-
Cilo, Ze sekacka snadno najde nabije-
Ci stanici z pravé strany pracovni ob-

lasti.

Ovérte, jestli je navadéci vodic polo-
zeny podle pokynu v ¢asti PoloZeni
a pfipojeni navadeciho vodice na
strani 20.

3.27.7 Velka slozita plocha se 3 navadécimi vodici

Plocha 4000 m?
Plati pro model Automower® 550.
Timer 4:00-23:30

Pondéli-Nedéle

Pokryti travnate
plochy

Navigace podporovana GPS

Hledej nabijeci | Vychozi nastaveni
stanici
Poznamky Protoze instalace vyzaduje 3 navadé-

ci vodiCe, pracovni oblast neni vhod-
na pro model Automower® 520. Ovéf-

te, jestli je navadéci vodi¢ polozeny ]
podle pokynu v &asti PoloZeni a pri- - -
pojeni navadéciho vodice na strani
20.
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3.27.8 vedlejsi plose

Plocha

1000 + 300 m?

Timer

07:00-22:30

Pondéli, Utery, Ctvrtek, Patek, Sobo-
ta

Pokryti travnaté
plochy

Navigace podporovana GPS

Hledej nabijeci
stanici

Vychozi nastaveni

Poznamky

Vedlejsi oblast se sece v rezimu Ve-
dlejsi plocha ve stfedu a v nedéli.

Protoze je plocha oteviena a neni
slozita, v této instalaci neni zapotrebi
navadéci vodi¢. Ovérte, jestli je nava-
déci vodi¢ polozeny podle pokynt

v Casti PoloZeni a pfipojeni navadéci-
ho vodice na strani 20.
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4 Provoz

4.1 Hlavni spinaé

VYSTRAHA: Pied spusténim robotické sekacky
si pozorné prectéte bezpeénostni pokyny.

VYSTRAHA: Ruce a nohy udrzujte mimo dosah
rotujicich bfitd. Kdyz je spustény motor, nikdy
nedavejte ruce nebo nohy do blizkosti stroje
nebo pod néj.

> | B

VYSTRAHA: Robotickou seka&ku nikdy
nepouzivejte, pokud se v misté, kde provadite
sekani, nachazeji néjaké osoby, zejména déti,
nebo domaci zvifata.

>

+ Nastavenim hlavniho spinade do polohy 7
robotickou sekacku spustite.

* Pokud robotickou sekacku nebudete pouzivat nebo
pokud se provadi jakoukoli praci se sekackou,
véetné kontroly ¢i udrzby, nastavte hlavni spina¢ do
polohy 0.

Kdyz je hlavni spina¢ nastaveny v poloze 0, motory
v robotické sekacce se nemohou spustit.

4.2 Spustit

1. Nastavte hlavni spina¢ do polohy 7.

2. Oteviete aplikaci Automower® Connect.
3. Vyberte Ridici panel.

4. V aplikaci vyberte moznost Start.

Pokud je roboticka sekacka zaparkovana v nabijeci
stanici, opusti ji az tehdy, kdyz je baterie uplné
nabita a kdyz ma podle nastaveni timeru zadit
pracovat.

Povsimnéte si: Presvédcte se, ze je tlaCitko START na
horni strané robotické sekacky ve spravné poloze.
Roboticka sekacka se nespusti, pokud je aktivovano
tlaCitko STOP.

1AM

My Automower

me e

~ PARKED -~
Weather Timer
Next start tomorrow at 16:30

4.3 Provozni rezim — Start

Po volbé moznosti Startje mozné vybrat nasledujici
provozni volby.

» Hiavni plocha
» Preskocit timer
* Vedlejsi plocha

4.3.1 Hlavni plocha

Hlavni plocha je standardni rezim provozu, ve kterém
roboticka sekacka automaticky seCe a nabiji se.

1. Otevfete aplikaci Automower® Connect.

2. V hlavni nabidce vyberte moznost Ridici panel.
3. Vyberte moznost Start
4

Robotickou sekacku spustite volbou Obnovit na
hlavni plose.

4.3.2 Preskodit timer
Jakékoli nastaveni timeru je mozné do¢asné potlacit
zvolenim moznosti Preskocit timer.

1.V hlavni nabidce vyberte moznost Ridici panel.
2. Vyberte moznost Start.

3. Posunutim vodorovné listy Preskocit timer najdéte
vhodné trvani potlaceni. Timer je mozné potlacit az

na 7 dni.
4. \Vyberte vhodné trvani potlaceni.
4.3.3 Vedlejsi plocha

Dalsi informace o vedlejsi ploSe viz ¢ast Vedlejsi plochy
na strani 17. Jestlize je zvolena moznost Vedlejsi
plocha, roboticka sekacka pracuje po vybranou dobu
nebo dokud se nevybije baterie.

Kdyz se roboticka sekacka nabiji v rezimu Vedlejsi
plocha, Gplné se nabije, vyjede ven asi 50 cm / 20 palcl
a zastavi se. To znamena, Ze je nabita a pfipravena
zacit sekat.

1.V hlavni nabidce vyberte moznost Ridici panel.

2. Vyberte vhodnou dobu nebo seceni do vybiti
baterie.
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Povsimnéte si: Pokud je po nabijeni potfeba posekat
hlavni pracovni oblast, doporucuje se prfed umisténim
sekacky zpét do nabijeci stanice vybrat moznost
Obnovit na hlavni plose.

4.4 Provozni rezim — Parkovani

Po volbé moznosti Park je mozné vybrat nasledujici
provozni volby.

+ Parkovat do dal&i zpravy
» Zacit pfi novém nastaveni timeru
» Trvani parkovani

4.4 1 Parkovat do dalSi zpravy

Kdyz je zvolena moznost Parkovat do dalsi zpravy,
roboticka sekacka zUstane v nabijeci stanici az do
vybéru moznosti Start.

1.V hlavni nabidce vyberte moznost Ridici panel.
2. Vyberte moznost Park.
3. Vyberte moznost Do dalsi zprévy.

4.4.2 Zacgit pfi novém nastaveni timeru

Roboticka sekacka zlistane v nabijeci stanici, dokud
nebude jinym nastavenim timeru obnoven provoz. Tento
provozni rezim se hodi, kdyz chcete zrusit probihajici
cyklus seceni a povolit robotické sekacce zUstat

v nabijeci stanici, dokud nastaveni ¢asovacée provoz
neumozni.

1.V hlavni nabidce vyberte moznost Ridici panel.
2. Vyberte moznost Park.
3. Vyberte moznost Zacit pii novém nastaveni timeru.

4.4.3 Trvani parkovani

V nabidce Park je mozné zvolit trvani parkovani.
Roboticka sekacka zlistane po vybranou dobu v nabijeci
stanici a potom se automaticky vrati k normalnimu
provozu. Tato volba provozu se hodi, kdyz je potfeba
provoz pozastavit na pfedem znamou dobu. MiiZze se
jednat o kratSi dobu, napfiklad pfi zalévani travniku.
Muze se také jednat o del$i dobu, napfiklad jestlize je
trava prilis kratka a je potreba ji nechat nékolik dni rust.

Kdyz zvolena doba skongi, roboticka sekacka se Fidi
normalnimi nastavenimi ¢asovace.

1.V hlavni nabidce vyberte moznost Ridici panel.

2. Vyberte moznost Park.

3. Posunutim vodorovné listy Trvani parkovani najdéte
vhodné trvani. Timer je mozné potlacit az na 7 dni.

4. Vyberte vhodné trvani parkovani.

4.4 4 Tlacitko parkovani nabijeci stanice

Tlacitko PARK na nabijeci stanici se vztahuje na modely
Automower® 520 a Automower® 550. Pouziva se

k pfivolani robotické sekacCky zpét do nabijeci stanice.
Moznost Park v aplikaci Automower® Connect nabizi
shodnou funkci. Tla€itko PARK na nabijeci stanici je
uzite€né napf. tehdy, kdyz roboticka sekacka pracuje na
velké pracovni plo$e a obsluha nema pfistup k aplikaci
Automower® Connect.

Kontrolka LED v tlacitku PARK sviti, kdyz bylo tlacitko
stisknuté. Po zaparkovani robotické sekacky v nabijeci
stanici kontrolka LED zhasne.

Roboticka sekacka zlistane zaparkovana v nabijeci
stanici, dokud se neaktivuje moznost Startv aplikaci
Automower® Connect.

ox41AM

My Automower

4.4.5 Provozni rezim — Pozastaveni

PFi volb& Pozastavitv aplikaci Automower® Connect
odesle aplikace robotické sekacce prikaz zastavit
soucCasnou ¢innost a pockat. Roboticka sekacka prerusi
¢innost, dokud se v aplikaci nezvoli moznost Park nebo
Start.

4.5 Stop
1. Stisknéte tlacitko STOP na horni strané robotické
sekacky.

Roboticka sekacka se zastavi a zastavi se motor bfitu.

4.6 Vypnéte
1. Stisknéte tlacitko STOP na horni strané robotické
sekacky.

2. Prepnéte hlavni spina€ do polohy 0.
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VYSTRAHA: Pokud roboticka sekacka vyzaduje
udrzbu nebo ji potfebujete pfesunout mimo
pracovni oblast, vzdy ji vypnéte hlavnim
spinacem.

4.7 Nabijeni vybité baterie
Pokud je roboticka seka¢ka Husqvarna nova, nebo byla

z néjakého jiného divodu dlouho uskladnéna, baterie
bude vybita a pfed spusténim je potieba ji nabit.

VYSTRAHA: Robotickou sekagku nabijejte
pouze pomoci nabijeci stanice, ktera je ur¢ena
pro pfislusny model. Nespravné pouziti mize
vést k Urazu elektrickym proudem, pfehfati nebo
uniku leptavych latek z baterie.

V pripadé uniku elektrolytu jej oplachnéte vodou
a v pfipadé zasazeni ocCi vyhledejte Iékafskou
pomoc atd.

1. Nastavte hlavni spina€ do polohy 7.

2. Umistéte robotickou sekacku do nabijeci stanice.
Posurite robotickou sekaCku co nejdale, aby byl
zajistén dobry kontakt mezi sekackou a nabijeci
stanici. Podivejte se na ¢ast vénovanou kontaktnim
a nabijecim prouzk{m v kapitole Popis vyrobku na
strani 6

3. Ridici panel v aplikaci Automower® Connect
zobrazuje, ze probiha nabijeni.

4.8 Svah

Aby se na svazich snizilo opotfebeni v blizkosti
ohranicujiciho vodice, roboticka sekacka eliminuje pfi
jizdé ze svahu couvani. Po pfiblizeni k ohrani€ujicimu
vodi¢i tudiz odjede pry¢ nebo provede otacku ve
tvaru U.
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5 Udrzba

5.1 Uvod - tdrzba

Pro vy&Si provozni spolehlivost a delSi servisni
zivotnost: robotickou sekacku pravidelné kontrolujte,
Cistéte a v pfipadé potfeby vymérnte opotfebované dily.
Veskera udrzba a servis se musi provadét podle pokyn(

spole¢nosti Husqvarna. Viz Podminky zaruky na strani
59.

Pfi prvnim pouziti robotické sekacky kontrolujte zaci
kotou€ a bfity jednou tydné. Pokud je opotfebeni béhem
tohoto obdobi nizké, interval kontrol je mozné prodlouZit.

Je dulezité, aby se Zaciv kotou¢ otacel snadno. Ostfi britd

nesmi byt poSkozené. Zivotnost bfitl se znacné lisi

a zavisi mimo jiné na nasledujicich faktorech:

* Doba provozu a velikost pracovni oblasti.

+ Typ travy a sezénniho ristu.

+ Hilinita nebo piséita puda a pouziti hnojiv.

» Pritomnost predmétl jako jsou $iSky, padavcata,
hracky, kameny, kofeny a podobné.

Normalni Zivotnost je 2 az 5 tydn( pfi pouziti za

pfiznivych podminek. Informace o postupu pfi vyméné

bfitd: Vyména britu na strani 43.

A VYSTRAHA: Nasadte si ochranné rukavice.

Povsimnéte si: Prace s tupymi bfity pfinasi horsi
vysledky secCeni. Trava neni poseCena uhledné a
zvySuje se spotfeba energie, takze roboticka sekacka
nedokaze udrzovat tak velkou plochu.

5.2 Cisténi robotické sekadky

Je dulezité udrzovat robotickou sekacku v Cistoté.
Roboticka sekacka s velkym mnozstvim zachycené
travy se tak dobfe nevyrovna s praci ve svahu.
Doporucuje se Cisténi pomoci kartace.

pomoci vysokotlakého CistiCe. Nikdy
nepouzivejte k €isténi rfedidla.

c VAROVANI: Nikdy robotickou sekacku nemyjte

5.2.1 Podvozek a zaci kotouc¢
1. Prepnéte hlavni spinaé do polohy 0.
2. Postavte robotickou sekacku na bok.

3. Vycistéte zaci kotou¢ a podvozek, napfiklad pomoci
kartace na nadobi. Sou€asné zkontrolujte, zda se
zaci kotou€ otadi volné a nedrhne o chrani¢ nohou.
Také zkontrolujte, zda jsou bfity neposkozené
a mohou se volné otacet. Pokud se dovnitf dostanou
dlouha stébla travy nebo jiné objekty, mohou branit
zacimu kotouci v pohybu. | drobné brzdéni zplsobi
vySSi spotfebu energie a v nejhorsim pfipadé narusi
schopnost sekacCky sekat vétsi travnik.

5.2.2 Sasi

Ocistéte Sasi zespodu. Otfete ho kartackem nebo vihkou
utérkou.

5.2.3 Kola

Vydistéte okoli pfedni a zadnich kol. Trava na kolech
muze negativné ovlivnit pohyb sekacky ve svazich.
5.2.4 Télo

Télo Cistéte vihkou, mékkou houbou nebo utérkou.
Pokud je silné znecisténé, mozna bude zapotfebi pouzit
mydlovy roztok nebo tekuty Cistici prostfedek.

5.2.5 Nabijeci stanice
Nabijeci stanici pravidelné Cistéte od travy, listi, vétvicek
a dalSich objektu, které by mohly vadit sekacce pfi
zajizdéni.
5.3 Vyména bfita

c VYSTRAHA: Vzdy pouzivejte bfity a $rouby

spravného typu. Spole¢nost Husgvarna muize
zarucCit bezpe€nost pouze pfi pouZiti originalnich
bFitl. Kdybyste vyménili pouze bfity a znovu
pouzili plvodni Sroub, mohl by se béhem seceni
opotiebovavat. Bfity by pak mohly byt
vymrstény ven a zpUsobit vazné zranéni.

Opotifebované nebo poskozené dily z bezpecnostnich
dlvodu vymeénite. Bfity je tfeba pravidelné ménit

i v pfipadé, ze jsou neposkozené, aby bylo dosahovano
co nejlepsich vysledkl seceni a malé spotreby
elektrické energie.

U robotické sekacky jsou na zacim kotoucCi
nasroubovany 3 bfity. Pfi vyméné je nutno vyménit
vSechny 3 bfity a vS§echny Srouby najednou, aby byl Zaci
systém vyvazeny.
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Pouzivejte originalni bfity Husqvarna s vyrazenym
logem H s korunkou, viz Podminky zaruky na strani 59.

5.3.1 Vyména biitll
1. Prfepnéte hlavni spinaé do polohy 0.

2. Obratte robotickou sekacku vzhiiru nohama. Polozte
sekacku na mékky a Cisty povrch, aby nedoslo
k poskrabani téla a vika.

3. Otocte ochranny kotou¢ tak, aby byly otvory
v kotouéi zarovnany se Srouby bfitu.

4. VySroubujte 3 Srouby. Pouzijte rovny nebo kfizovy
Sroubovak.

5. Sundejte vSechny bfity a vyndejte Sroub.
6. Pripevnéte nové bfity a Srouby.
7. Zkontrolujte, zda se mohou bfity volné otacet.

5.4 Baterie

Baterie je bezudrzbova, ale ma omezenou zivotnost 2
az 4 roky.

pouze pomoci nabijeci stanice, ktera je ur¢ena
pro pfislusny model. Nespravné pouziti mize
vést k Urazu elektrickym proudem, pfehfati nebo
uniku leptavych latek z baterie. V pfipadé uniku
elektrolytu jej oplachnéte vodou a v pfipadé
zasazeni oCi vyhledejte Iékafskou pomoc atd.

c VYSTRAHA: Robotickou seka&ku nabijejte

doporuéené vyrobcem. Bezpeénost vyrobku
nelze zarudit s jinymi bateriemi. Nepouzivejte
baterie, které nejsou uréené k dobijeni.

c VYSTRAHA: Pouzivejte pouze originalni baterie

VAROVANI: Pied zimnim uskladné&nim baterii

A piné nabijte. Pokud by baterie nebyla piné
nabita, mohla by se poskodit, pfipadné zcela
prestat fungovat.

Nize uvedené pfiznaky signalizuji, ze baterie starne a
bude ji potfeba zanedlouho vymeénit:

» Doba provozu robotické sekacky je mezi nabitimi
krat$i nez normalné. To vede k vice nabijecim
cyklim nez obvykle, coz zvySuje riziko vytvoreni
koleji pobliz nabijeci stanice.

* Roboticka sekacka stoji na travniku a zobrazuje se
zprava Prazdna baferie. To signalizuje, Ze roboticka
sekacka nema dostateCnou kapacitu baterie na
nalezeni nabijeci stanice.

Baterie je v pofadku, pokud sekacka dokaze udrzovat
dobfe poseceny travnik.

Povsimnéte si: Zivotnost baterie zavisi na délce sezény
a na tom, kolik hodin denné se roboticka sekacka
pouziva. V pfipadé dlouhé sezdny nebo velkého poctu
hodin pouziti denné je potfeba ménit baterii Castéji.

Pozadejte svého mistniho zastupce spolecnosti
Husqgvarna o vyménu baterie.

5.5 Zimni servis

Pfed zimnim uskladnénim nechte provést servis
sekacky u mistniho zastupce spole€nosti Husqvarna.
Pravidelny zimni servis udrzuje robotickou sekacku

v dobrém stavu a zajisti co nejlepSi podminky pro novou
sezénu, béhem niz bude sekacCka nepfetrzité pouzivana.

Servis obvykle zahrnuje nasledujici ¢innosti:

» Dukladné ocisténi téla, Sasi, zaciho kotouce a vSech
dalSich pohyblivych ¢asti.

* Vyzkous$eni funkce a soucasti sekacky.

+ Kontrola a pfipadné vyména opotfebovanych
soucasti, napf. brit( a lozZisek.

* VyzkouSeni kapacity baterie sekaCky a pfipadné
doporuéeni vymény.

+ Jestlize je dostupny novy software, mistni zastupce
spole¢nosti Husgvarna robotickou sekacku
aktualizuje.
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6 Odstrafovani problémt

6.1 Uvod — feSeni potizi
V8echny zpravy se nachazeji v nabidce Zpravy v aplikaci Automower® Connect. Dal$i doporuceni postupu v pfipadé
zavady a pfiznaky naleznete na www.husqgvarna.com.

Povsimnéte si: Nabidka Zpravy je dostupna pouze pfi pfipojeni na kratkou vzdalenost (Bluetooth).

6.2 Hlaseni zavad

Nize naleznete nékolik chybovych hlaseni, ktera se mohou zobrazit na displeji robotické sekacky. Pokud se stejna
zprava zobrazuje €asto, kontaktujte svého mistniho zastupce spole¢nosti Husqvarna.

Zprava PriGina Akce

Levy mofor kola za- | Na hnacim kole je namotana trava nebo neci- | Zkontrolujte hnaci kolo a odstrarite travu
blokovany stota. a necistoty.

Pravy moftor kola za- | Na hnacim kole je namotana trava nebo neci- | Zkontrolujte hnaci kolo a odstrante travu
blokovany stota. a necistoty.

Zaci systém zabloko-
vany

Zaci kotoué je obaleny travou nebo jinymi
predméty.

Zkontrolujte hnaci kolo a odstrante travu
a necistoty.

Zaci kotoué je v kaluzi vody.

Presurnite sekacku a zabrante hromadéni vo-
dy v pracovni oblasti.

Zablokované nastave-| Na zafizeni pro nastaveni vysky se€eni nebo | Zkontrolujte zaci kotou€ a dmychadlo v okoli

ni vysky mezi zaci kotou€ a podvozek se zachytila tra- | zafizeni pro nastaveni vysky seceni a od-

va nebo jiny pfedmét. strante veskerou zachycenou travu ¢i jiné
predméty.

Zadny signal smycky | Zdroj napajeni neni pFipojen. Zkontrolujte zapojeni do zasuvky a zda se
nesepnul jisti€. Zkontrolujte, zda je k nabijeci
stanici pfipojen nizkonapét'ovy kabel.

Zkontrolujte, zda je pfipojeny nizkonapétovy | Zkontrolujte, zda neni poskozeny nizkonapé-

kabel nebo zda neni poskozeny. tovy kabel. Zkontrolujte, zda je také spravné
zapojeny do nabijeci stanice a do zdroje na-
pajeni.

Ohranicujici vodi¢ neni pfipojen k nabijeci Zkontrolujte, zda je ohrani€ujici vodi¢ spravné

stanici. zapojeny do nabijeci stanice. Vyménte po-
Skozené konektory. Viz Pripojeni ohranicujici-
ho vodice na strani 19.

Pferuseny ohranicujici vodic. Najdéte misto preruseni vodi¢e. Vymérite po-
Skozenou ¢ast smycky za novy vodi¢ smycky
a napojte drat pomoci originalni spojky. Viz
Nalezeni preruseni vodice smycky na strani
52,

Je aktivovan ECO mdd a roboticka sekacka | Umistéte robotickou sekacku do nabijeci sta-
Spustit na strani 40.

Ohranicujici vodic¢ je polozen kolem ostriivku | Zkontrolujte, zda je ohranicujici vodi¢ polozen

Spatnym smérem. podle pokyn(, napfiklad ve spravném sméru
okolo ostriivku. Viz Ohranicujici vodic¢ na stra-
ni 14.

Bylo preruseno spojeni mezi robotickou se- | Umistéte robotickou sekacku do nabijeci sta-

kackou a nabijeci stanici. nice a vygenerujte novy signal smycky, viz
Zabezpeceni na strani 30.

Ruseni od blizkych kovovych objektl (ploty, |Zkuste pfemistit ohranicujici vodic.

ocelové vyztuhy) nebo kabell v zemi.
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Zprava

PriCina

Akce

Uvizla

Roboticka sekacka byla né¢im zachycena.

Uvolnéte robotickou sekacku a odstrante pfi-
¢inu zachyceni.

Roboticka sekacka se zarazi o fadu preka-
zek.

Zkontrolujte, zda jsou na ploSe néjaké pre-
kazky, které brani robotické sekacce v pohy-
bu z mista.

Mimo pracovni oblast

Pfehozené zapojeni ohranicujiciho vodice
v nabijeci stanici.

Zkontrolujte, zda je ohranicujici vodi€ spravné
pfipojen.

Ohranicujici vodic je pfili$ blizko k okraji pra-
covni oblasti.

Pracovni oblast ma u ohraniéujici smycky pfi-
liS velky sklon.

Ohranicujici vodi€ je polozen kolem ostriivku
Spatnym smérem.

Zkontrolujte, zda byl ohranicujici vodi¢ polo-
zen dle pokynu. Viz Ohranicujici vodi¢ na
strani 14.

Ruseni od blizkych kovovych objektl (ploty,
ocelové vyztuhy) nebo kabell v zemi.

Zkuste premistit ohraniCujici vodic.

Roboticka sekacka obtizné rozliSuje signal od
signalu nedaleké instalace jiné robotické se-
kacky.

Umistéte robotickou sekacku do nabijeci sta-
nice a vygenerujte novy signal smycky, viz
Zabezpeceni na strani 30.

Vybita baterie Roboticka sekacka nemuze najit nabijeci sta- | Zkontrolujte, zda jsou nabijeci stanice a na-

nici. vadéci vodi¢ nainstalovany podle pokyni. Viz
Instalace navadéciho vodice na strani 19.

Navadéci vodi€ je pferuSeny nebo neni pfipo- | Najdéte misto pferuSeni vodice a opravte ho.

jeny.

Baterie je vyCerpana. Vyménte baterii. Viz Baterie na strani 44.

Vadna anténa nabijeci stanice. Zkontrolujte, zda kontrolka nabijeci stanice
blika ¢ervené. Viz Kontrolka LED na nabijeci
stanici na strani 50.

Chybny PIN Byl zadan chybny PIN kéd. Je povoleno pét | Zadejte spravny PIN kéd. Pokud zapomenete
pokusu. Potom se klavesnice na pét minut PIN kod, obrat'te se na zastupce spole¢nosti
zablokuje. Husqvarna.

Zadny pohon Roboticka sekacka byla né&im zachycena. Uvolnéte sekacku a odstrante pficinu zachy-

ceni. Je-li to zplisobeno mokrou travou, po-
Ckejte s pouzitim sekacky, dokud travnik ne-
vyschne.

Pracovni oblast zahrnuje strmy svah. Maximalni garantovany sklon je 45 %.
Strméjsi svahy je tfeba izolovat. Viz Svahy na
strani 17.

Navadéci vodi€ neni ve svahu polozen Sikmo | Pokud je nutno polozit navadéci vodi¢ do

svahem. svahu, musi byt polozen Sikmo svahem. Viz
Instalace navadéciho vodice na strani 19.

PretiZzeny mofor kola, | Roboticka sekacka byla né¢im zachycena. Uvolnéte sekacku a odstrante pficinu zachy-

pravy ceni. Je-li to zplisobeno mokrou travou, po-

Pretizeny motor kola, Ckejte s pouzitim sekacky, dokud travnik ne-

levy vyschne.
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Zprava

PriCina

Akce

Nabijecr stanice je za-
blokovana

Nekvalitni kontakt mezi nabijecimi prouzky
a kontaktnimi prouzky znamena, ze roboticka
sekacka ucinila fadu pokust o nabijeni.

Umistéte robotickou sekacku do nabijeci sta-
nice a zkontrolujte, zda jsou nabijeci a kon-
taktni prouzky v dobrém kontaktu.

Robotické sekacce brani néjaka prekazka.

Odstrarite prekazku.

Nabijeci stanice je naklonéna nebo prohnuta.

Zkontrolujte, zda je nabijeci stanice polozena
na zcela ploché a vodorovné ploSe. Nabijeci
stanice nesmi byt naklonéna nebo prohnuta.

Zaklinéna v nabijecr
stanici

Robotické sekacce stoji v cesté objekt, ktery
ji brani v odjezdu z nabijeci stanice.

Odstrarite prekazku.

Vzhiru nohama

Roboticka sekacka se pfilis naklani nebo se
prevratila.

Umistéte robotickou sekacku na plochy, vo-
dorovny povrch a znovu ji spustte.

VyZaduje ruéni nabi-
Jjeni

Roboticka sekacka je nastavena na provozni
rezim Vedlejsi plocha.

Umistéte robotickou sekacku do nabijeci sta-
nice. Toto chovani je normalni, neni tfeba za-
dné dalsi akce.

Dalsi spusténi hh:mm

Nastaveni timeru brani sekacce v provozu.

Zkontrolujte nastaveni timeru. Viz Uprava na-
staveni timeru na strani 26.

Hodiny na robotické sekaCce ukazuji ne-
spravny c¢as.

Nastavte ¢as. Viz 7Timer na strani 24.

2Zveadnuti

Aktivoval se senzor zvednuti, protoze robotic-
ka sekacka uvizla.

Uvolnéte robotickou sekacku.

Problém se senzorem
kolize, vpredu/vzadu

Télo robotické sekacky se nemuze pohybovat
volné kolem podvozku.

Zkontroluijte, jestli se télo sekacky mize volné
pohybovat kolem podvozku.

Pokud problém pretrvava, zprava vyzaduje
zasah autorizovaného servisniho technika.

Problém s hnacim ko-
lem, pravé/levé

Na hnacim kole je namotana trava nebo nedi-
stota.

Ocistéte kola a prostor kolem kol.

Chyba senzoru smyc-
ky, predni/zadni

Problém se systé-
mem nabijeni

Porucha senzoru na-
klonu

Vystraha! Sekacka Byla aktivovana vystraha z diivodu zastaveni | Upravte nastaveni zabezpeceni sekacky
zastavena sekacky. v nabidce Zabezpeceni, viz Zabezpeceni na
Vystraha! Sekacka Byla aktivovana vystraha z divodu zvednuti strani 30.

zvednuta sekacky.

Vystraha! Sekacka Byla aktivovana vystraha z dGvodu naklonéni

naklonéna sekacky.

Elektronicky probléem | DoCasny problém s elektronikou nebo softwa- | Restartujte sekacku.

rem sekacky.

Pokud problém pretrvava, zprava vyzaduje
zasah autorizovaného servisniho technika.

Problém s baterii

Docasny problém
Docasny problém Docasny problém s baterii nebo softwarem Restartujte sekacku.
s baterii sekacky.

Odpojte a znovu zapojte baterii.

Pokud problém pretrvava, zprava vyzaduje
zasah autorizovaného servisniho technika.

Prilis vysoky nabijeci
proud

Nespravna nebo vadna napajeci jednotka.

Restartujte sekacku.

Pokud problém pretrvava, zprava vyzaduje
zasah autorizovaného servisniho technika.
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Zprava

PriCina

Akce

Problém s pripojenim

Potencialni problém na desce s obvody pfipo-
jeni v sekacce.

Restartujte sekacku.

Pokud problém pfetrvava, zprava vyZaduje
zasah autorizovaného servisniho technika.

Nastaveni spojeni ob-
noveno

Nastaveni pfipojeni bylo obnoveno z didvodu
poruchy.

V pfipadé potifeby zkontrolujte a zmérite na-
staveni.

Nizka kvalita signalu

Deska s obvody pfipojeni v sekadce je na-
montovana prevracené, pripadné je sekacka
naklonéna nebo prevracena.

Zkontrolujte, zda neni sekacka naklonéna ne-
bo pfevracena. Pokud ne, zprava vyzaduje
zasah autorizovaného servisniho technika.

6.3 Informacni zpravy

NiZe je uvedeno nékolik informacnich zprav, které se mohou zobrazovat v nabidce Zpravy v aplikaci Automower®
Connect. Pokud se stejna zprava zobrazuje Casto, kontaktujte svého mistniho zastupce spole¢nosti Husqvarna.

Zprava

7w

Pricina

Akce

Vybitg baterie

Roboticka sekacka nemuze najit nabijeci sta-
nici.

Zkontrolujte, zda jsou nabijeci stanice a na-
vadéci vodi¢ nainstalovany podle pokyni. Viz
Instalace navadéciho vodice na strani 19.

Navadéci vodi¢ je preruSeny nebo neni pfipo-
jeny.

Najdéte misto preruseni vodice a opravte ho.

Baterie je vyCerpana.

Vymeénte baterii. Viz Baterie na strani 44.

Vadna anténa nabijeci stanice.

Zkontrolujte, zda kontrolka nabijeci stanice
blika ¢ervené. Viz Kontrolka LED na nabijeci
stanici na strani 50.

Nastaveni obnoveno

Potvrzeni o provedeni pfikazu Reset vsech
nastaveni zakaznika.

Tento stav je normalni. Neni potfeba zadna
akce.

Omezeny rozsah na-
stav. vysky

Max. a min. pozice nastaveni vysky sec€eni
jsou omezeny.

Zkontrolujte, jestli trava nebo jiné pfedméty
neblokuji pohyb zaciho kotou¢e nahoru nebo
dold.

Provedte kalibraci vysky seceni. Obratte se
na svého mistniho zastupce spolecnosti
Husqvarna.

Necekané nastaveni
vysky

Nastaveni vySky seceni bylo zménéno bez
pozadavku od sekacky.

Provedte kalibraci vysky seceni. Obratte se
na svého mistniho zastupce spole¢nosti
Husqgvarna.

Nevyvdzeny Zaci sy-
stém

Roboticka sekacka zjistila vibrace v zacim ko-
toudi.

Ovérte, zda jsou bfity (a Srouby) neporusené
a zda nejsou opotiebené. Ovérte, zda jsou
vS§echny bfity spravné namontované. Zkontro-
lujte, zda nejsou dvojité bfity namontované na
jakékoli z pozic pro ffi bFity.

Navadéci 1 nenaleze-
na

Navadéeci 2 nenaleze-
na

Navadéci 3 nenaleze-
na

Navadéci vodi¢ neni pfipojen k nabijeci stani-
Ci.

Zkontrolujte, zda je konektor navadéciho vo-
diCe spravné zapojeny do nabijeci stanice.
Viz PoloZeni a pfipojeni navadéciho vodice
na strani 20.

Preruseni navadéciho vodice.

Najdéte misto pferuseni vodi¢e. Vymérite po-
8kozenou ¢ast navadéciho vodie za novy
vodi¢ smy¢ky a napojte vodi¢ pomoci origi-
nalni spojky.

Navadéci vodi¢ neni spojen s ohranicujici
smyckou.

Zkontrolujte, zda je navadéci vodi¢ spravné
spojen s ohranicujici smyckou. Viz PoloZeni
a pfipojeni navadéciho vodice na strani 20.
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Zprava

Pri¢ina

Akce

Kalibrace navadecr
selhala

U robotické sekacky se nezdafila kalibrace
navadéciho vodice.

Zkontrolujte, zda byl navadéci vodi¢ nainsta-
lovan podle pokynd, viz /nstalace navadéciho
vodice na strani 19.

Kalibrace navadeci

U robotické sekacky se zdafila kalibrace na-

Neni potfeba zadna akce.

vala ohraniCujici vodi¢, aniz by se ji podafilo
najit nabijeci stanici.

dokoncena vadéciho vodice.

Navigacni problém Doslo k potizim s hardwarem navigace pod- |Pokud se tato zprava zobrazuje €asto, kon-

GPS porované GPS. taktujte mistniho zastupce spole¢nosti Husg-

varna.

Slaby signal GPS V aktualni pracovni oblasti je slaby signal Pokud se zprava zobrazuje Casto, vypnéte
GPS. Navigaci podporovanou GPS nelze navigaci podporovanou GPS a misto ni pou-
pouzit. Zijte rucni nastaveni parametru Pokryti trav-

naté plochy, viz Ploch 7-5 na strani 28.

Obtiznée hleda NS Roboticka sekacka uz nékolik okruhl sledo- | Nebyla spravné dokonéena instalace. Viz Po-

loZeni ohranicujiciho vodice na strani 18.

Na ohranicujicim vodici byla nespravné na-
stavena Sitka koridoru. Viz Sitka koridoru na
strani 29.

Roboticka sekacka byla spusténa na vedlejsi
ploSe, pouzivala ale nastaveni pro hlavni plo-
chu.

Docasny problém se
serverem.

Zkuste to znovu.

Pokud se tato zprava zobrazuje ¢asto, kon-
taktujte mistniho zastupce spole¢nosti Husg-
varna.

Problémy s pfipoje-
nim

Problém s modulem Automower® Connect

Restartujte robotickou sekacku. Jestlize

k problému s pfipojenim dochazi stale, zkuste
zrusSit parovani robotické sekacky (Mé sekac-
ky) a poté ji sparujte znovu. Pokud problém
pretrvava, obratte se na mistniho zastupce
spolecnosti Husqvarna.

Nastaveni spojeni ob-
noveno

Bylo obnoveno nastaveni bezdratového pfi-
pojeni z divodu chyby.

V pfipadé potfeby nastaveni zkontrolujte
a upravte.

Slaby signal

Slaby signal GPRS pro modul Automower®
Connect

Presvédcte se, Zze neni roboticka sekacka
prevracena. Pokud problém pretrvava, zprava
vyZaduje zésah autorizovaného servisniho
technika.

SIM karta vyZaduje
PIN

SIM kartu je tfeba odblokovat.

Zkontrolujte, zda byl v pfislusném menu se-
kacky (Sit > Karta SIM) zadan kod PIN SIM
karty. Pokud se tato zprava zobrazuje Casto,
kontaktujte mistniho zastupce spole¢nosti
Husqgvarna.

SIM karta blokovang

SIM kartu je tfeba vymeénit.

Obrat'te se na svého mistniho zastupce spo-
le€nosti Husqgvarna.

SIM karta nenalezena

Modul Automower® Connect vyZzaduje, aby
byla do sekacky vloZzena SIM karta.

Obratte se na svého mistniho zastupce spo-
le€nosti Husqvarna.

Problém s funkci
GeoFence

Funkce GeoFence nepracuje kvli slabé (ne-
bo zadné) komunikaci se systémem GPS.

Obrat'te se na svého mistniho zastupce spo-
le€énosti Husqvarna.
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6.4 Kontrolka LED na nabijeci stanici

PIné funkéni instalace je oznacena zelené svitici nebo blikajici kontrolkou nabijeci stanice. Jestlize je vidét jina nez
zelena barva, postupujte podle pokyn( pro FeSeni problémi nize.

Dalsi napovédu naleznete na webu www.husqvarna.com. Pokud stale potfebujete pomoci, obrat'te se na svého
mistniho zastupce spole¢nosti Husqvarna.

Kontrolka Pri€ina Akce
Sviti zelené Kvalitni signaly Neni potfeba zadna akce
Blika zelené Signaly jsou kvalitni a je aktivovan ECO mdd. | Neni potfeba zadna akce. DalSi informace

0 ECO modu viz ECO mod na strani 27.

Blika modre

Ohranicujici smyc¢ka neni pfipojena k nabijeci
stanici.

Zkontrolujte, zda je ohranicujici vodi¢ spravné
zapojeny do nabijeci stanice. Viz Pripojeni
ohraniéujiciho vodice na strani 19.

Preruseni smycky ohranicujiciho vodice.

Najdéte misto preruSeni vodice. Vymérnite po-
Skozenou ¢ast smycky za novy vodi¢ smycky
a napojte drat pomoci originalni spojky.

Blika cervené

Preruseni v anténé nabijeci stanice.

Obrat'te se na svého mistniho zastupce spo-
le€nosti Husqvarna.

Sviti cervené

Porucha v desce s obvody nebo nespravny
napajeci zdroj v nabijeci stanici. Chybu musi
odstranit autorizovany servisni technik.

Obrat'te se na svého mistniho zastupce spo-
le€nosti Husqvarna.

6.5 Kontrolka LED na robotické sekacce
Na horni strané robotické sekacky je kontrolka LED, ktera signalizuje soucasny stav.

Kontrolka

PriCina

Akce

Sviti zelenée

Roboticka sekacka sece travnik nebo opousti
nabijeci stanici.

Neni potfeba Zadna akce.

Sviti modre

Roboticka sekacka je doCasné zastavena ne-
bo zaparkovand, pfipadné hleda nabijeci sta-
nici.

Neni potfeba zadna akce.

Sviti Zluté

Bylo stisknuto tlacitko STOP.

Robotickou sekacku znovu spustite stisknu-
tim tlacitka START na horni strané robotické
sekacky.

Sviti cervené

Roboticka sekacka byla zastavena kvdli za-
vazné chybé.

Chybu zrusite stisknutim tlacitka STOP, robo-
tickou sekacku nasledné aktivujete stisknutim
tlaCitka START na horni strané robotické se-
kacky.

Blika Zluté

Roboticka sekacka vyZaduje PIN kod.

Nez bude mozné robotickou sekacku aktivo-
vat, je tfeba potvrdit PIN kod v aplikaci Auto-
mower® Connect.

DalSi napovédu naleznete na webu www.husqvarna.com. Pokud stale potfebujete pomoci, obrat'te se na svého
mistniho zastupce spolecnosti Husqvarna.
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6.6 Priznaky

Pokud roboticka sekacka nefunguje tak jak ma, postupujte podle nize uvedenych pokynt ohledné pfiznak.

Na strance www.husqvarna.com naleznete sekci Casto kladené dotazy (FAQ), kde najdete podrobné&jsi odpovédi na
fadu béznych otazek. Pokud se vam pFesto nepodafi odhalit pfi¢inu zavady, obratte se na zastupce spole¢nosti

Husqvarna.

PFiznaky

Pri¢ina

Akce

Roboticka sekacka
ma potize se zajizdé-
nim do stanice.

Ohranicujici vodi¢ neni polozen dostate¢né
daleko rovné od nabijeci stanice.

Zkontrolujte, zda byla nabijeci stanice nain-
stalovana podle pokynu v PoloZeni ohranicu-
Jiciho vodice na strani 18

Navadéci vodi¢ neni protazen otvorem pod
nabijeci stanici.

Je naprosto nezbytné, aby navadéci vodic byl
dokonale rovny a aby byl pod nabijeci stanici
ve spravné poloze. Proto musi byt vzdy pro-

tazeny otvorem v nabijeci stanici. Viz PoloZe-
ni a pripojeni navadéciho vodice na strani 20.

Nabijeci stanice je na svahu.

Umistéte nabijeci stanici na rovny povrch. Viz
Nejlepsi misto pro nabijecr stanici na strani
12

Nerovnomérné sece-
ni.

Roboticka sekacka pracuje pfilis malo hodin
denné.

Prodluzte dobu seceni. Viz Timer na strani
24.

Funkce 7imer dle pocasise domniva, ze trav-
nik byl posecen vice nez ve skuteCnosti. Zvy-
Ste uroven intenzity u moznosti 7imer dle po-
casi. Pokud tento krok nepomuze, moznost
Timer dle pocasivypnéte.

Nastaveni Jak dasfo? neodpovida usporada-
ni pracovni oblasti. Poznamka: Neda se pou-
zit, pokud je povolena navigace podporovana
GPS.

Zkontrolujte, zda je vybrana spravna hodnota
parametru Jak casto?.

Tvar pracovni oblasti vyzaduje pouziti para-
metru Plocha 7-5, aby roboticka sekacka na-
Sla cestu do v8ech odlehlych oblasti. Po-
znamka: Neda se pouzit, pokud je povolena
navigace podporovana GPS.

K navedeni robotické sekacky do odlehlé ob-
lasti pouZijte rovnéz parametr Plocha 1-5. Viz
Pokryli travnaté plochy na strani 28.

Pracovni oblast je pfili§ velka.

Zkuste omezit pracovni oblast nebo prodlou-
zit pracovni dobu. Viz 7imer na strani 24.

Tupé biity.

Vymeénte vSechny bfity. Viz Vyména britd na
strani 43.

Vysoka trava vuci nastavené vySce seceni.

Zvyste vySku seCeni a potom ji postupné sni-
Zujte.

Na Zacim kotouci nebo kolem hfidele motoru
se nahromadila trava.

Zkontrolujte, zda se zaci kotou¢ otaci volné

a snadno. Pokud tomu tak neni, vySroubujte
zaci kotouc€ a odstrante travu a cizi objekty.

Viz Udrzba na strani 43.

Roboticka sekacka
pracuje v nevhodnou
dobu

Je nutné nastavit hodiny robotické sekacky.

Nastavte hodiny. Viz Cas a datum na strani
30.

Nespravné Casy zahajeni a ukonceni se€eni.

Vynulujte nastaveni Casu startu a zastaveni
seceni. Viz Timer na strani 24.
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Pfiznaky

PriCina

Akce

Roboticka sekacka vi-
bruje.

Poskozené brity zplsobuji nevyvazenost za-
ciho systému.

Zkontrolujte bfity a Srouby a v pfipadé potre-
by je vyménte. Viz Vyména britu na strani 44.

PFili§ mnoho bfitd na stejném montaznim mi-
sté zplsobuje nevyvazenost Zaciho systému.

Zkontrolujte, zda je na jednom Sroubu vzdy
jediny bfit.

Jsou pouzity rizné verze (tloustky) bfitl
Husqgvarna.

Zkontrolujte, zda nejsou pouzity rlizné verze
bFitd.

Roboticka sekacka se
pohybuje, ale zaci ko-
toud se neotadi.

Roboticka sekacka hleda nabijeci stanici.

Z4dna akce. Zaci kotou& se béhem hledani
nabijeci stanice neotadi.

Roboticka sekacka
seCe mezi nabijenim
kratSi dobu nez obvy-
kle.

Zaci kotou je blokovan travou nebo jinymi ci-
zimi pfedméty.

Vyjméte Zaci kotoud a vygistéte ho. Viz Cisté-
ni robotické sekacky na strani 43.

Baterie je vyCerpana.

Vyménte baterii. Viz Baterie na strani 44.

Doba seceni i nabije-
ni je kratsi nez obvy-
kle.

Baterie je vyCerpana.

Vyménte baterii. Viz Baterie na strani 44.

Roboticka sekacka je
zaparkovana v nabije-
ci stanici celé hodiny.

Roboticka sekacka je zaparkovana kvuli na-
staveni Casovace, nebo protoze byla v aplika-
ci zvolena moznost Parkovat do dalsi zpravy.

Oteviete aplikaci a upravte nastaveni Casova-
¢e nebo prejdéte do Ridiciho panelu a robo-
tickou sekacku spustte.

Roboticka sekacka se
¢asto pohybuje do
kruhu nebo do spiraly.

Seceni do spiraly patfi mezi pfirozené zplso-
by pohybu robotické sekacky.

Upravte intenzitu seceni do spiraly. Pokud je
potfeba, je mozné tuto funkci zakazat. Viz
Seceni do spirdly na strani 27.

Roboticka sekacka se
toc¢i a nékolik minut
zUstava v malé oblas-
ti.

Toto chovani je u modeld Automower® 520
a Automower® 550 s navigaci podporovanou
GPS zcela normalni a pfispiva k dosazeni
rovhomérného vysledku.

Zadna akce.

6.7 Nalezeni preruseni vodi¢e smyCky

Preruseni vodi¢e smycCky jsou obvykle vysledkem
nevédomého fyzického poskozeni vodie, napt. pfi ryti
ry¢em. V zemich, kde plda zamrza, mohou vodi¢
poskodit také ostré kameny pohybuijici se v pudé.
Preruseni mize zpUsobit takeé pfilisné napnuti vodice
béhem instalace.

P¥i pfili§ nizkém seceni travy velmi brzy po instalaci
muze dojit k poskozeni izolace vodice. Poskozeni
izolace vyvola preruseni az za nékolik tydnd nebo
mésicU.

Nasledujici zplsob nefunguje, pokud je aktivovan ECO
mdd. Nejprve se ujistéte, ze je ECO mdod vypnuty. Viz
ECO mdd na strani 27.

1. Zkontrolujte, zda kontrolka nabijeci stanice blika
modfe, coz znadi preruseni ohranicujiciho vodice.
Viz Kontrolka LED na nabijeci stanici na strani 50.

VAROVANI: V prvnich tydnech po instalaci vzdy
vybirejte maximalni vySku se€eni a potom ji
kazdy tyden snizujte o jeden stupenfi, az
dosahnete pozadované vysky.

A

Vadny spoj vodi¢e smycky miize také vést k preruseni
béhem nékolika tydnd po provedeni spojeni. Vadny spoj
muze zpUsobit napf. to, ze originalni spojka nebyla
dostatecné silné stisknuta kleStémi, nebo Ze byla
pouzita spojka nizsi kvality nez originalni.

Povsimnéte si: Nez budete zkoumat dal$i moznosti,
nejprve zkontrolujte vSechny znamé spoje.

Preruseni vodice Ize najit postupnym délenim smycky
v misté mozného preruseni na polovinu, az vam zbude
jen velmi kratky usek.

2. Zkontrolujte, zda je ohrani€ujici vodi¢ spravné
zapojeny do nabijeci stanice a neni poskozeny.
Nejprve zkontrolujte, zda kontrolka nabijeci stanice
stale blika modre.
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3. Zaméiite pfipojeni navadéciho vodice
a ohranicujiciho vodice v nabijeci stanici.

Zacénéte pripojenim konektortdl AL a G1.

Pokud kontrolka sviti zelen&, doSlo k preruseni
ohraniCujiciho vodi¢e mezi konektorem AL

a mistem, kde je navadéci vodi¢ spojen

s ohranicujicim vodiCem (silna ¢erna ¢ara na
obrazku).

Pokud kontrolka nyni sviti zelené, doSlo k pferuseni
nékde mezi odpojenym koncem a mistem, kde byl
pfipojen novy vodi¢ (silna ¢erna ¢ara). Je-li tomu tak,
presunte pfipojeni nového vodi€e bliz k odpojenému
konci (pfibl. doprostfed odhadované sekce vodice) a
znovu zkontrolujte, zda kontrolka sviti zelené.

K opravé poruchy budete potfebovat ohranicujici
vodi¢, konektory a spojky:

a) Pokud je podeziely ohranicujici vodi¢ kratky, je
nejsnazsi vymeénit cely ohranicujici vodi¢ mezi
konektorem AL a mistem, kde je navadéci vodic

pfipojeny k ohraniCujicimu vodici (silna ¢erna ¢ara).

b) Pokud je podeztely ohranicujici vodi¢ dlouhy
(silna ¢erna ¢ara), poté postupujte takto: Vratte
konektory AL a G1 do puvodni polohy. Odpojte
konektor AR. Zapojte do konektoru AR novy vodi¢

smycky. Zapojte druhy konec nového vodiCe smycCky

doprostfed instalace.

Takto pokracuijte, dokud vam nezlstane velmi kratky
usek vodice, ve kterém kontrolka méni barvu mezi
zelenym svétlem a modrym blikanim. Dale
postupujte podle pokyn( v kroku 5 nize.

Pokud kontrolka stale blika modfe v kroku 3 vySe:
Vrat'te konektory AL a G1 do plvodni polohy.
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Pfepojte konektory AR a G1. Pokud kontrolka nyni
sviti nepferudované zelené, odpojte konektor AL
a pfipojte novy ohranicujici vodi¢ do konektoru AL.
Pfipojte druhy konec tohoto nového vodi¢e do stfedu
podezielé Easti vodice. Postupujte stejné jako
v krocich 3a) a 3b) vySe.

5. Kdyz naleznete misto preruseni, poskozenou ¢ast
nahradte novym vodi€em. Vzdy pouzivejte originalni
Spojky.
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7 Preprava, skladovani a likvidace

7.1 Preprava

Dodané lithium-iontové baterie podléhaji pozadavkum
legislativy o nebezpe&ném zbozi. Pfi komeréni pfeprave,
napft. tfetimi stranami nebo dopravci, musi byt dodrzeny
specialni pozadavky na baleni a oznaceni. BEéhem
pfipravy polozky na odeslani byste se méli poradit

s odbornikem na nebezpecné materialy. DodrZujte také
pravdépodobné podrobnéjsi narodni pfedpisy.

Prelepte oteviené kontakty paskou a zabalte baterii
takovym zplisobem, aby se v baleni nemohla
pohybovat. Pfed pfepravou vzdy zajistéte vyrobek.

7.2 Zimni uskladnéni

7.2.1 Roboticka sekacka

Robotickou sekacku je potfeba pred zimnim ulozenim
ddkladné vycistit. Viz Cistén/ robotické sekacky na strani
43.

Pro zajisténi funk&nosti a Zivotnosti baterie je tfeba pred
zimnim uskladnénim robotické sekacky baterii nabit.

1. Umistéte robotickou sekacku do nabijeci stanice,
dokud nebude ikona baterie v aplikaci ukazovat, ze
je baterie plné nabita.

2. Poté prepnéte hlavni spinaé do polohy 0.

Zkontrolujte stav opotfebovanych souéasti, napr. britd
a lozisek v zadnim kole. V pfipadé potieby provedte
napravu, aby byla sekacka pred pfisti sezénou

v dobrém stavu.

Skladujte robotickou sekacku polozenou na vSech
koleCkach, v suchém prostiedi, chranénou pred
mrazem, pokud mozno v plivodnim obalu. Robotickou
sekacku mlzete také zavésit na originalni nasténny
drzak Husqvarna. Vice informaci o dostupnych
nasténnych drzacich ziskate u svého mistniho zastupce
spole¢nosti Husqvarna.

VAROVANI: Pfed zimnim uskladné&nim baterii
pIiné nabijte. Pokud by baterie nebyla plné
nabita, mohla by se poskodit, pfipadné zcela
prestat fungovat.

7.2.2 Nabijeci stanice

Je doporuéeno nabijeci stanici a zdroj napéjeni
skladovat uvnitf. Ohranicujici vodi¢ a navadéci vodic Ize
ponechat v zemi.

1. Odpojte napéjeni nabijeci stanice.

2. Uvolnéte zamek konektoru zdroje napajeni
a konektor odpojte.

3. Odpojte od nabijeci stanice konektory ohrani€ujiciho
a navadéciho vodice.

Konce vodi¢d by mély byt ochranény pred vihkosti napf.
tim, ze se ulozi do pouzdra s mazivem.

VAROVANI: Pokud je nabijeci stanice
ponechana pres zimu venku, musi byt nabijeci

stanice po celou zimu pfipojena k elektrické siti,
ohranicujicimu vodi¢i a navadécim vodic¢im.

7.3 Po zimnim skladovani

1. Zkontrolujte, zda neni tfeba provést vycisténi,
zejména nabijecich prouzku jak na roboticke
sekacce, tak na nabijeci stanici.

2. Pokud nabijeci prouzky vypadaji spalené nebo jsou
zkorodované, o istéte je jemnym brusnym papirem.

3. Dale zkontrolujte, zda je v robotické sekacce
spravné nastaveny Cas a datum.

7.4 Informace tykajici se zivotniho prostredi

Symbol na robotické sekacce Husqvarna
oznacuje, ze tento produkt nesmi byt
likvidovan jako domaci odpad. Sekacka
musi byt odevzdana ve vhodném
recyklacnim stfedisku, kde bude
provedena recyklace elektronickych
soucasti a baterii. Baterie musi byt

z produktu odstranéna jesté pred jeho
vyfazenim.

Zajisténim odpovidajici likvidace tohoto vyrobku
pomUzete zabranit potencialnimu negativnimu dopadu
na zivotni prostfedi a zdravi lidi, ktery by jinak mohl byt
disledkem nespravné likvidace tohoto vyrobku.

Podrobnéjsi informace o recyklaci tohoto vyrobku
ziskate na méstském uradé, u sluzby zajist'ujici
zpracovani domaciho odpadu nebo v prodejné, kde jste
vyrobek zakoupili.

7.4.1 Demontaz baterie pro ucely recyklace
Pokud chcete z robotické sekacky demontovat baterii,
postupujte takto.

1. Nastavte hlavni spina¢ do polohy 0.

2. Ocistéte plochu okolo prichodky pro nabijeci kabel
zcela vepredu pod sekackou.

3. Stahnéte pryzovou prichodku na nabijecim kabelu a
opatrné uvolnéte konektor.

4. Télo je pfipevnéno k podvozku pomoci
4 rychloupinacich drzakud. Uvolnéte télo z podvozku
jeho zvednutim za jeden roh a sou¢asnym
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pfidrzovanim podvozku na misté.

6. Odstrarte zaruéni pecet’ v misté mezery mezi
obé&ma polovinami $asi na pravé strané.

7. Zvednéte opatrné zadni hranu horni ¢asti podvozku.

8. Odpojte kabel MMI z hlavni fidici desky
a demontuijte horni ¢ast Sasi.

9. Povolte 3 Srouby (Torx 20) drzici kryt baterie na
misté.

10. Odpoijte baterii od hlavni desky s obvody. Otevrete
kryt baterie a baterii vyjméte.
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8 Technické udaje

8.1 Technické udaje

Rozméry Automower® 520 Automower® 550
Délka, cm 72 72

Sifka, cm 56 56

Vyska, cm 31 31

Hmotnost, kg 11,5 13,9

Elektricky systém Automower® 520 Automower® 550

Baterie, Li-lon

18 V/3,2 Ah obj. €. 580 68
33-01, 580 68 33-02

18 /10,4 Ah obj. &. 588 14
64-01 (2 ks)

Zdroj napajeni, V/28 V DC

100-240

100-240

Délka nizkonapétového kabelu, m

10

10

Strfedni spotfeba energie pfi maximalnim vyuziti

17 kWh/mésic pfi velikosti
pracovni plochy 2 200 m?

23 kWh/mésic pfi velikosti
pracovni plochy 5 000 m?2

Nabijeci proud, A DC

22

7

Pramérna doba secéeni, min 75 270

Priimérna doba nabijeni, min 50 60

Anténa ohraniéujiciho vodice Automower® 520 Automower® 550
Pracovni frekvenéni pasmo, Hz 300-80000 300-80000

Maximalni radiofrekvenéni vykon, mW pfi 60 m®

<25 mW pii 60 m

<25 mW pfi 60 m

Emise hluku méfené v prostiedi jako akusticky vykon® Automower® 520 Automower® 550
Méfena hladina hluku, dB (A) 58 60

Odchylka emisi hluku Kyya, dB (A) 1 1

Garantovana hladina hluku, dB (A) 59 61

Hladina hluku akustického tlaku v Urovni usi obsluhy, 47 49

dB (A) 7

Sedeni Automower® 520 Automower® 550
Zaci systém 3 oto¢né Zaci biity

Otacky zaciho motoru, ot/min 2300 2300

Spotfeba energie béhem seceni, W +/- 20 % 30 35

VysSka sec€eni, cm 2-6 2-6

Sitka stfihu, cm 24 24

Nejuzsi prdjezd, cm 60 60

Maximalni thel pro oblast seceni, % 45 45

Maximalni thel pro ohranicujici vodic, % 15 15

Maximalni délka ohranicujiciho vodice, m 800 800

5 Maximalni aktivni vystupni vykon pro antény ve frekvenénim pasmu, ve kterém radiové zafizeni funguje.
6 Emise hluku v Zivotnim prostfedi méfené jako akusticky vykon (Lwa) v souladu se smérnici 2000/14/EU. Zaru-
¢ena hladina akustického vykonu zohledriuje mozné odchylky pfi vyrobé a také odchylky od zkuSebniho proto-

kolu 1-3 dB(A).

7 Odchylka hluku akustického tlaku Ky, 24 dB (A).
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PCS)

Sedeni Automower® 520 Automower® 550
Maximalni délka navadéciho vodice, m 400 400
Pracovni kapacita, m2+/- 20 % 2200 5000
Klasifikace IP Automower® 520 Automower® 550
Roboticka sekacka IPX4 IPX4
Nabijeci stanice IPX1 IPX1
Zdroj napajeni IPX4 IPX4
Podpora frekvencéniho pasma:
Frekvenéni rozsah Bluetooth® 2400,0-2483,5 MHz
Automower® Connect 3G Pasmo 19 (800 MHz)

Pasmo 5 (850 MHz)

Pasmo 8 (900 MHz)

Pasmo 2 (1900 MHz)

Pasmo 1 (2100 MHz)
Automower® Connect 2G GSM 850 MHz

E-GSM 900 MHz

DCS 1800 MHz

PCS 1900 MHz
Vykonova tfida
Vystupni vykon Bluetooth® 8 dBM
Automower® Connect 3G Vykonova tfida 3 24 dBm
Automower® Connect 2G Vykonova tfida 4 (pro 33 dBm

GSM/E-GSM)

Vykonova tfida 1 (pro DCS/ | 30 dBm

Neni mozné garantovat plnou kompatibilitu robotické sekacky s dal§imi typy bezdratovych systémd, jako jsou napf.
dalkova ovladani, radiové vysilacky, sluchadla, podzemni elektrické ohradniky a podobné.
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9 Zaruka

9.1 Podminky zaruky

Spole€nost Husqvarna garantuje funkénost produktu po
dobu dvou let (od data zakoupeni). Zaruka se vztahuje
na zavazné vady materialu a na vyrobni vady. BEéhem
zarucni doby produkt bezplatné vymeénime nebo
opravime, pokud budou splnény nasledujici podminky:

* Roboticka sekacka a nabijeci stanice se smi
pouzivat pouze v souladu s pokyny v Navodu
k pouzivani. Tato zaruka vyrobce nema zadny vliv
na stavajici zaru¢ni naroky uzivatele vaci prodejci.
» Uzivatelé a jiné neautorizované subjekty nesmi
produkt opravovat.

Pfiklady zavad, na které se zaruka nevztahuje:

» Poskozeni zpisobené prosaknutim vody ze spodni
strany robotické sekacky. Toto poskozeni je obvykle
zplsobeno mycimi nebo zavlazovacimi systémy,
pfipadné vymoly &i strouhami v pracovni oblasti, ve
kterych se pfi desti vytvori kaluze vody.

* Poskozeni zplisobené bleskem.

*  Poskozeni zplisobené nespravnym uskladnénim
baterie nebo nespravnou manipulaci s baterii.

* PoSkozeni zplsobené pouzitim jiné nez originalni
baterie[1Husqvarna.

» Poskozeni zpisobené nepouzivanim originalnich
nahradnich dilG a pfislusenstvi Husqvarna, jako jsou
zaci bfity a instalaéni material.

* PoSkozeni vodiCe smycky.

«  Skody zptisobené neautorizovanymi zménami nebo
neopravnénou manipulaci s produktem nebo jeho
napajenim.

Brity a kartacky na kola jsou povazovany za spotiebni
material a zaruka se na né nevztahuje.

Pokud dojde u robotické sekacky Husqvarna k poruse,
obrat'te se na zastupce spolecnosti Husqvarna, ktery
vam poskytne dalSi pokyny. Pokud kontaktujete
zastupce spole¢nosti Husgvarna, méjte vzdy po ruce
prodejni doklad a vyrobni Cislo robotické sekacky.
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10 ES Prohlaseni o shodé

10.1 ES Prohlaseni o shodé

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Svédsko, tel:
+46--36--146500, prohlasuje, Ze robotické sekacky
Automower® 520 a Automower® 550 se sériovymi Gisly
od roku 2018, tyden 4 a dale (rok a tyden jsou zfetelné
vyznaceny v textu na typovém Stitku a za nim nasleduje
vyrobni €islo) vyhovuje pozadavkim nasledujicich
SMERNIC RADY EVROPSKE UNIE:

+ Smeérnice 2006/42/ES o strojnich zafizenich.
» Specialni pokyny pro robotické sekacky na travu
napajené baterii EN 50636-2-107: 2015
» Elektromagneticka pole EN 62233: 2008.

* Smérnice o ,omezeni pouzivani nékterych
nebezpecnych latek* 2011/65/EU.

+  Smérnice 2000/14/ES tykajici se emisi hluku do
okoli. Informace tykajici se emisi hluku a Sitky
seCeni naleznete také v kapitole Technické udaje na
strani 57.

Ufedné& oznameny organ 0404, RISE SMP Svensk
Maskinprovning AB, Box 7035, SE-750 07 Uppsala,
Sweden vydal zpravu tykajici se vyhodnoceni shody
podle dodatku VI ke Smérnici rady z 8. kvétna 2000
Jykajici se emisi hluku do zivotniho prostredi*
2000/14/ES. Certifikat je oCislovany: pro model
Automower® 520 (01/901/296) a model Automower®
550 (01/901/291):

» Nafizeni ,tykajici se radiovych zafizeni*
2014/53/EU. Byly uplatnény nasledujici standardni

normy:
+ ETSI EN 303 447 zavérecny koncept v1.1.0
(2017-06)

« ETSIEN 301 511 verze 12.5.1
« ETSIEN 300 328 verze 2.1.1

» Elektromagnetickd kompatibilita:
« ETSIEN 301 489-1 navrh verze 2.2.0
« ETSI EN 301 489-52 navrh verze 1.1.0
» ETSIEN 301 489-17 navrh verze 3.2.0
+ ETSI EN 301 489-19 navrh verze 2.1.0

~ - Ck

Husqvarna, 2018-01-02
Lars Roos
Global R&D Director, Electric category

(Autorizovany zastupce spole¢nosti Husqvarna AB
a osoba odpovédna za technickou dokumentaci)
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