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1 |[vadas

1.1 Pastabos

Serijos numeris:

PIN kodas:

Prekybos atstovas:

Prekybos atstovo telefono numeris:

botus vejapjoves.

Jei robotas vejapjové pavagiamas, butina apie tai informuoti Husqvarna. Susisiekite su vietos Husqvarna atstovu ir
pateikite roboto vejapjovés serijos numerj, kad jj galéty tarptautinéje duomeny bazéje uzregistruoti kaip pavogta. Tai
svarbus zingsnis roboty vejapjoviy apsaugos nuo vagysciy sistemoje, sumazinantis norg pirkti ar parduoti vogtus ro-

Gaminio serijos numerj sudaro 9 skaitmenys ir jis uzraSytas ant gaminio nominaliy parametry plokstelés ir pakuotés.

Husqgvarna

www.husqvarna.com

1.2 Gaminio aprasas

Sveikiname pasirinkus iSskirtinai aukstos kokybeés
gaminj. Jei norite iSnaudoti visas ,Husqvarna“ roboto
vejapjoves galimybes, turite Zinoti, kaip jis veikia. Sioje
naudojimo instrukcijoje pateikta svarbi informacija apie
robotg vejapjove, kaip jj paruosti dirbti ir kaip naudoti. Be
8ios naudojimo instrukcijos, daugiau informaciniy filmy
su instrukcijomis galite perziuréti Husqvarna interneto
svetainéje www.husqgvarna.com.

Atminkite, kad uz nelaimingus atsitikimus arba pavojus,
kurie gali kilti kitems Zmonéms arba jy turtui, atsako
operatorius.

Husqgvarna nuolat tobulina savo gaminius, todél
pasilieka sau teise keisti jy konstrukcija, iSvaizdg ir
funkcijas be iSankstinio praneSimo.

1.2.1 Galia

Robotas vejapjove rekomenduojama vejoms, kuriy
didziausias plotas yra nurodytas 7echniniai duomenys
psl. 58.

Robotu vejapjove nupjaunamo ploto dydis daugiausiai
priklauso nuo peiliuky bikleés ir tipo, zolés aukscio ir
drégmeés. Taip pat svarbi ir sodo forma. Jeigu didzigjg
sodo dalj sudaro atviros vejos, robotas vejapjové per
valandg gali nupjauti daugiau nei tuo atveju, kai sode
yra keli mazi vejos plotai, atskirti medziais, lysvemis ir
takais.

Pilnai jkrautas robotas vejapjove gali pjauti zole nuo 60
iki 80 minuciy, priklausomai nuo baterijos ir vejos

blusenos. Véliau robotui vejapjovei jkrauti reikés nuo 60
iki 70 minuciy. |krovimo laikas, be kita ko, gali keistis
priklausomai nuo aplinkos temperaturos.

1.2.2 Pjovimo budas

Roboto vejapjovés sistema remiasi veiksmingumo ir
energijos taupymo principu. Skirtingai nuo daugelio
jprastiniy vejapjoviy, robotas vejapjové pjauna zole, o ne
kapoja ja. Dél dazno pjovimo pagerinama zolés kokybé.
Néra bitina rinkti nupjautg Zole, o dél smulkiy nupjautos
zolés lapeliy reikés naudoti maziau trgsy. Be to,
neterSiama aplinka, nereikalauja daug pastangy, o veja

It is recommended to let the robotic lawnmower to
mainly mow in dry weather to obtain the best possible
result. Robotas vejapjoveé gali pjauti zole ir lyjant, tadiau
Slapia zolé lengvai prie jo prikimba ir didéja pavojus, kad
jis nuslys nuo staciy $laity.
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1.2.4 Judéjimo kelias

Robotas vejapjove juda atsitiktiniu marSrutu, todél
judéjimo kelias niekada nesikartoja. Su Sia pjovimo
sistema, veja nupjaunama lygiai ir nelieka roboto
vejapjoves pjovimo zymiy.

Norint kuo geriau nupjauti veja, peiliai turi buti geros
buklés. Norint kiek galima ilgiau peilius iSlaikyti astrius,
svarbu iS vejos pasalinti Sakas, akmenukus ir kitus
pasalinius daiktus.

Norint tinkamai nupjauti Zole, reikia reguliariai keisti
peilius. Zr. Peiliy keitimas psl. 45.

1.2.3 Darbo metodas 1.2.5 |krovimo stoties paieska
Robotas vejapjove zolg pjauna automatiniu badu. Jis Galima nustatyti, kad robotas vejapjové jkrovimo stoties
nuolat pjauna arba kraunasi. ieSkoty vienu i$ 3 skirtingy bidy. Robotas vejapjové

naudoja Siuos 3 paieSkos bldus ir suranda jkrovimo stotj
kaip galédamas greiciau, bet taip pat stengdamasis
palikti kuo maziau pédsakuy.

Kai robotas vejapjové atsitrenkia j klittj arba priartéja
prie konturo kabelio, jis pavaziuoja atgal ir po to
pasirenka kitg vaziavimo kryptj. Jutikliai, esantys

priekinéje ir galineje dalyse pajunta, kai robotas Naudojant rankiniy nustatymy parinktis, galima apjungti
vejapjové priartéja prie konttro kabelio. Pries robotui 3 paieskos budus ir optimizuoti jkrovimo stoties paieskg
vejapjovei sustojant ir apsisukant, jo priekis visada sudétingesnés formos kieme, Zr. Installation (instaliacija)
ilenda uz kontdro kabelio tam tikru atstumu. Prireikus psl. 26.

galima keisti §j atstuma ir atsizvelgti j instaliacijos vieta. 1.2.5.1 1-as paieskos bidas — netaisyklingas

Robotas vejapjové juda netaisyklingai, kol priartéja prie
jkrovimo stoties.

Sio paieskos biido privalumas — néra pédsaky palikimo
ant vejos rizikos. Trukumas — paieSka gali uztrukti ilgai.

STOP mygtukas roboto vejapjovés virSuje dazniausiai
naudojamas norint sustabdyti judantj robotg vejapjove.
Paspaudus STOP mygtuka, atsidaro dangtelis, po
kuriuo yra valdymo skydelis. Visi roboto vejapjovés
nustatymo parametrai valdomi valdymo skydelyje.
Mygtukas STOP lieka jspaustas, kol dangtelis vel
uzdaromas. Tai, kartu su START mygtuku, veikia kaip
apsauga nuo netycinio paleidimo.
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1.2.5.2 2 paieskos bidas — vaziuojama pagal kreipiamajj
kabelj

Robotas vejapjové vazinéja netaisyklingai, kol pasiekia
gido kabelj. Tada robotas vejapjove vaziuoja link
jkrovimo stoties pagal gido kabelj.

Kreipiamasis kabelis - tai kabelis, nutiestas i$ jkrovimo
stoties |, pavyzdziui, nuoSalig darbo zonos dalj arba
siauru pravaziavimu ir po to sujungtas su kontdro
kabeliu. Zr. Gido kabelio instaliacija psl. 19.

Sis paieskos biidas robotui vejapjovei leidZia lengviau
surasti jkrovimo stotj, kai ji yra uz daugelio arba dideliy
atskirty ploty, siaury praéjimy ar staciy Slaity.

Sio paieskos biido privalumas — greitesné paieska.

1.2.5.3 3 paiesSkos biidas - vaziuojama pagal kontiro
kabelj

Robotas vejapjové vazinéja netaisyklingai, kol pasiekia
konttro kabelj. Tada iki jkrovimo stoties jis vaziuoja

pagal konturg. Robotas vejapjové atsitiktiniu budu
pasirenka vaziuoti pagal laikrodZio rodykle arba prie$
laikrodzio rodykle.

Sis paie$kos biidas tinkamas kai pjaunamas didelis
atviras plotas, platus praéjimai (platesni nei 3 m) ir, kai
néra arba yra tik kelios mazos atskirtos salelés (gelynai,
krumai t.t.).

Sio paiegkos biidos privalumas — nereikia montuoti
kreipiamojo kabelio.

Trukumas - iSilgai konturo gali susiformuoti pédsakai.
Paieskos laikas pailgés, jei pjaunamame plote yra siaury
praéjimy ar daug atskirty saleliy.

Kaip taisyklé, Sis paieSkos budas naudojamas tik tada,
kai robotas vejapjové nesuranda jkrovimo stoties 1 ar 2
budais per tam tikrg laiko tarpa.

173 - 002 -
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1.3 Gaminio apzvalga

PIN CODE
(¥ [

Skaiciy paveikslélyje reikSmeés:

SOV NOOR BN~

1.
. Nominaliyjy parametry plokstelé
13.
14.
15.
16.

Korpusas

Pjovimo aukscio reguliatoriaus dangtelis
Ekrano ir klaviatiros dangtelis

STOP mygtukas

Kei¢iamas dangtelis

UZzpakaliniai ratai

Priekiniai ratai

Pjovimo aukscio reguliavimas
Kontaktinés juostelés

. |krovimo stoties, konturo kabelio veikimo patikros

Sviesos diodai
|krovimo stotis

Ekranas
Klaviatura
Pjovimo sistema

Vaziuoklés korpusas su elektronikos jtaisais, baterija
ir varikliais

1 Yra atskirai jsigyjama montavimo komplekto dalis.
2 7r. 1 pastaba
3 Zr. 1 pastaba
4 7r. 1 pastabg

17.
18.
19.
20.
21.

22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.
20.
30.
31.
32.

Rankenélé

Pagrindinis jungiklis

Peiliy diskas

Praslydimo ploksté

Maitinimo Saltinis (skirtingose rinkose maitinimo
Saltinio iSvaizda gali skirtis)

Kontiro ir gido kabeliai !

Jungiamosios kontiiro kabelio movos 2
Kuoliukai 3

Kontiro kabelio jungtis 4

Varztai jkrovimo stociai pritvirtinti

Liniuoté kontdro kabeliui jrengti (atlauziama nuo
dézés liniuote)

Naudojimo instrukcija ir greitasis vadovas
Laidy Zzymés

Papildomi peiliai

Zemos jtampos kabelis

[spéjimo apie pavojy lipdukas

6 -
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1.4 Simboliai ant produkto

Siuos simbolius galite rasti ant roboto vejapjovés.
AtidZiai juos iSstudijuokite.

ISPEJIMAS. Prie$ naudodami
[E— '_'I robotg vejapjove perskaitykite

A
A

ISPEJIMAS. Prie$ atlikdami
jrenginio prieziurg ar ji pakel-
dami, naudokite iSjungimo
jrengin;.

instrukcija.

Robotg vejapjove galima pa-
leisti tik tuomet, kai pagrindi-
nis jungiklis nustatytas | 7 pa-
détj ir jvestas teisingas PIN
kodas. Prie$ atlikdami bet ko-
kig apzilrg ir (arba) techning
prieziurg pagrindinj jungiklj
pasukite | 0 padet;.

A

ISPEJIMAS. Laikykités sau-
gaus atstumo nuo veikiancio
jrenginio. Saugokite rankas
bei kojas ir nekiskite jy prie

IR

besisukanciy peiliy.

A

ISPEJIMAS. Nevaziuokite ant
jrenginio. Niekuomet nekiskite
arti jo ar po juo ranky ar kojy.

K

00000

( Niekada roboto vejapjovés
@ neplaukite nei auksto slégio
\& plovimo jrenginiu, nei tekancCiu

7} @)

vandeniu.

Blokavimo funkcija

C€

Lva

©

dB

B

Sis gaminys atitinka taikytiny EB direktyvy
nuostatas.

TriukSmo sklaida j aplinka. Gaminio
skleidziamas triukSmas nurodytas
Techniniai duomenys psl. 58 ir nominaliy
parametry ploksteléje.

Draudziama iSmesti §j gaminj kartu su
buitinémis atliekomis. |sitikinkite, kad
gaminj iSmetate vadovaudamiesi teisés
akty reikalavimais.

WARRANTYSEAL

A\ D

Vaziuokléje yra komponenty, jautriy
elektrostatinei iSkrovai (ESD). Vaziuokle
turi buti profesionaliai uzsandarinta. Dél
Siy priezasciy vaziuokle gali atidaryti tik
jgaliotieji techninio aptarnavimo
specialistai. Pazeista plomba gali lemti
viso gaminio ar jo daliy garantijos
praradima.

Zemos jtampos kabelio negalima nei
trumpinti, nei ilginti, nei sujungti.

Nenaudokite Zoliapjovés Salia zemos
jtampos kabelio. Bukite atsargls pjaudami
krastus ten, kur jrengti kabeliai.

Prie$ naudodami ar pakeldami robota,
naudokite iSjungimo jrengin;.

173 - 002 -
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2 Sauga

2.1 Saugos Zenkly reikSmés Zalg aplinkai, jei nesilaikoma naudotojo

|spéjimai, perspéjimai ir pastabos yra skirtos atkreipti instrukcijoje pateikty nurodymuy.

déemesj | ypac€ svarbias naudotojo instrukcijos dalis.

PERSPEJIMAS: Naudojamas, kai naudotojui ar Pasizymékite: Naudojama pateikti daugiau, nei batina
A alia esantiems asmenims kyla mirtino arba esamoje situacijoje, informacijos.

sunkaus suzeidimo pavojus arba, jei

nesilaikoma naudotojo instrukcijoje pateikty 2.2 Bendrieji saugos nurodymai

nurodymuy. _ . . . I
Kad buty lengviau suprasti, naudojimo instrukcijoje
naudojama tokia sistema:
Q PASTABA: Nguldoj_amas, kavi' kyla pavojus _ » Tekstas parasytas pasvirusiu $riftu yra rodomas
sugadinti gaminj, kitas medziagas arba padaryti roboto vejapjovés ekrane arba yra nuoroda j kitg

Sios naudojimo instrukcijos skyriy.
» Tekstas parasytas parySkintuoju Sriftu yra vieno i$
roboto vejapjovés klaviaturos mygtuky pavadinimas.
« Tekstas paradytas DIDZIOSIOMIS ir pasvirusiomis
raidémis nurodo pagrindinio jungiklio padét; ir
skirtingus galimus roboto vejapjovés darbo rezimus.

2.2.1 SVARBU. PRIES NAUDODAMI ATIDZIAI PERSKAITYKITE. ISSAUGOKITE, KAD GALETUMETE
PASINAUDOTI ATEITYJE

UZ nelaimingus atsitikimus arba pavojus, kurie gali kilti kitiems Zzmonéms arba jy turtui, atsako
naudotojas.

Sis prietaisas neskirtas naudoti asmenims (tarp jy ir vaikams) su ribotais fiziniais, jutiminiais ar
protiniais gebéjimais, neturirléiais patirties ar ziniy, nebent asmuo, atsakingas uz jy sauga, patei-
ké atitinkamas instrukcijas. Ziurékite, kad su jrenginiu nezaisty vaikai.

S| prietaisg gali naudoti vaikai nuo 8 mety amziaus ir kiti asmenys su ribotais fiziniais, jutiminiais
saugaus prietaiso naudojimo ir supranta gresiancius pavojus. Gali bati, kad pagal vietos teisés
aktus ribojamas naudotojo amzius. Be priezitros vaikai neturéty valyti prietaiso ir atlikti prieziuros
darbuy.

Jeigu pazeistas laidas ar kiStukas, jokiu budu nejunkite maitinimo Saltinio j tinklg. Jeigu laidas su-
sidévéjes ar pazeistas, padidéja elektros smugio pavojus.

Kraukite tik jkrovimo stotyje esantj akumuliatoriy. Netinkamai naudojant galima patirti elektros
smugj, akumuliatorius gali perkaisti arba i$ jo gali pradéti sunktis korozinis skystis. Pradéjus su-
nktis elektrolitui, nuskalaukite vandeniu / neutralizuojanciu skysciu, o patekus j akis kreipkités j
medikus.

Naudokite tik gamintojo rekomenduojamas originalias baterijas. Naudojant kitokias baterijas ne-
galima garantuoti gaminio saugumo. Nenaudokite nejkraunamy baterijy.

Prie$ iSimant baterijg, prietaisg butina atjungti nuo maitinimo tinklo.

PERSPEJIMAS: Netinkamai naudojamas veikia, niekuomet nekiskite arti korpuso ar po
A robotas vejapjové gali bati pavojingas. juo ranky ar kojy.

PERSPEJIMAS: Niekada nenaudokite roboto 2.3 Naudojimo saugos instrukcijos

vejapjoveés, kai pjovimo teritorijoje yra Zzmoniy, 2.3.1 Naudojimas

ypat — vaiky ar gyvanu. « Sis robotas vejapjove skirtas Zolei pjauti atviruose ir

lygiuose vejos plotuose. Jj galima naudoti tik su
gamintojo rekomenduojama jranga. Bet koks kitas
naudojimas yra netinkamas. Tiksliai vadovaukités
gamintojo naudojimo ir prieziuros instrukcijomis.

PERSPEJIMAS: Saugokite rankas bei kojas ir
nekiskite jy prie besisukandiy disky. Kai variklis

8 - Sauga 173-002 -



Jeigu robotas vejapjové naudojama viesojoje vietoje,
aplink darbo sritj butina pastatyti jspéjamuosius
zenklus. [spéjamuosiuose Zenkluose butina pateikti
§j tekstg: |spéjimas! Robotas vejapjové! Nesiartinkite
prie jrenginio! Nepalikite vaiky be priezitros!

bl Warning!
Automatic lawnmower!
Keep away from the machine!
Supervise children!

Kai pjovimo zonoje yra zmoniy (ypac vaiky) arba
gyvunu, panaudokite funkcija PARK arba iSjunkite
pagrindinj jungiklj. Rekomenduojama suprogramuoti
robotg vejapjove darbui tada, kai srityje vykdoma
mazai veiklos, pvz., naktj. Zr. Timer (laikmatis) psl.
23.

Tik asmenys, gerai susipazine su specialiosiomis
jrenginio charakteristikomis ir saugos reikalavimais,
gali dirbti su robotu vejapjove, atlikti jo priezilrg ir
taisyti jj. PrieS naudodami robotg vejapjove, atidziai
perskaitykite naudojimo instrukcijg ir jsitikinkite, kad
gerai supratote joje pateiktas instrukcijas.
Draudziama keisti originalig roboto vejapjovés
konstrukcijg. Darydami bet kokius pakeitimus,
prisiimate visg rizika.

Patikrinkite, ar ant vejos néra akmeny, Sakuy, jrankiu,
zaisly ar kity daikty, galinCiy pazeisti peilius. Dél
daikty, esanciy ant vejos, robotas vejapjove gali
jstrigti, todél prie$ tesiant pjovima juos reikia
pasalinti. PrieS Salindami klittj visada nustatykite
pagrindinj jungiklj | 0 padétj.

Robotg vejapjove paleiskite pagal instrukcijas. Kai
pagrindinis jungiklis nustatytas j 1 padétj, saugokite
savo rankas ir pédas nuo besisukanciy peiliy.
Niekada nekiskite ranky ir kojy po robotu vejapjove.
Niekada nelieskite iki galo nesustojusiy judanciy
daliy, pvz., peiliy disko.

Niekada nekelkite ir nenesiokite roboto vejapjoves,
kai jo pagrindinis jungiklis nustatytas j ,1“ padét;.

Neleiskite roboto vejapjovés naudoti asmenims,
kurie nezino, kaip jis veikia ir elgiasi.

Robotas vejapjové niekada negali susidurti su
Zzmonémis ar kitais gyvais padarais. Jei Zmogus ar
gyvunas patenka j roboto veikimo teritorija, jis turi
biti nedelsiant sustabdytas. Zr. Stabdyti psl. 43.
Nieko nedékite ant roboto vejapjovés ar jo jkrovimo
stoties virSaus.

Neleiskite naudoti roboto vejapjovés, jeigu pazeista
jo apsauga, peiliy diskas ar korpusas. Taip pat
nenaudokite jo, jei yra pazeisti peiliai, varztai,
verzlés ar kabeliai. Neprijunkite pazeisto kabelio ir
nelieskite pazeisto kabelio, jei jis neatjungtas nuo
maitinimo lizdo.

Nenaudokite automatinés vejapjoveés, jeigu neveikia
jos pagrindinis jungiklis.

Jeigu nenaudojate roboto vejapjoveés, visada
iSjunkite jj pagrindiniu jungikliu. Robotg vejapjove
galima paleisti tik tuomet, kai pagrindinis jungiklis
nustatytas | ,,1“ padét] ir jvestas teisingas PIN kodas.
Roboto vejapjovés niekuomet negalima naudoti
vienu metu su laistomuoju purkstuvu. Naudokite
laikmacio funkcijg (zr. Timer (laikmatis) psl. 23) —
taip vejapjoveé ir laistytuvas niekada neveiks vienu
metu.

»Husqvarna“ negali uztikrinti visiSko suderinamumo
tarp automatinés vejapjovés ir kity tipy belaidzio
rySio sistemy, tokiy kaip nuotolinio valdymo jranga,
radijo siystuvai, klausos aparatai, uzkasti ,elektrinio
piemens* kabeliai ir pan.

Integruota signalizacija yra labai garsi. Bukite
atsargus, dazniausiai tada, kai robotas vejapjové
veikia viduje.

Robotas gali sustoti dél metaliniy daikty zeméje
(pvz., uzkasto gelzbetonio ar tinkly nuo kurmiy).
Metaliniai daiktai gali trikdyti kontdro signalus, dél ko
robotas gali sustoti.

Roboto vejapjovés niekada negalima naudoti
zemesnéje kaip 0 °C arba aukStesnéje kaip 45 °C
temperaturoje. Dél to gaminys gali sugesti.

2.3.2 Roboto vejapjovés pakélimas ir perkélimas
Jei norite saugiai gabenti i$ ar | darbo zona:

1.

Paspauskite STOP mygtuka, kad sustabdytuméte
robotg vejapjove. Jei nustatyta vidutinio ar auksto
lygio sauga (zr. Security (sauga) psl. 25), reikia
jvesti PIN kodg. PIN kodas yra sudarytas i$ keturiy
skaitmeny ir yra pasirenkamas pirmg kartg
paleidziant robotg vejapjove. Zr. Pirmas paleidimas
Ir kalibravimas psl. 21.

2. Pagrindinj jungiklj pasukite | 0 padét;.
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2.3.4 Jei kyla audra su perkunija

3. Automatine vejapjove neskite laikydami uz rankenos
ir nukreipe peiliy diskg nuo savo kuno.

Jeigu artéja audra su perkinija, siekiant sumazinti
roboto vejapjoves ir jkrovimo stoties elektroniniy bloky
sugadinimo grésme, rekomenduojama atjungti visas
jkrovimo stoties jungtis (maitinimo tinklo, kontdro kabelio
ir gido kabelio).

PASTABA: Nebandykite roboto vejapjoves 1. |sitikinkite, jog laidai yra pazyméti duotais Zymekliais
A pakelti, kai jis sustojes jkrovimo stotyje. Tai gali tam, kad blty paprasCiau prijungti. |krovimo stoties
sugadinti jkrovimo stotj ir (arba) robotg jungtys pazymetos AR, AL ir G1.

vejapjove. Prie$ pakeldami robotg vejapjove, 2. Afjunkite prijungtus laidus ir maitinima.

paspauskite STOP mygtuka ir iStraukite jj iS 3. Prijunkite visus kabelius ir maitinima, kai audra su

jkrovimo stoties. perkinija baigsis. Svarbu kiekvieng kabelj prijungti
savo vieta.

2.3.3 Prieziura

PERSPEJIMAS: Kai robotas vejapjové yra
apverstas, pagrindinis jungiklis visada turi buti 0
padétyje.

Pagrindinis jungiklis turi bati nustatytas | 0
padétj atliekant darbus su roboto vaziuokle,
pvz., valant ar keiCiant peilius.

neplaukite nei auksto slégio plovimo jrenginiu,
nei tekanciu vandeniu. Niekada nevalykite
tirpikliais.

Q PASTABA: Niekada roboto vejapjovés

Robotg vejapjove tikrinkite kartg | savaite ir pakeiskite
sugadintas ar susidévéjusias dalis. Zr. /vadas - prieZidra
psl. 45.
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3 |[rengimas

3.1 Pristatymas

Siame skyriuje pateikta svarbi informacija, kurig reikia
zinoti planuojant instaliacija.

Prie$ jrengdami susipazinkite su dézeés turiniu.

zemos jtampos kabelio negalima nei trumpinti, nei
ilginti.

4. Kontiro kabelis klojamas vejos pakrasciuose ir
aplink jvairias kliutis bei augalus, j kuriuos robotas
vejapjové neturi atsitrenkti. Konturo kabelis
naudojamas ir kaip konturo (riby), ir kaip gido
kabelis. Maksimalus leistinas konttro kabelio ilgis
yra 800 m.

Automower 310/315
Robotas vejapjove v
lkrovimo stotis N
Maitinimo $altinis «/
Zemos jtampos kabelis N
|[krovimo stoties varztai 5 vnt.
Sesiabriaunis raktas N
Matuoklis Y
Laidy zymeés N
Naudojimo instrukcija ir N
greitasis vadovas
Papildomi peiliai 9 vnt.
Ispéjimo apie pavojy lipdu- | v
kas

3.1.1 Pagrindiniy daliy instaliacija
Roboto vejapjoves instaliacijg sudaro keturios
pagrindinés dalys:

1. Robotas vejapjove, kuris vejg pjauna judédamas
atsitiktiniu marsrutu.

2. |krovimo stotis — tai vieta, kur robotas vejapjove
grizta, kai baterijos lygis tampa per mazas.

3. Maitinimo Saltinis, prijungtas prie jkrovimo stoties ir
prie 100 — 240 V sieninio elektros lizdo. Maitinimo
Saltinis jungiamas j sieninj elektros lizdg ir 10 m ilgio
zemos jtampos kabeliu sujungiamas su jkrovimo
stotimi. Zemos jtampos 3 m ir 20 m ilgio kabelius
galima jsigyti kaip papildomus priedus. Maitinimo
Saltinio daliy keisti arba ardyti negalima. Pvz.,

3.2 PasiruoSimas

Prie$ pradédami jrengti perskaitykite visg §j skyriy. Nuo
to, kaip jrengta instaliacija, taip pat priklauso roboto
vejapjoves darbo veiksmingumas. Todél svarbu atidziai
suplanuoti instaliacija.

Paprasciau planuoti nusipieSus darbo zonos su visomis
kliatimis eskizg. Jame lengviau pamatyti tinkamiausias
jkrovimo stoties, konturo ir kreipiamojo kabeliy padétis.
Eskize pazymeékite, kur turéty buti nutiesti kontaro ir
kreipiamasis kabeliai.

Apsilankykite svetainéje www.husqgvarna.com, kur rasite
daugiau apraSymy ir patarimy apie instaliacija.

1. Jei veja darbo zonoje yra aukstesné nei 10 cm,
nupjaukite jg standartine vejapjove. Surinkite
nupjautg zole.

2. Uzpilkite duobes ir jdubas, kad jose nesikaupty
lietaus vanduo. Vaziuodamas per vandens balas,
gaminys gali sugesti. Zr. Garantjjos salygos psl. 60.

3. Pries instaliacija, atidziai perskaitykite visy veiksmy
aprasus.

4. Patikrinkite, ar yra visos instaliacijai reikalingos
dalys. Zr. Gaminio apZvalga psl. 6.

* Robotas vejapjove

* |krovimo stotis

* Maitinimo Saltinis

«  Zemos jtampos kabelis
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* Varztai jkrovimo stociai
*  Matuoklis

3.2.1 Instaliavimo jrankiai
|[rengiant instaliacijg jums taip pat reikés:

» Plaktuko / plastmasinio plaktuko (juo lengviau
ikalsite | Zeme kuoliukus).

* Universalios plokSc&iareplés konttro kabeliui nukirpti
ir kontaktiniams elementams suspausti.

» Universalios replés (movoms suspausti).

» Pjaustytuvo / tiesaus kastuvo, jeigu konturo kabelj
reikia uzkasti.

Nelaikykite jkrovimo stoties siauroje vietoje arba kampe.
Robotui gali bati sunku surasti jkrovimo stot;.

3.3 lkrovimo stotis
|krovimo stotis atlieka 3 funkcijas:

» Siuncia signalus konturo kabeliu.

* Gido kabeliu siuncia valdymo signalus, kad robotas
vejapjové galéty surasti jkrovimo stotj.

» |krauna roboto vejapjovés akumuliatoriy.

3.3.1 Geriausia vieta jkrovimo stog€iai

leSkodami tinkamiausios jkrovimo stoties jrengimo
vietos, atsizvelkite | Siuos veiksnius:

*  Prie$ jkrovimo stotj turi bati palikta ne maziau, kaip 3
m laisvo ploto.

» IS abiejy jkrovimo stoties pusiy turi bati maziausiai
1,5 m ilgio tiesios konturo kabelio atkarpos. Bet koks
kitas iSsidéstymas gali reiksti, kad robotas vejapjové
gali prisijunginéti prie jkrovimo stoties tik iS Sono, o
tai apsunkins prisijungima.

» Ji turi biti netoli elektros lizdo. Pateikiamo zemosios
jtampos kabelio ilgis yra 10 m.

» Ant pavirSius, ant kurio statoma jkrovimo stotis, néra
astriy objekty.

» Apsauga nuo vandens pursly, pavyzdziui, i$
laistymo jrangos.

» Apsauga nuo tiesioginés saulés spinduliy.

» Jeigu darbo zona kalvota, jrenkite zemesnéje jos
vietoje.

» Gali buti reikalavimas jkrovimo stotj jrengti
pasaliniams nematomoje vietoje.

Pries jkrovimo stotj turi bati daug laisvos vietos (min. 3
m). Ja taip pat rekomenduojama jrengti darbo zonos
centre, kad robotas vejapjove lengviau pasiekty visas
darbo zonos dalis.

|krovimo stotis turi stovéti ant palyginti lygaus pavirSiaus.
Priekinis jkrovimo stoties galas turi buti auksc€iau arba
Zemiau uz galine dalj, kaip parodyta tolesniame pav.

max. 5 cm / 2" |

max. 5cm / 2" |

|krovimo stotis neturi buti pastatyta taip, kad sulinkty jos
pagrindo plokste.

/‘

Jeigu instaliacija atliekama darbo zonoje su staciu
nuolydziu, jkrovimo stotis turi stovéti nuolydzio apacioje.
Taip robotui vejapjovei bus lengviau judéti pagal gido
kabelj iki jkrovimo stoties.

12 - Jrengimas
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|krovimo stotis neturi buti jrengta atskiroje vietoje,
kadangi toks iSsidéstymas neleis tinkamai istiesti gidg
kabelj. Jeigu jkrovimo stotj reikés jrengti atskirame plote,
gidas kabelis turi buti prijungtas prie atskiros vietos. Apie
saleles daugiau skaitykite Darbo zonos ribos psl. 16.

3.3.2 Prijungimas prie maitinimo Saltinio
Planuodami maitinimo 3altinio pastatymo vieta,
atsizvelkite j toliau pateiktus aspektus:

* Nedidelis atstumas nuo jkrovimo stoties.

» Apsauga nuo lietaus.

* Apsauga nuo tiesioginiy saulés spinduliy.

Maitinimo Saltinis turi bati gerai védinamoje vietoje ir
uzdengtas stogu. Jeigu maitinimo Saltinis j kiStukinj lizdg
jungiamas lauke, Sis lizdas turi biti pritaikytas naudoti
lauke. Maitinimo Saltinj jungiant j sieninj lizdg
rekomenduojama naudoti apsauginj srovés pertraukiklj
(RCD).

PERSPEJIMAS: Taikoma JAV ir Kanadoje. Jei

A maitinimo lizdas sumontuotas lauke: Elektros
smugio pavojus. Montuokite tik uzdengtoje A
klasés GFCI saugykloje (RCD), pasizymincioje
vandeniui nelaidzia talpykla su jstatytu arba
pasalintu priedo kaiS¢io dangteliu.

Maitinimo Saltinio daliy keisti arba ardyti negalima. Pvz.,
zemos jtampos kabelio negalima nei trumpinti, nei ilginti.
Zemos jtampos 3 m arba 20 m ilgio kabelius galima
isigyti kaip papildomus priedus.

Zemosios jtampos kabelis gali kirsti darbo zong, jeigu jis
pritvirtinamas arba uzkasamas. Pjovimo aukstis turi buti
toks, kad peiliai jokiy budu neliesty Zemosios jtampos
kabelio.

Zemos jtampos kabelio niekada negalima laikyti ritéje
arba po jkrovimo stoties pagrindo plokste, nes jis gali
trukdyti i$ jkrovimo stoties siunéiamiems signalams.

NV

s (R§®”
).
N\ W\
. ———

»

——

N2

PERSPEJIMAS: Jokiais atvejais nemontuokite
A maitinimo Saltinio tokiame aukstyje, kur kyla
pavojus, kad jj gali apsemti vanduo (montuokite
ne zemiau kaip 30 cm nuo zemés pavirSiaus).
Draudziama maitinimo Saltinj statyti ant zemeés.

min 30 cm / 12”
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PERSPEJIMAS: Maitinimo 3altinio daliy keisti
arba ardyti negalima jokiais atvejais. Zemos
jtampos kabelio negalima nei trumpinti, nei
ilginti.

PERSPEJIMAS: |krovimo stotj atjunkite
iStraukdami jos maitinimo kistukg, pavyzdziui,
pries jg valant ar remontuojant konturo kabelj.

iSdéstytas ir pjovimo aukstis nustatytas taip, kad
peiliai nesiliesty su juo.

Q PASTABA: Zemos jtampos kabelis turi biti

3.3.3 |krovimo stoties instaliacija ir prijungimas
1. Pastatykite jkrovimo stotj tinkamoje vietoje.

2. Kilstelékite apsauginj jkrovimo stoties gaubta ir
prijunkite prie jo Zemosios jtampos kabel;.

3. Prijunkite maitinimo Saltinio maitinimo lizdg prie
100-240 V sieninio lizdo. Jeigu maitinimo Saltinis |
kiStukinj lizdg jungiamas lauke, Sis lizdas turi buti
pritaikytas naudoti lauke. Zr. Prijjungimas prie
maitinimo Saltinio psl. 13.

4. Komplekte esanciais varztais pritvirtinkite jkrovimo
stot] prie Zemés. [sitikinkite, kad varZtai jsukti iki galo
ir jy galvuteés jleistos. Jei jkrovimo stotis pastatyta
prie sienos, prie$ tvirtindami jg prie Zemés prijunkite
visus kabelius.

PASTABA: Neleidziama jkrovimo stoties
plokstéje daryti naujy kiaurymiy. Pagrindo

plokstei pritvirtinti prie Zemés galima naudoti tik
esancias angas.

PASTABA: Neuzminkite ir nevaikS&iokite ant
jkrovimo stoties plokstés.

3.4 Baterijos jkrovimas
Prijungus jkrovimo stotj, galima jkrauti robotg vejapjove.
Pagrindinj jungiklj pasukite | 7 padét;.

Kol klosite kontlro ir gido kabelius, robotg vejapjove
pastatykite jkrovimo stotyje.

Visiskai jkrauti tuscig baterijg trunka mazdaug 80-100
minudiy.

PERSPEJIMAS: Robotg vejapjove jkraukite tik

A tam skirtoje jkrovimo stotyje. Netinkamai
naudojant galima patirti elektros smugj, baterija
gali perkaisti arba i$ jos gali pradéti sunktis
korozinis skystis. Pradéjus sunktis elektrolitui,
nuskalaukite vandeniu, o patekus j akis
kreipkités | medikus.

Pasizymékite: Roboto vejapjovés negalima naudoti, kol
nebaigta instaliacija.

3.5 Konturo kabelis

Konturo kabelj galima jrengti vienu i$ toliau aprasomy
buady.

+ Kabelj prie zemés pritvirtinkite kuoliukais.

Kabémis pritvirtinkite kontlro kabelj, jeigu
pirmosiomis darbo savaitémis dar planuojate keisti
jo iSdéstymg. Po keliy savaiciy kabelj apaugs zolé, ir
jis jau bus nematomas. Naudokite plaktuka /
plastikinj plaktuka ir kuoliukus.

» Uzkaskite kabelj.

Jei vejg planuojate purenti ar ventiliuoti, kontlro
kabelj patartina uzkasti po veléna. Abu bidus galima
naudoti kartu, kai viena konturo kabelio dalis yra
pritvirtinama kabémis, o kita uzkasama. Taip pat
galite uzkasti kabelj, naudodami pjaustytuvg arba
tiesyjj kastuva. |sitikinkite, kad kontlro kabelis
uzkastas maziausiai 1 centimetras ir daugiausiai 20
centimetry nuo zemés pavirSiaus.

3.5.1 Kontiro kabelio klojimo planavimas
Konturo kabelio klojimas:

14 - Jrengimas
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+ Laidas apjuosia darbo zong. Naudokite originaly
kontiro kabelj. Sis specialiai suprojektuotas kabelis
yra atsparus dirvozemio drégmei.

» Bet kuriame darbo zonos taske robotas vejapjove
nenutolsta nuo kabeliy daugiau nei 35 m atstumu.

» Kabelio ilgis neturi virSyti 800 m.

» Galima apie 20 cm papildomo kabelio, prie kurio
véliau galésite prijungti gido kabelj. Zr. Kontdro
kabelio klojimas psl. 18.

Toliau pateiktame paveiksle parodyta, kaip kloti konturo
kabelj aplink darbo zong ir aplink Kliatis. Jei norite
teisingai iSmatuoti atstuma, naudokite tiekiamg liniuote.
Zr. Gaminio apZvalga psl. 6.

\
2
Wy \e—
G W 35emiag

WM I >5cm/2"

10 cm / 4"

7

E i_._..@_._._@“\\.

Syt

Che el

35cm/ 14"
30cm /12"

3.5.2 Darbo zonos ribos

Priklausomai nuo Salia darbo zonos esanciy objekty,
konttro kabelis turi buti nutiestas jvairiais atstumais nuo
kliaciy.

Jei darbo zong riboja auksta (5 cm arba aukstesné)
kliltis, pvz., siena ar tvora, konttro kabelj reikia kloti 35
cm atstumu nuo klidties. Tai apsaugo robotg vejapjove
nuo susidirimo su kliGtimi ir mazina korpuso dévéjimasi.
Apie 20 cm vejos aplink nejudama kliatj nebus nupjauta.

Jei darbo zona riboja mazi grioveliai, pvz., gélynai ar
mazi pakilimai, pvz., mazi apvadai (1-5 cm), konturo
kabelj reikia kloti 30 cm nuo jy, darbinio ploto viduje. Tai
neleis ratams jvaziuoti | griovelj arba uzvaziuoti ant
apvado, nes dél to gali pernelyg dévetis robotas
vejapjove. Apie 15 cm vejos iSilgai griovelio (apvado)

\AJ\\D%:

30cm /12"

WANMT1-5 em 1 0.4-2"

Jeigu darbo zona ribojasi su iSgrjstu (akmenimis ir pan.)
taku, kuris yra viename lygyje su veja (+/- 1 cm), robotui
vejapjovei galima leisti Siek tiek ant jo uzvaziuoti.
Kontiro kabelj reikia pakloti 10 cm nuo tako krasto. Visa
zolé palei grjstg takg bus pjaunama.

10 cm/4"

WM[ i m93(1 cm / 04"

Jeigu darbo zona perskirta gristu taku, kuris yra viename
lygyje su veja, robotui vejapjovei galima leisti tokj takg
pervaziuoti. Gali bti naudinga konttiro kabelj pakloti po
grindinio akmenimis. Konturo kabelis taip pat gali buti
klojamas tarp grindinio akmeny. |sitikinkite, jog plytelés
yra vejos aukstyje tam, kad robotas vejapjové pernelyg
nesusidévéty.
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PASTABA: Robotas vejapjové niekada neturi
vaziuoti Zvyru, mul€iumi arba panasiais
pavirsiais, kurie gali sugadinti peil].

c PASTABA: Jeigu darbo zona ribojasi su

vandens telkiniais, Slaitais, skardziais arba

vieskeliais, kontdro kabelis turi biti uztvertas PASTABA: Kontro kabelis neturi susikirsti, kai
borteliais arba panasiomis apsaugos jis tiesiamas | arba i$ atskiros vietos.

priemonémis. Jos turi bati bent 15 cm auksdio.
Tokiu budu isvengsite atvejy, kai robotas Kliagiy, galingiy atlaikyti susiddrima, pvz., medziy ar
vejapjove del kokiy nors priezascCiy sustoja uz krimy, aukstesniy nei 15 cm, kontiro kabeliu izoliuoti
darbo zonos riby nereikia. Susidires su tokio tipo kliatimi, robotas
vejapjové apsisuks.

Taciau, norint, kad robotas dirbty tiksliai ir tyliai,

min. 15cm /6" rekomenduojama atskirti visas nejudamas klidtis darbo
zonos viduje ir uz jos riby.
> Siek tiek nuozulnios klidtys, pvz., akmenys ar dideli
medziai su iSkilusiomis Saknimis turi bati izoliuoti arba
pasalinti. PrieSingu atveju, robotas vejapjové gali
24 } nuslysti ant tokios klidties ir sugadinti peilius.
5\\

3.5.3 Darbo zonos ribos

Naudodami kontlro kabelj izoliuokite plotus darbo zonos

viduje, taip suformuodami salas aplink klidtis, kurios 3.5.3.1 Antrinés zonos

neatlaikyty susidarimo, pvz., aplink gelynus, kramus ir Jeigu darbo zona susideda i dviejy ploty, tarp kuriy
fontanus. Paklokite kabelj iki salelés, apjuoskite jg ir robotui vejapjovei sunku judéti, rekomenduojama jrengti
grizkite tuo paciu keliu. Jei naudojate kuoliukus, papildoma plota. Pvz., 40% $laitai ar siauresni nei 60 cm
griztantis kabelis turi bati pritvirtintas tais paciais praéjimai. Tokiais atvejais aplink antrine zong paklokite
kuoliukais. Jei kontdro kabeliai nutiesti link salelés ir nuo konttiro kabelj taip, kad jis suformuoty atskirtg vietg

jos yra pakloti Salia vienas kito, robotas vejapjové gali pagrindinés zonos iSoréje. Automatine vejapjove reikia
pervaziuoti kabelj. rankomis pernesti i$ pagrindinio ploto | papildoma, kai

Sioje reikia pjauti veja.

16 - [rengimas 173 - 002 -



Secondary area |
(antriné zona) J'

Main area
(pagrindiné zona)

Papildomo plotfo darbo rezimas turi buti naudojamas tais
atvejais, kai robotas negali judéti automatiskai nuo
papildomo ploto iki jkrovimo stoties. Zr. Darbo reZimo —
paleidimas psl. 42. Siuo darbo rezimu robotas
vejapjové niekada neieskos jkrovimo stoties, o pjaus
Zole, kol i8sikraus akumuliatorius. Kai iSsikraus
akumuliatorius, robotas vejapjové sustos ir ekrane
pasirodys zinuté Reikalingas rankinis jkrovimas.
Pastatykite robotg vejapjove | jkrovimo stotj
akumuliatoriui jkrauti. Jei i$ karto po jkrovimo reikia
pjauti pagrindinj plota, prie$ uzdarant dangtelj reikia
paspausti START mygtuka ir pasirinkti Pagrindinis
plotas.

3.5.3.2 Pravaziavimai pjaunant

Reikéty vengti ilgy ir siaury pravaziavimy ir siauresniy
nei 1,5-2 m plocio viety. Kai robotas vejapjové pjauna
zole tokiame plote, yra pavojus, kad jis Siame plote arba
pravaziavime vazinés ilgesnj laika. Tokiais atvejais, veja
gali atrodyti iSvazineéta.

3.5.3.3 Slaitai

Robotas vejapjové gali pjauti zole ant Slaity. Didziausias
posvyris nurodomas procentais (%) ir apskaiciuojamas
kaip pakilimo centimetrais skitumas viename metre.

Kontiro kabelj galima kloti ant Slaity, kuriy statumas yra
mazesnis nei 15 %.

i 0-15cm/ 0-6"

100 cm / 40"

Konttro kabelio negalima kloti ant Slaity, kuriy statumas
yra didesnis nei 15 %. Kyla pavojus, kad robotui
vejapjovei ten bus sudétinga apsisukti. Robotas
vejapjové sustos, o ekrane bus rodomas gedimo
pranesSimas UZ darbines teritorijos riby. Didziausias
pavojus kyla esant drégnoms oro sglygoms, nes ratai
gali slysti ant Slapios Zolés.

15- %

OA/WO cm /40"

>15cm / >6"

Vis délto, kontliro kabelj galima kloti skersai statesnio
negu 15 % Slaito, jeigu yra Kliatis, | kurig robotui
vejapjovei nepavojinga atsitrenkti, pavyzdziui, tvora ar
tanki gyvatvoré.

Darbo zonos viduje robotas vejapjové gali pjauti plotus,
kurie yra pasvire iki 40 %. Plotai su nuolydziu turi bati
atskirti konturo kabeliu.

Jeigu bet kuriame darbo zonos pakrastyje yra daugiau
negu 15 % nuolydis, konturo kabelj reikia kloti lygioje
vietoje bent 20 cm atstumu nuo Sio nuolydzio pradzios.

@

100 cm / 40"

&

/_4_545 cm / 0-6"

100 cm / 40"

B

L8
0-40%
/41/0-40 cm /0-16"

100 cm / 40"

/

[ —

T

20cm/ 8"
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3.5.4 Kontdro kabelio klojimas
Jeigu kontdro kabelj ketinate tvirtinti kabémis:

+ Kabelio klojimo vietoje jprastine vejapjove ar
zoliapjove labai zemai nupjaukite zole. Bus lengviau
nutiesti kabelj aréiau zemés, o tai sumazins rizika,
kad robotas vejapjové uzkliudys kabelj arba pazeis
kabelio izoliacija.

» Pasirtpinkite, kad konturo kabelis buty kuo aréiau
Zemeés ir pritvirtinkite jj kuoliukais. Kabelj reikia
prispausti prie Zemés, kad nenupjautuméte jo dar
prieS uzaugant Zolei. Jeigu i$ karto po kabelio
paklojimo labai Zemai pjaunate Zole, galite pazeisti
kabelio izoliacinj sluoksnj. Dél tokiy pazeidimy
kabelis nutruks tik po keliy savaiciy ar ménesiy.
Siekiant Sito iSvengti, pirmagsias savaites po kabelio
paklojimo visada Zole pjaukite pasirinke didZiausig
pjovimo aukstj, o po to nuosekliai kas antrg savaite jj
mazinkite, kol pasieksite normaly pjovimo aukst;.

* Kuoliukus j Zzeme jkalkite plaktuku. Kuoliukus kalkite
atsargiai ir kabelio pernelyg nejtempkite. Venkite
smailiy kampy

Jeigu konturo kabelj norite uzkasti:

» |sitikinkite, kad kontlro kabelis uzkastas maziausiai
1 centimetrg ir daugiausiai 20 centimetry nuo zemeés
pavirSiaus. Taip pat galite uzkasti kabelj, naudodami
pjaustytuvg arba tiesuyjj kastuva.

Pasizymékite: Uz kontiro kabelio nederéty deti
papildomo kabelio, susukto j rites. Tai gali sugadinti
robotg vejapjove.

3.5.4.1 Kilpa gido kabeliui prijungti

Kad bty lengviau prijungti gido kabelj prie konturo
kabelio, rekomenduojama padaryti kilpg i$ 20 cm
papildomo konturo kabelio, toje vietoje, kur bus
prijungiamas gido kabelis. Patartina suplanuoti
kreipiamojo kabelio issidéstymo vietg pries tiesiant
kontiro kabelj. Zr. Konttro kabelio klojimas psl. 18.

3.5.4.2 Kontiro kabelio tiesimas link jkrovimo stoties

Link jkrovimo stoties kontlro kabelis gali bati tiesiamas
uz jkrovimo stoties riby (zr. 1-3 parinktj paveiksle). Jei
dalj jkrovimo stoties reikia pastatyti uz darbo zonos riby,
kabelj galima nutiesti po jkrovimo stoties padu (zr. 2-3
parinktj paveiksle).

Taciau jkrovimo stoties nederéty statyti uz darbo zonos
riby, nes robotui vejapjovei gali buti sunku jg surasti (zr.
pav.).

1.

3.5.4.3 Kontaro kabelio sujungimas

PASTABA: Vienas su kitu supinti kabeliai ar
izoliacine juosta apsuktas priverziamas gnybty
blokas néra tinkamos jungtys. Dél zemés
drégmeés laidai oksiduosis ir po tam tikro laiko
grandiné nutruks.

Naudokite originalig jungiamajg mova, jeigu konturo
kabelio ilgio neuztenka ir jj reikia sujungti. Ji yra
nepralaidi vandeniui ir uztikrina patikimg elektros jungtj.

Abu kabelio galus jkiSkite | jungiamajg mova.
Patikrinkite, ar kabeliai iki galo jstatyti | mova. Jy galai
turi matytis kitoje movos puséje per permatomg jos
pavirSiy. Tuomet iki galo jspauskite fiksatoriy movos
virSuje. Universaliomis replémis visiSkai suspauskite
movos galvute.

18 - [rengimas
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3.6 Kontiro kabelio prijungimas

PASTABA: Kontiro kabelis neturi bati

A sukryZiuojamas jungiant jj prie jkrovimo stoties.
DesSinjjj kabelio galg reikia prijungti prie
desiniojo jkrovimo stoties gnybto, o kairjjj — prie
kairiojo gnybto.

Prijunkite konturo kabelj prie jkrovimo stoties:

1. Atidarykite jungtj ir jdékite kabelj j jungties griebtuva.

2. Replémis suspauskite vieng jungtj su kita.
Spauskite, kol igirsite spragteléjima.

3. Likusius konttro kabelio galiukus nukirpkite.
Nukirpkite 1-2 cm vir§ kiekvienos jungties.

4. Pakelkite apsauginj jkrovimo stoties dangtelj ir
praveskite kabelio galus aukstyn atskirais kanalais,
esanciais galinéje jkrovimo stoties dalyje. Prijunkite

jungtj prie metaliniy jkrovimo stoties gnybtu,
pazymeéty AL (kairioji) ir AR (deSinioji).

5. Pazymékite kabelius komplekte esanciais kabeliy
zymekliais. Taip lengviau i$ naujo prijungti kabelius
po to, kai jkrovimo stotis per ziemg bus laikoma
patalpoje.

3.7 Gido kabelio instaliacija

Gido kabelio paskirtis - padéti robotui vejapjovei surasti
kelig | jkrovimo stotj, o taip pat nukreipti nuo stoties |
nutolusias sodo darbo ploto vietas.

Tas pats kabelis naudojamas ir kontdro, ir gido kabeliui.
Kaip ir konturo kabelj, gido kabelj galima tvirtinti kabémis
arba uzkasti | Zeme.

Robotas vejapjove veikia jvairiais atstumais nuo
kreipiamojo kabelio, kad bity sumazinta véziy
susidarymo tikimybé. Roboto vejapjoves tuo metu Salia
kabelio naudojama zona vadinama ,koridoriumi“. Kuo
platesnis koridorius, tuo mazesné véziy susidarymo
rizika.

Robotas vejapjové visada vaziuoja kairéje gido kabelio
puseéje, atsukes priekj j jkrovimo stotj. Taigi, koridorius
yra kairéje kreipiamojo kabelio puséje. Dél to, jrengiant
instaliacijg svarbu palikti kiek jmanoma daugiau vietos
kairéje kreipiamojo kabelio puséje (zilrint | jkrovimo
stoties puse).
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n.30 cm/12"

=

Jeigu gidg kabel; reikia tiesti ant didelio nuolydZio,
rekomenduojama kabelj tiesti nuolydzio kampu.
Taip robotui vejapjovei bus lengviau vaziuoti pagal
gido kabelj Slaitu.

Netieskite kabelio smailais kampais. Robotui
vejapjovei gali buti sunku sekti gido kabel;.

Kaip ir kontlro kabelj, gido kabelj galima tvirtinti kabémis
arba uzkasti j zeme.

PASTABA: Palikite kiek jmanoma daugiau
A vietos kairéje gido kabelio puséje (zitrint j

jkrovimo stotj). Taip pat netieskite kreipiamojo

kabelio arciau kaip 30 cm iki konturo kabelio.

3.7.1 Gido kabelio tiesimas ir prijungimas

1. Pries tiesiant ir prijungiant kreipiamajj kabelj, svarbu
atsizvelgti | kreipiamojo laido kilpos ilgj, ypa¢
didelése arba sudétingose instaliacijose. Jei gido
laido konturas ilgesnis nei 400 metry, robotui
vejapjovei gali buti sunku jj sekti. Gido laido konturo
srove ties gido kabelio jungtimi su konttro kabeliu,
teka j kaire.

2. Pakelkite virSutinj jkrovimo stoties dangtelj ir
praveskite gido kabelj pro vieng i$ dviejy kanaly,
pazyméty GUIDE, kuris veda prie gido jungties.

3. Pritaisykite prie gido kabelio jungtj tokiu paciu budu,
kaip ir prie konturo kabelio, kaip aprasyta Kontdro
kabelio prijungimas psl. 19. Sujunkite su jkrovimo
stoties kontaktiniu iSvadu, pazymétu G1.

4. Pazymékite kabelius komplekte esandiais kabeliy
zymekliais. Taip lengviau i$ naujo prijungti kabelius
po to, kai jkrovimo stotis per ziemg bus laikoma
patalpoje.

5. Gido kabelj nutieskite pro angg po jkrovimo padu ir
bent 2 m tiesiai nuo priekinio pado krasto.

=

/5:---
P 135°
135°

N\

_______

Nuveskite gido kabelj prie to konturo kabelio tasko,
prie kurio ketinate jj prijungti.

Vielos znyplémis nukirpkite kontaro kabelj. Gido
kabelj prijungti bus lengviau, jei konturo kabelyje
padarysite kilpg, kaip aprasyta ankstesniame
skyriuje. Zr. Kontiro kabelio klojimas psl. 18.

Jungiamaja mova prijunkite kreipiamajj kabelj prie

konturo kabelio:

a) |kiskite konturo kabelj ir gido kabelj j jungiamajg
mova. Patikrinkite, ar kabeliai iki galo jstatyti j
mova. Jy galai turi matytis kitoje movos puséje
per permatoma jos pavirsiy.

b) Universaliomis replémis visiSkai suspauskite
movos galvute. Kiekvienam kabeliui pajungti gali
bati naudojama bet kokia skylé.
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9. Pritvirtinkite kuoliuku arba uzkaskite sujungimg
vejoje.

PASTABA: Kreipiamasis kabelis negali kirsti
kontiro kabelio nutiesto, pavyzdziui, j atskirtg
vieta.

3.8 Instaliacijos patikra

Kontlro signalg tikrinkite pagal jkrovimo stoties signaline
lempute.

Zr. [krovimo sfoties signaliné lemputé psl. 52, jei
lemputé nesviecia arba nemirksi zalia Sviesa.

3.9 Pirmas paleidimas ir kalibravimas
Pirmg kartg nustacius pagrindinio jungiklio padétj 7,
roboto vejapjoves meniu reikia atlikti paleidimo seka,
taip pat gido signalo automatinj kalibravima.
1. Atidarykite dangtelj paspausdami STOP mygtuka.
2. Pagrindinj jungiklj pasukite | 7 padét;.
Paleidimo seka prasideda nuo pirmojo roboto
vejapjoveés jjungimo. Nustatomi Sie parametrai:

 Kalba

« Salis
* Data
* Laiko
¢ Asmeninio PIN kodo pasirinkimas ir

patvirtinimas. Visos kombinacijos leidziamos,
iSskyrus 0000.

Pasizymékite: PIN kodui uzsirasyti naudokite puslapj
MEMO instrukcijos pradzioje.

3. Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje ir
paspauskite START. Robotas vejapjové pradés
kalibruoti gido kabelj.

Paspauskite START ir uzdarykite dangtel].
Kalibravima atlieka robotas vejapjové atbulomis
iSvaziuodamas i$ jkrovimo stoties ir atikdamas
kalibravimo procesa pries jkrovimo stotj. Uzbaigus
procesg pradedamas pjovimas.

3.10 Patikrinkite prijungima prie jkrovimo
stoties

Prie§ pradédami naudotis robotu vejapjove, jsitikinkite,
kad jis gali visur pravaziuoti pagal kreipiamajj kabelj iki
jkrovimo stoties ir lengvai prisijungti prie jos.

Bandymo funkcija rasite roboto vejapjovés meniu
Installation > Find charging station > Guide > More >
Test guide (Instaliacija > |krovimo stoties paieSka >
Gidas > Daugiau > Testuoti Gidas). Jeigu reikia daugiau
informacijos zr. Boundary > More > Test right / Test left
(kontdras > daugiau > testuoli desinéje / testuoli kair€je)
psl. 29.

Jei gido kabelis nejrengtas, bandyma reikia atlikti su
konturo kabeliu, pagal ir prie$ laikrodzio rodykle.

Kreipiamoji sistema turi buti pirmg kartg kalibruojama,
jeigu minéti testai pasitvirtino.

3.11 Valdymo skydelis

3.11.1 Instrukcijos — valdymo skydas

Visos komandos ir roboto nustatymai jvedami valdymo
skydelyje. Visos funkcijos iSkvieCiamos naudojant
jvairius meniu.

Valdymo skydelis sudarytas i$ ekrano ir klaviatiros. Visa
informacija rodoma ekrane, o visos jvestys atliekamos
naudojant mygtukus.

3.11.2 Skydelis
Klaviatlrg sudaro 6 mygtuky grupés:

=

CEE
EEE
EEE

()(=]=)

+ START mygtuku jjungiamas robotas vejapjové. Tai
turéty bati paskutinis mygtukas, kurj paspaudziate
prie$ uzdarydami dangtel].
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+  BACK (grijzti) ir OK (gerai) mygtukai naudojami
narSyti meniu. OK (gerai) mygtukas dar naudojamas
nustatymams patvirtinti.

*  Mygtukai su rodyklémis naudojami narSyti meniu,
bet taip pat ir tam tikroms nustatymy parinktims
pasirinkti.

*  MENU (meniu) mygtukas naudojamas norint pereiti j
pagrindinj meniu.

* PARK (pastatyta) mygtukas naudojamas robotui
vejapjovei nusiysti j jkrovimo stot;.

+ Skaidiai naudojami nuostatoms jvesti, pvz., PIN
kodui, laikui ar i5éjimo krypdiai.

3.11.3 Ekranélis

Paspaudus STOP mygtukg atidaromas dangtelis, o
ekrane pateikiama tokia informacija:

PARKED

Press start to continue
09 January | 9:26pm

(ZF

» Darbiné informacija, pvz., MOWING (PJAUNA),
PARKED (PASTATYTA) arba TIMER (LAIKMATIS).
Jei ,Stop” mygtukas paspaudziamas kai robotas
vejapjové veikia, rodoma, k3 jis dirbo prie$
sustabdyma, pvz., MOWING (PJAUNA) arba
SEARCHING (IESKO). Tekstas READY
(PASIRUOSES) rodomas tada, kai robote
vejapjoveje nenustatytas joks darbo rezimas, pvz.,
jei pagrindinis jungiklis buvo ka tik jjungtas.

+ Data ir laikrodis rodo dabartinj laika.

3.11.4 Ekrane rodomi simboliai

Juodas laikrodzio simbolis (A) nurodo, kada robotas
negali pjauti dél laikmacio nustatymy. Jei robotas negali
pjauti dél ,Weather timer* nustatymy, rodomas simbolis
(B) (netaikoma modeliams , Automower 310). Jei
pasirinktas darbo rezimas Override timer (nepaisyti
laikmacio), rodomas simbolis (C).

Akumuliatoriaus buseng rodo likusi akumuliatoriaus
jkrova. Kai robotas vejapjové kraunasi, vir$
akumuliatoriaus simbolio rodomas zaibas (D). Jei
robotas vejapjove | jkrovimo stotj pastatytas ne
jkrovimui, rodoma (E).

ECO simbolis (F) rodomas tada, kai robote vejapjovéje
nustatytas £ECO reZimas.

A B c

= 3

©
B

3.11.5 Antriniai meniu

Kiekviena parinktis turi antrinius meniu. Naudodami
Siuos antrinius meniu galite pasiekti visas funkcijas,
leidziandias atlikti roboto vejapjovés nustatymus.

Kai kuriy antriniy meniu parinktys kairéje puséje
pazymeétos varnele. Tai reiskia, kad jos pasirinktos.
Pazymeékite langelj arba panaikinkite jo zyméjimg
paspausdami OK (gerai).

3.12 Meniu struktira
~LAutomower 315" pagrindiniame meniu yra 7 parinktys:

» Laikmatis

»  Saugumas

*  Pranesimai

» Lalikmatis pagal oro sglygas
» Instaliacija

*  Nustatymai

*  Priedai

O

A
\\*(l O

o 14

~Automower 310“ pagrindiniame meniu yra 6 parinktys:

»  Laikmatis

»  Ssaugumas
*  PraneSimai
» Instaliacija

*  Nustatymai
*  Priedai

O Qx>

00
\\‘(1 (mm)

3.12.1 Pagrindinis meniu
Timer (laikmatis)

Laikmacio funkcija puikiai tinka norint
nustatyti laikotarpj, kai robotas vejapjové
neturéty pjauti Zolés, pavyzdziui, kai sode
ZaidZia vaikai. Zr. Timer (laikmatis) psl.
23
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Saugumas

Siame meniu galima keisti saugumo ir
rySio tarp vejapjovés ir jkrovimo stoties
nustatymus. Galima pasirinkti vieng i$ 3
saugumo lygiy: Low (zemas), Medium
(vidutinis), High (aukstas). Zr. Security
(sauga) psl. 25.

Messages (pranesimai)

Siame meniu galima perskaityti istorinius,
klaidy ir informacinius praneSimus.
Patarimai padés pagal dazniausiai
pasitaikancius klaidy praneSimus nustatyti
gedima. Zr. Messages (pranesimai) psl.
26.

Lalikmatis pagal oro sglygas
Tik Automower 315

Si funkcija leidZia robotui vejapjovei
automatiSkai reguliuoti pjovimo laikus
pagal tai, kaip greitai auga zolé. Kai orai
geri ir zolé auga greitai, robotas vejapjové
pjauna dazniau, o kai zolé auga léciau,
robotas vejapjové automatiSkai maziau
laiko praleidZia ant vejos. Zr. Laikmatis
pagal oro saglygas psl. 26.

Installation (instaliacija)

Si meniu funkcija naudojama roboto
pritaikymui sklype. Daugelyje darbo zony
nereikia keisti gamykliniy nustatymuy,
taciau jei veja sudétinga, pjovimo rezultatg
galima pagerinti atlikus rankinius
nustatymus. Zr. /nstallation (instaliacija)
psl. 26.

Seltings (nustatymai)

Sis pasirinkimas leidzia keisti bendruosius
roboto vejapjovés nustatymus, pvz., datg
ir laikg. Tai pat galime jjungti / iSjungti
ECO mode (ECO rezima) ir Spiral cutting
(spiralinj pjovima) arba jrasyti nustatymus
skirtinguose Profiles profiliuose (taikoma
tik ,Automower 315%). Zr. Settings
(nustatymai) psl. 31.

Priedai

Siame meniu nustatomi roboto vejapjovés
priedy nustatymai, pvz., ,Automower
Connect®. Apie priedus, tinkancius jusy
robotui vejapjovei, teiraukités ,Husqvarna’
prekybos atstovo. Zr. Priedai psl. 34.

3.13 Timer (laikmatis)

@ _| LAIKmMATIS
(ApZvalga)

Period 1 (1-as periodas)

Period 2 (2-as periodas)

Copy
Atstatyti

Norint kuo geriau nupjauti vejg, nereikia jos pjauti per
daznai. Jeigu robotg vejapjove nustatote per daznai
pjauti, veja gali atrodyti kaip sutrypta. Be to, robotas
vejapjove be reikalo dévisi. Jeigu darbo zonos dydis
mazesnis, negu roboto vejapjovés dirbamas plotas,
zolés kokybé gali buti pagerinta, jeigu Zolé pjaunama
kas antrg dieng, o ne keletg valandy kiekvieng dieng. Be
to, Zolé geriau auga, jeigu bent tris dienas per ménesj
jos niekas nepjauna.

Laikmacio funkcija puikiai tinka norint nustatyti laikotarpj,
kai robotas vejapjové neturety pjauti zolés, pavyzdziui,
kai sode zaidzia vaikai.

Darbo valandos ir dienos yra grafiSkai rodomos roboto
vejapjovés ekrane. Aktyvy pjovimag per dieng rodo juoda
juosta. Kitu laiku robotas vejapjové stovi jkrovimo
stotyje.

KM Tu We Th Fr Sa Su

2 B N
. N

Gamyklinio laikmadio nustatymas neaktyvus, o tai
reiSkia, kad robotas vejapjovée dirbs visg parg, 7 dienas
per savaite. Sis nustatymas yra tinkamas darbo zonai ir
uztikrina didziausig naSuma, zr. Techniniai duomenys
psl. 58.

Jeigu plotas yra mazesnis uz maksimaly roboto
vejapjovés pajégumag, galima naudoti laikmatj siekiant
sumazinti vejos pjovima ir roboto vejapjovés naudojima.
Nustatydami laikmatj atsizvelkite | tai, kad robotas
vejapjové nupjauna tam tikrg kvadratiniy metry skaiciy
per valandg ir dieng, kaip nurodyta lenteléje ,Darbo
nasumas“. Zr. Laikmadio nustatymas psl. 43.

Toliau pateiktoje lenteléje pateikti skirtingy laikmacio

nustatymy pasidlymai, atsizvelgiant j vejos dydj. Sis

laikas yra orientacinis. Jj gali reikéti koreguoti

konkreciam sodui ir, pvz., pagal zolés kokybe ir augimg

sezono metu. Naudokite tolesne lentele:

» Raskite darbo zona, kuri labiausiai atitinka vejos
dydi.

» Pasirinkite atitinkamg darbo dieny skaiciy (kai
kurioms darbo zonoms gali prireikti 7 dieny).
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» Darbo valandy skaicius per dieng rodo, kiek valandy
robotui vejapjovei bus leidziama dirbti pasirinktomis
darbo dienomis.

» Siulomas laiko intervalas rodo intervalg, sutampantj
su reikalingu darbo valandy skaiciumi per diena.

3.13.1 Laikmagio pasitlymai Automower 310

Vienai dienai galima sukonfigtruoti 2 darbo laikotarpius.
Kiekvienos dienos darbo laikotarpiai gali buti unikalus,
taciau taip pat galima kopijuoti esamos dienos darbo
laikotarpj j visas kitas dienas.

Darbo zona Darbo dienos per savaite Darbo valandy skai€ius per | Laiko intervalo pasitlymas
dieng
250 m2 5 6,5 7:00-13:00
7 4.5 7:00-11:30
500 m? 5 12,5 7:00-19:00
7 9 7:00-15:30
750 m?2 5 18 06:00-24:00
7 13,5 07:00-20:30
1 000 m? 7 18 06:00-24:00

3.13.2 Laikmadio pasitlymai Automower 315

Darbo zona Darbo dienos per savaite Darbo valandy skaicius per | Laiko intervalo pasitlymas
dieng
250 m? 5 55 07:00-12:30
7 4 7:00-11:00
500 m?2 5 10,5 7:00-17:30
7 7,5 07:00-14:30
750 m?2 5 15,5 7:00-22:30
7 11 7:00-18:00
1 000 m? 5 21 03:00-24:00
7 15 07:00 - 22:00
1250 m2 7 18,5 05:30-24:00
1500 m?2 7 22 02:00-24:00
3.13.3 Edit day (redaguoti dieng)
Norédami redaguoti laikmacio nustatymus, pirmiausia HMOHDAY
ekrane ,Overview* (perziura) rodyklémis kairén ir & 00 - 15:00
desinén pasirinkite redaguoting dieng, tada paspauskite
! O —i—-——i—
OK (gerai)
Vienai dienai galima jvesti 2 laiko intervalus. Norédami | Copy " Reset
jvesti Period 7 (1 laikotarpio) intervalg, pirmiausia

isitikinkite, kad prie Period 7 (1 laikotarpio) pazymétas
Zymés langelis. Pazymékite langelj arba panaikinkite jo
zymejimg ir paspauskite OK (gerai). Naudodami skaiciy
klaviaturg jveskite laika.

Period 2 (2 laikotarpis) jvedamas taip pat, kaip Period 7
(1 laikotarpis). Du intervalai gali bati naudingi, kai tam
tikromis valandomis veja reikalinga kitoms veikloms.
PavyzdzZiui, galima jvesti Period 7 (1 laikotarpj): 00:00-
15:00 ir Period 2 (2 laikotarpj): 21:00-24:00. Tada
nuo15:00 iki 21:00 robotas stovés jkrovimo stotyje.

Jei norite, kad robotas nedirbty visg dieng, panaikinkite
abiejy laikotarpiy zymés langeliy zyméjimus.

3.13.4 Copy (kopijuoti)

Sig funkcijg naudokite esamos dienos nustatymams
kopijuoti j kitas dienas.

Pazymékite Copy (kopijuoti) naudodami rodykles, tada
paspauskite OK (gerai). Rodyklémis aukstyn ir zemyn

stumdykite zymeklj tarp dieny. Laikai bus nukopijuoti j

tas dienas, kurios pazymétos OK (gerai).
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COPY HOHDAY to

O

O Hondaw

O Tuesday

O Wednesday

3.13.5 Reset (atkurti)

Si funkcija atstato gamyklinius laikmagio nustatymus, kai
robotui vejapjovei leidziama dirbti 24 valandas per parg
kasdien.

Atstatyti — Current day (esama diena)

laikmatj All week (visa savaité)

3.13.5.1 Current day (esama diena)
Si funkcija atstato dieng, pasirinktg kortelés sistemoje.

Gamyklinis nustatymas leidzia robotui vejapjovei dirbti
24 valandas per parg.

3.13.5.2 All week (visa savaité)

Si funkcija atstato visas savaités dienas.

Gamyklinis nustatymas leidzia robotui vejapjovei dirbti
kasdien, 24 valandas per para.

3.14 Security (sauga)

Pasirinkus Sig funkcijg galima keisti saugumo ir rySio
tarp roboto vejapjovés ir jkrovimo stoties nustatymus.

ﬁ —| SECURITY (SAUGA)
Security level (saugumo lygis)
Advanced (iSpléstinis meniu)

3.14.1 Security level (saugumo lygis)
Galima pasirinkti vieng i$§ 3 saugumo lygiy.

Security level
(saugumo lygis)

— Low (mazas)
Medium (vidutinis)
LHigh* (didelis)

Pasirinkus Zemg ir vidutinj saugumo lygj, robotu
vejapjove naudotis negalima nejvedus PIN kodo.
Nustacius auksig saugumo lygj, yra ir perspéjimas, kuri
pradeda pypséti, jeigu po nustatyto laiko tapo
nejvedamas PIN kodas.

|vedus neteisinga koda 5 kartus i$ eilés, robotas
vejapjoveé kuriam laikui blokuojamas. Blokavimo laikas
pratesiamas kiekvieng kartg neteisingai jvedus PIN
koda.

Funkgiia Low (ze- Medium High
) mas) | (vidutinis) | (auktas)

Tivme lock (laiko X X X
uzraktas)
PI-N reqyest (PIN X X
reikalavimas)
Alarm (pavojaus

) X
signalas)

3.14.1.1 Time lock (laiko uzraktas)

Si funkcija reiskia, kad roboto vejapjovés po 30 dieny
nebus galima paleisti, prie$ tai nejvedus teisingo PIN
kodo. Po 30 dieny robotas vejapjové ir toliau pjaus zole
kaip visada, taciau atidarius dangtelj pasirodys
pranesimas /veskite PIN kodg. Dar kartg jveskite savo
koda ir paspauskite OK (gerai).

3.14.1.2 PIN reikalavimas

Si funkcija reikalauja jvesti PIN koda, kai roboto
vejapjoveés pagrindinis jungiklis nustatytas | 7 padétj ir
dangtis atidarytas. Norédami naudoti robotg vejapjove,
turite jvesti teisingg PIN koda.

|vedus neteisinga koda 5 kartus iS eilés, robotas
vejapjoveé kuriam laikui blokuojamas. Blokavimo laikas
pratesiamas kiekvieng kartg neteisingai jvedus PIN
koda.

3.14.1.3 Pavojaus signalas

Si funkcija reiskia, kad paspaudus STOP mygtukg arba,
deél kokiy nors priezascCiy pakélus robotg vejapjove, per
10 sekundziy reikia jvesti PIN kodg. Tiksenantis garsas
reiSkia, kad turi buti jvestas PIN kodas, kad nepasileisty
signalizacija. Signalizacijg bet kuriuo metu galima
iSjungti jvedus teisingg PIN koda.

3.14.2 Advanced (iSpléstinis meniu)

Advanced — New loop signal

(iSpléstinis (naujas kontaro signalas)

meniu) Change PIN code
(pakeisti PIN kodg)

Duration (trukme)

3.14.2.1 New loop signal (naujas kontiro signalas)

Konturo signalas parenkamas atsitiktinai ir sukuria
unikaly rysj tarp roboto vejapjovés ir jkrovimo stoties. Tik
retais atvejais gali prireikti naujo signalo, pavyzdziui,
jeigu dvi gretimos instaliacijos naudoja labai panasius
signalus.

1. Pastatykite automatine vejapjove jkrovimo stotyje.

2. Meniu pasirinkite New loop signal (naujas kontiro
signalas).

3. Paspauskite OK (gerai) ir palaukite patvirtinimo, kad
konturo signalas sugeneruotas. Tai paprastai trunka
apie 10 sekundziy.

3.14.2.2 Change PIN code (pakeisti PIN kod3)

|[veskite naujg PIN kodg ir paspauskite OK (gerai).
Patvirtinkite dar karta jvesdami tg patj kodq ir
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paspauskite OK (gerai). Pakeitus PIN kodg, ekrane
pasirodo zinuté P/IN kodas pakeistas.

UzsiraSykite naujg PIN kodg specialioje eilutéje, skyriuje
Memo (Pastabos) . Zr. Pastabos psl. 3.

3.14.2.3 Duration (trukmé)

Duration — Duration of alarm

(trukmé) (signalizacijos veikimo trukme)
Duration of time lock (laiko
uZrakto trukmé)

Sagrase yra 50 paskutiniy gedimy pranesSimu, surikiuoty
pagal datg, senéjimo tvarka.

3.16 Laikmatis pagal oro sglygas

Taikoma tik Automower 315

Ao WEATHER TIMER

'. —1 (laikmatis pagal oro salygas)
Naudoti laikmatj pagal oro
sglygas

Duration of alarm (signalizacijos veikimo trukmé)

Suaktyvinus funkcija Signalizacija (aukstas saugumo
lygis), galima pasirinkti, kiek truks pavojaus signalas.
Galima pasirinkti nuo 1 iki 20 minuciy.

Duration of time lock (laiko uzrakto trukmé)

Nustacius laiko uzraktg galima nuspresti, kiek dieny iki
naudojimo reikés jvesti PIN. Galima rinktis 1-90 dieny.

3.15 Messages (pranesSimai)

Siame meniu galima perskaityti ankstesnius klaidy ir
informacinius pranesimus. Patarimai padés pagal
dazniausiai pasitaikancius klaidy praneSimus nustatyti
gedima.

v MESSAGES (pranesimai)
u | Fault messages

(klaidy pranesimai)
Info messages
(informaciniai pranesimai)

3.15.1 Fault messages (klaidy praneSimai)

Jei roboto vejapjovés darbas nutraukiamas, pvz.,
uzstrigus ant nukritusios Sakos, roboto ekrane rodomas
pranesimas, susijes su darbo nutraukimu ir laikas, kada
tai jvyko.

Jei tas pats klaidos praneSimas kartojasi kelis kartus, tai
gali rodyti, kad reikalingas instaliacijos ar roboto
vejapjoves reguliavimas. Zr. Fault messages (klaidy
pranesimai) psl. 47, jei reikia daugiau informacijos apie
galimas kiekvieno praneSimo priezastis.

Sagrase yra 50 paskutiniy gedimy pranesimu, surikiuoty
pagal datg, senéjimo tvarka.

Gedimo pranesimo rodymo data ir laikas gali bati
perziuréti pasirinkus gedimo pranesimg ir paspaudus
mygtuka OK (gerai).

Taip pat rodomi patarimai, padedantys nustatyti gedima.

3.15.2 Info messages (informaciniai pranesimai)

PraneSimai, rodomi ekrane ne dél gedimo, iSsaugomi su
antraste /nformaciniai pranesimai. Pavyzdziui, gali bati
toks pranesimas: , Slope foo steep*(Per stati jkalné). Zr.
Informaciniai pranesimai ps/. 51, jei reikia daugiau
informacijos apie galimas kiekvieno pranesimo
priezastis.

Naudojant oro laikmatj, vejos pjovimo robotas
automatiskai prie Zolés augimo greicio pritaiko savo
pjovimo daznuma.

Suaktyvinus ory laikmatj, robotui vejapjovei reikia laiko
nuspresti, kada yra optimalus laikas pjauti darbo zona.
Dél Sios priezasties, gali uztrukti kelias dienas, kol
pjovimo rezultatai taps optimalus.

Taciau robotas vejapjové nedirbs ilgiau, nei laiko tarpa,
nustatytg laikmacio nustatymuose. Siekiant optimizuoti
ory laikmacio naSuma, rekomenduojama nustatant
laikmatj panaikinti laikus, kai robotas vejapjové negali
dirbti. Kiti laikai ory laikmadiui turi buti pasiekiami.
Suaktyvinus ory laikmatj, labai svarbu reguliariai tikrinti
peiliy diska: ar jis Svarus, ar peiliai geros buklés. Bet
kokia Zolé, susisukusi aplink peiliy disko veleng ar atSipe
peiliai turi jtakos ory laikmacio veikimui.

3.16.1 Norédami jjungti laikmacio pagal oro
sglygas funkcijg

Pazymékite langelj paspausdami OK (gerai), kad
aktyvintumeéte laikmatj pagal oro sglygas.

3.16.2 Pjovimo trukmé
Jei naudojant ory /aikmatj pjovimo rezultatai néra
optimalus, reikia reguliuoti pjovimo /laiko nustatymus.

Kuo ilgesnis pjovimo laikas pasirenkamas, tuo ilgiau
robotui vejapjovei bus leidziama dirbti.

Pjovimo trukmé — Low (mazas)
Medium (vidutinis)
High (didelis)

3.16.2.1 Pjovimo laiko reguliavimas

1. Perkelkite Zymeklj ties Cutting time (pjovimo laikas)
ir paspauskite OK (gerai).

2. Naudodami rodykles | deSine arba j kaire padidinkite

arba sumazinkite pjovimo laikg trimis i$ anksto
nustatytais intervalais.

3.17 Installation (instaliacija)

Daugelyje darbo zony nereikia keisti gamykliniy
nustatymuy, taciau kartais, jei veja sudétinga, pjovimo
rezultatg galima pagerinti atlikus rankinius nustatymus.
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JRENGIMAS

Lawn coverage (vejos
padengiamumas)

Find charging station _
(ikrovimo stoties paieSka)

Advanced (iSpléstinis meniu)

N\Y728

3.17.1 Lawn coverage (vejos padengiamumas)

Si meniu funkcija naudojama robotui vejapjovei nukreipti
j toliau esancias darbo zonos dalis. Sudétingos formos
soduose, kuriuose yra daug ploty, sujungty siaurais
pravaziavimais, pjovimo rezultatus galima pagerinti
atlikus tam tikrus rankinius nustatymus.

Galima nustatyti daugiausia 3 nuoSalias zonas.
Norédami keisti nustatymus, pasirinkite zong rodyklémis
kairén ir deSinén, tada paspauskite OK (gerai).

Lawn coverage — 1 zona
(vejos padengiamumas) 2 70na
3 zona

J||ﬂ zona)!

- —

Tam, kad robotas vejapjové pasiekty nutolusius plotus,
reikalingos tam tikros unikalios parinktys.

Lawn coverage
(vejos padengiamumas)

1, 2arba 3 — How? (kaip?)

zonos How far? (kaip toli?)
How often? (kaip daznai?)
I1Sjungti
More (daugiau)

Gamykliniai nustatymai leidzia robotui vejapjovei sekti
gido kabelj 300 m, 20 % viso laiko, kai jis palieka
jkrovimo stotj. Jei kreipiamasis kabelis trumpesnis negu
300 m, robotas vejapjové juda palei gido kabelj iki
vietos, kur gido kabelis sujungtas su konturo kabeliu

3.17.1.1 Area 1, 2 or 3 > ,How?“ (kaip?)

Nurodykite deSine, kaire ar gido kabelj atsizvelgdami j
tai, | kurig puse turéty vaziuoti robotas vejapjove. Kryptis
(desSiné ar kairé) nustatoma pasisukus veidu j jkrovimo
stot].

DeSinigja arba kairigja rodyklémis galite keisti parinktis.

3.17.1.2 Area 1, 2 or 3 > Kaip toli?

|veskite atstumg metrais pagal esamg kabelj nuo
jkrovimo stoties iki nuo$alios zonos, kur robotas
vejapjove turi pradéti pjauti.

DeSinigja arba kairigja rodyklémis galite keisti parinktis.

Patarimas! Jei norite nustatyti, kaip toli yra nuoSali zona,
naudokite funkcijg 7est (tikrinimas) (Area 7, 2 or 3 >
More > Test (daugiau > tikrinimas). Atstumas
nurodomas metrais, ir bus rodomas roboto ekrane,
paspaudus mygtuka STOP. Zr. Kajp i§matuoti atstuma
ki nuosalios zonos psl. 28. Ekrane rodomg iSmatuotg
atstumag galima tiesiogiai iSsaugoti pasirinktoje
nuosalioje zonoje. Bet kurios esamos reikSmés galima
nepaisyti nurodzius naujg iSmatuotg atstuma.

3.17.1.3 Area 1, 2 or 3 > Kaip daznai?

Kaip daznai robotas vejapjové turi nuvaziuoti j nuosalig
zong, pasirenkama proporcingai visy jo iSvaziavimy i$
jkrovimo stoties skai€iui. Kitais atvejais, robotas
vejapjové pradeda pjauti Salia jkrovimo stoties.

Nurodykite nutolusiy darbo viety dydj procentais nuo
viso darbo zonos dydzio. Jeigu nutolusios darbo vietos
uzima puse visos darbo zonos, turi bati pasirinktas
rezimas 50 %. Jei plotas mazesnis, turi bti nurodyta
mazesne reikSmé. Jei naudojama daugiau ploty,
atsizvelkite j tai, kad visy reikSmiy suma neturi virSyti
100 %.
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Palyginkite su pavyzdziais Kiemo isdéstymo pavyzdZiai
psl. 38.

Naudodami skaitinius klaviSus nurodykite dalj
procentais.

3.17.1.4 Area 1, 2 or 3 > I$jungti

Kiekvieng zong galima iSjungti ir jjungti, nejvedant
nustatymy i$ naujo. Pasirinkite Disable (iSjungti), tada
paspauskite OK (gerai).

3.17.1.5 1, 2 ar 3 zona > Daugiau > Tikrinti

Pasirinkty nustatymy bandymas yra naturali instaliacijos
dalis.

Panaudojus funkcijg 7est (tikrinimas), robotas vejapjové
nuvaziuoja nuo konttro didziausig atstumg, nurodytg
kaip pasirinkto koridoriaus plotis.

3.17.1.6 Tikrinti: Area 1,2 or 3
Pasirinkty nustatymy bandymas:

1. Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.

2. Ekrane Vejos padengiamumo apZvalga naudodami
rodykles Zemyn, deSinén ir kairén pasirinkite zona,
kurig reikia patikrinti. Paspauskite OK (gerai).

3. Pasirinkite ,More* (daugiau) ir paspauskite OK
(gerai).

4. Pasirinkite 7est (tikrinimas) ir paspauskite OK
(gerai).

5. Paspauskite START ir uzdarykite dangtel;.

6. Robotas vejapjové iSvaziuos i$ jkrovimo stoties ir
pradés vaziuoti pagal gido laido konturg link
nuoSalios zonos. Patikrinkite, ar robotas vejapjove
gali visg reikalingg atstumag nuvaziuoti pagal
kreipiamajj kabelj.

7. Bandymas patvirtinamas, jei robotas vejapjové gali
sekti gido kabeliu iki reikiamo pradzios tasko be
jokiy trukdziy.

3.17.1.7 Kaip i8matuoti atstumg iki nuo3alios zonos

1. Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.

2. Meniu Area 1, 2 or 3> Kaip foli? jveskite atstuma,
neabejotinai virSijantj tikrgjg reikSme. Daugiausiai
galima jvesti 500 metrus.

3. Pasirinkite Area 1, 2 or 3> More > Test (daugiau >
tikrinti), tada paspauskite OK (gerai).

4. Paspauskite START ir uzdarykite dangtel.

5. Reikiamoje vietoje paspauskite STOP. Atstumas
dabar rodomas ekrane. Sig reikSme dabar galima
iSsaugoti meniu Area 1, 2 or 3> Kaip toli?.

3.17.1.8 Area 1, 2 or 3 > More > Reset (daugiau >
nustatyti i§ naujo)

Naudojant Sig funkcijg galima atkurti gamyklinius
atskiros zonos nustatymus. Norédami atkurti zonos
nustatyma, rodyklémis kairén ir deSinén pasirinkite Area
1, 2 or 3> More > Reset (daugiau > nustatyti i$ naujo),
tada paspauskite OK (gerai).

3.17.2 Find charging station (jkrovimo stoties
paieska)

Galima nustatyti, kad robotas vejapjové jkrovimo stoties
ieSkoty vienu ar keliais i$ trijy bidy: Guide (gido
kabelis), Boundary loop (konttro kabelis) ir Charging
station (jkrovimo stotis). Gamyklos nustatymai leidzia
automatiskai naudoti visas 3 parinktis ir kuo greic¢iau
surasti jkrovimo stotj, taCiau taip pat didéja véziy
formavimosi tikimybé.

Sudétingy formy sklypuose, pvz., daug ploty sujungty
siaurais pravaziavimais, jkrovimo stoties paieSkai
reikalingas laikas sumazinamas atliekant tam tikrus
rankinius nustatymus, pateiktus toliau.

Robotas vejapjove visada paieSka pradeda netvarkingu
paieskos budu.

Jei robotui vejapjovei nepavyksta rasti jkrovimo stoties,
po tam tikro laiko tarpo jis pradeda ieskoti kreipiamojo
kabelio, o dar po kurio laiko — konturo kabelio, pagal
kuriuos po to galéty nuvaziuoti iki jkrovimo stoties. Sis
laikas nustatomas minutémis ir yra vadinamas atidéjimo
laiku.

Pavyzdys:

3 minudiy gido kabelio ir 11 minugciy konturo kabelio
atidéjimas. Robotas vejapjové 3 minutes netvarkingai
ieSkos jkrovimo stoties, tada 8 minutes ieSkos gido
kabeliy. Jei per §j laiko tarpg nebus surastas gido
kabelis, robotas vejapjové pradés ieskoti kontiro
kabelio.

Galima nustatyti vienodg atidéjimo laikg ir gido
kabeliams ir konttro kabeliui, pvz., 5 minutes. Robotas
vejapjové 5 minutes netvarkingai ieSkos jkrovimo stoties;
jei nesuras, pradés ieskoti gido kabeliy arba konturo
kabelio ir, prie jkrovimo stoties nuvaziuos
pasinaudodamas tuo, kurj pirmiau suras.

ligesnis atidéjimo laikas sumazina véziy susiformavimo
rizikg (robotas vejapjové dazniau suras jkrovimo stotj
naudodamas netvarkingg paieskos bidg), taCiau
prailgina paieskos laikg. Trumpas atidéjimo laikas duoda
prieSingg rezultata, t. y. trumpas atidéjimo laikas
padidina véziy susidarymo rizikg iSilgai kreipiamujy
kabeliy ir (arba) konturo kabeliy.

3.17.2.1 Overview (perzidra)
Si perziiira apibendrina pasirinktus visy paieskos bidy
nustatymus. Norédami redaguoti metodo nustatymus,
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pasirinkite metodg naudodami rodykliy j kaire ir | deSine
klaviSus ir paspauskite OK (gerai).

mﬂnundaru Charger
A a @

+
a=d Lea

3 min 11 min min

3.17.2.2 Guide (kreipiamasis kabelis)
Naudodami skaitinius klaviSus jveskite atidéjimo laika.

Atidéjimo laikas paprastai nustatomas nuo 0 iki 10
minudiy.

GUIDE

Delay time: 3min

‘ Disable ” More |

3.17.2.3 Guide > Disable/Enable (Gidas > Apriboti /
Aktyvinti)

|prastai gido metodo nereikia apriboti, net jei
neprijungtas gido kabelis. Norédami apriboti gido
metoda, pasirinkite Disable (apriboti) ir paspauskite OK
(gerai).

3.17.2.4 Guide > More > Test guide (Gidas > Daugiau >
Testuoti Gidas)

Pasirinkty nustatymy bandymas yra naturali instaliacijos
dalis.

1. Robotg vejapjove padékite 3 m atstumu nuo gido
kabelio, jo priekj atsuke | kabel;.

2. Testavimo funkcija pasiekiama /nstallation > Find
charging station > Guide (instaliacija > rasti jkrovimo
stot] > gidas).

3. Pasirinkite ,More* (daugiau) ir paspauskite OK
(gerai).

4. Pasirinkite Test Guide (testuoti gida) ir paspauskite
OK (gerai).

5. Paspauskite START ir uzdarykite dangtel;.

6. Patikrinkite, ar robotas vejapjové seka kreipiamuoju
kabeliu iki jkrovimo stoties ir susijungia su ja.
Bandymas uzskaitomas tik tuo atveju, jeigu robotas
vejapjove gali judéti pagal kreipiamajj kabelj visg
atstumg iki jkrovimo stoties ir prisijungti i$ pirmo
karto. Jeigu robotas vejapjové nesugeba prisijungti
i pirmo karto, jis automatiSkai bandys prisijungti dar
kartg. Instaliacija nepatvirtinama, jei robotas
vejapjove prisijungia prie jkrovimo stoties i§ antro
arba daugiau karty.

3.17.2.5 Guide > More > Reset (gidas > daugiau >

atstatyti)

Galima atstatyti konkreciy kiekvieno metodo Guide
(gido) nustatymy reikSmes | gamyklines.

1. Norédami atstatyti, pasirinkite metodg naudodami
rodykliy j kaire ir | deSine klaviSus ir paspauskite OK
(gerai).

2. Pasirinkite More (daugiau), tada Resef (atstatyti) ir
paspauskite OK (gerai).

3.17.2.6 Kontiro kabelis
Naudodami skaitinius klaviSus jveskite atidéjimo laika.

Sis laikas paprastai yra ilgesnis nei gido kabelio, nes
paprastai yra geriau, kai robotas vejapjové | jkrovimo
stotj grjzta pagal vieng i$ gido kabeliy. Atidéjimo laikas
paprastai nustatomas nuo 10 iki 20 minuciy, taciau gali
bati ir trumpesnis, jei néra jrengtas gido kabelis ir
tikétina, kad robotas vejapjové nesuras jkrovimo stoties
naudodamas netvarkingg paieska.

Jei, vaziuodamas pagal konturo kabelj, robotas
vejapjove pervaziuoja gido kabelj, jis nustoja ieskoti
konturo kabelio ir iki jkrovimo stoties vaziuoja pagal gido
kabel;.

BOUNDARY

Delay time: _1Tmin

‘ Disable ” More ‘

3.17.2.7 Boundary > Disable/Enable (Konttro kabelis >
Apriboti / Aktyvinti)

Jei instaliacija visiSkai netinkama tam, kad j jkrovimo
stotj buty grjiztama pagal konturo kabelj, reikia panaikinti
Zymimojo langelio Boundary method (konttro metodas)
zyméjimg. Norédami apriboti kontiro metodg, pasirinkite
Disable (apriboti) ir paspauskite OK (gerai).

3.17.2.8 Boundary > More > Test right / Test left
(kontdras > daugiau > testuoti deSinéje / testuoti kairéje)

Pasirinkty nustatymy bandymas yra naturali instaliacijos
dalis.

1. Robotg vejapjove padekite 3 m atstumu nuo kontdro
kabelio, jo priekj atsuke | kabel;.

2. Testavimo funkcija pasiekiama /nstallation > Find
charging station > Boundary (instaliacija > rasti
jkrovimo stotj > konturas).

3. Pasirinkite ,More* (daugiau) ir paspauskite OK
(gerai).

4. Pasirinkite Test right/Test left (testuoti deSinéje /
testuoti kairéje), tada paspauskite OK (gerai).

5. Paspauskite START ir uzdarykite dangtel].

6. Patikrinkite, ar robotas vejapjoveé seka kreipiamuoju
kabeliu iki jkrovimo stoties ir susijungia su ja.
Bandymas uzskaitomas tik tuo atveju, jeigu robotas
vejapjove gali judéti pagal kreipiamajj kabelj visg
atstuma iki jkrovimo stoties ir prisijungti i$ pirmo
karto. Jeigu robotas vejapjové nesugeba prisijungti
i pirmo karto, jis automatiSkai bandys prisijungti dar
karta. Instaliacija nepatvirtinama, jei robotas
vejapjové prisijungia prie jkrovimo stoties i$ antro
arba daugiau karty.
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Paprastai robotas negali sekti kabeliu, jei Salia jo yra
neizoliuoty klitciy, arba jei kreipiamasis kabelis
staciuose Slaituose nutiestas ne kampu. |sitikinkite, kad
jkrovimo stotis, konturo kabelis ir gido kabelis instaliuoti
pagal instrukcijas, pateiktas skyriuose Konfiro kabelio
klojimas psl. 18, Konfiro kabelio klojimo planavimas psl.
14 ir Gido kabelio tiesimas ir prijungimas psl. 20.

Panaudojus funkcijg Tesf (festas), robotas vejapjove
nuvaziuoja nuo kabelio didZiausig atstumg, nurodytg
kaip pasirinkto koridoriaus plotis.

3.17.2.9 Boundary > More > Reset (kontiras > daugiau
> atstatyti)

Galima atstatyti konkreciy kiekvieno metodo Boundary
(kontdro) nustatymy reikSmes | gamyklines.

1. Norédami atstatyti, pasirinkite metodg naudodami
rodykliy j kaire ir | deSine klaviSus ir paspauskite OK
(gerai).

2. Pasirinkite More (daugiau), tada Resef (atstatyti) ir
paspauskite OK (gerai).

3.17.2.10 Charging station range (jkrovimo stoties
atstumas)

Retais atvejais gali buti priezas€iy, dél kuriy reikéty
sumazinti jkrovimo stoties signalo atstuma. Tai gali bati
reikalinga, kai jkrovimo stotis yra pastatyta arti krimy ar
sieny, trukdanciy robotui vejapjovei susijungti su
jkrovimo stotimi, nepriklausomai nuo to, ar yra rySys su
jkrovimo stoties signalais. Siais atvejais, geriau perkelti
jkrovimo stotj, taciau jei to padaryti néra galimybés,
galima sumazinti jkrovimo stoties signalo atstuma.
|krovimo stoties zona apima tris skirtingus intervalus:
Max (maks.), Mid (vid.), Min (min.). Gamyklinis
nustatymas yra Max (maks.).

Pasizymeékite: |krovimo stoties zona turety bati
mazinama tik iSskirtiniais atvejais. Paprastai geriau yra
perstatyti jkrovimo stotj | geresne vietg darbo zonoje.

3.17.3 Advanced (iSpléstinis meniu)

Po antraste Advanced (ispléstiniai) yra dar daugiau
nuostaty, susijusiy su roboto vejapjovés elgesiu. Sie
meniu nustatymai reikalingi tik tada, kai batinos
papildomos roboto valdymo priemonés, pvz., sudétingos
formos soduose. Gamykliniai nustatymai parenkami taip,
kad tikty daugeliui darbo zony.

Advanced — Corridor width (koridoriaus plotis)
(iSpléstinis  Exit angles (iSvaziavimo kampai)
meniu) Reversing distance

(apsisukimo atstumas)

Drive past wire
(iSvaziuoti uz kontdro kabelio)

3.17.3.1 Corridor width (koridoriaus plotis)

Koridoriaus plotis - tai atstumas, kurj robotas vejapjové
gali nuklysti j 8alj nuo kreipiamojo kabelio (konturo
kabelio), kai jis vaziuoja pagal kabelj j ir i$ jkrovimo
stoties. Roboto vejapjoves tuo metu Salia kabelio
naudojama zona vadinama ,koridoriumi*.

Darbo jvairiais atstumais nuo kreipiamojo kabelio tikslas
— sumazinti véziy susidarymo pavojy. Rekomenduojama
pasirinkti kiek galima platesnj koridoriy, atsizvelgiant |
darbo zonos dyd;.

Robotas vejapjove pats nustato koridoriaus plotj,
atsizvelgdamas j darbo zonos dydj, kai vaziuoja isilgai
gido kabelio. Integruotas automatinis mechanizmas
leidzia robotui vejapjovei keisti atstumg iki kabelio,
atsizvelgiant j tai, kurioje darbo zonos vietoje jis
nutiestas. Pvz., siauruose pravaziavimuose jis nustato
siauresnj koridoriy.

]

Daugelyje darbo zony galima naudoti gamyklinius
nustatymus, t. y. robotas vejapjové pats gali naudoti
integruotas funkcijas ir dirbti kuo platesniame
koridoriuje. Sudétingesnés formos soduose, pvz., ten
kur gido kabelis nutiestas arti kliG¢iy, kuriy negalima
izoliuoti panaudojus konturo kabelj, darbo saugumg
galima pagerinti panaudojus keletg rankiniy nustatymu,
aprasyty toliau.
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3.17.3.2 Corridor width > Boundary (koridoriaus plotis >
Kontiras)

Riby koridoriaus plotis nurodomas intervalais nuo 1-9.
Pirmasis intervalo skaicius reiSkia trumpiausig atstumag
iki konturo kabelio, o antrasis — ilgiausig atstuma.

Atstumas, kuriuo nutoles nuo kontlro kabelio robotas
vejapjové pjauna zole, kinta priklausomai nuo darbo
zonos iSsidéstymo.

Naudodami skaitinius klaviSus, nurodykite reikalingg
intervala.

Gamykliniai nustatymai yra 3-6.

Boundary

Corridor width: 1-5

3.17.3.3 Corridor width > Guide (Koridoriaus plotis >
Kreipiamasis kabelis)

Kreipiamojo koridoriaus plotis nustatomas automatiskai.
Tik retais atvejais reikia atlikti rankinius nustatymus.
Koridoriaus plotis gali buti nustatytas nuo Oiki 9.

Jei nurodyta reikSmé 0, robotas vejapjové apzergs
kreipiamajj kabelj ir vaziuos tiesiai virs jo.

Naudodami klaviSus su rodyklémis, nurodykite reikalingg
reikSme.

Gamyklinis nustatymas yra 9.

Corridor width: 9

3.17.3.4 Exit angles (iSvaziavimo kampai)

Paprastai robotas vejapjové iSvaziuoja i$ jkrovimo
stoties nuo 90° iki 270° kampu. Keiciant iSvaziavimo
kampus, robotui vejapjovei lengviau pasiekti didziausig
darbo zong, jei jkrovimo stotis yra pastatyta
pravaziavime.

Sector 2

Exit angles: q0-270
Proportion: 100%

3.17.3.5 Exit angles > Sectors (ISvaziavimo kampai >
Sektoriai)

Galima nustatyti 1 arba 2 roboto vejapjovés iSvaziavimo
kampus. Jei jkrovimo stotis pastatyta pravaziavime,
galima naudoti 2 iSvaziavimo kampus, pvz., 70° - 110° ir
250° - 290°.

Kai naudojami 2 kampai, reikia nurodyti, kaip daznai
robotas vejapjove turi iSvaziuoti i$ jkrovimo stoties | 7-g
sektoriy. Tai atliekama naudojant funkcijg Proportion
(proporcija) ir nurodant procentine iSraiska.

Pvz., 75 % reiSkia, kad robotas vejapjové iS jkrovimo
stoties | 7-g sektoriyiSvaziuos 75 % laiko, 0 | 2-g
sektoriy — 25 %.

Sektoriy kampams ir proporcijai nurodyti naudokite
skaitinius klaviSus.

3.17.3.6 Reversing distance (apsisukimo atstumas)

Si funkcija leidZia valdyti, kiek robotas vejapjove turi
pavaziuoti atgal i$ jkrovimo stoties prieS pradédamas
pjauti. Tai naudinga, jei jkrovimo stotis yra pastatyta
pastogéje, ar kitoje riboto ploto vietoje.

Naudodami skaitinius klaviSus, nurodykite vaziavimo
atbulomis atstuma centimetrais. Gamyklinis nustatymas
yra 60 cm.

REVERSING DISTANCE

Distance: 60cm

& I

300

3.17.3.7 Drive past wire (iSvaziuoti uz konturo kabelio)

Pries robotui vejapjovei sustojant ir apsisukant, jo priekis
visada iSlenda uz kontiro kabelio tam tikru atstumu.
Numatytasis atstumas yra 32 cm, taciau jei reikia, jj
galima pakeisti. Galima pasirinkti skaiciy nuo 25 iki 50.

Atminkite, kad nurodytas atstumas yra tik apytikslé
reikSmé ir turéty buti laikoma tik orientacine. Tikrovéje
tikslus atstumas, kuriuo robotas vejapjové kerta konttro
kabelj, gali skirtis.

Nurodykite jusy norimg roboto vejapjovés iSvaziavimo

uz kontlro kabelio atstumg centimetrais ir paspauskite
OK (gerai).

DRIVE PAST WIRE
Distance: 32cm

3.18 Settings (nustatymai)

Sis pasirinkimas leidZia keisti bendruosius roboto
vejapjovés nustatymus.
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o _| SETTINGS (nuostatos)
Profiles (profiliai)
ECO mode (ekon. rezimas)

Spiral cutting
(pjovimas spirale)

Bendroji informacija

3.18.1 Profiles (profiliai)

Naudojant funkcijg Profiles (profiliai), galima iSsaugoti
skirtingus naudotojo nustatymy rinkinius. Galima
iSsaugoti iki 3 skirtingy profiliy. Profiliuose iSsaugomas
unikalus rysys tarp roboto ir jkrovimo stoties. Tai reiskia,
kad nustatymus galima paprastai iSsaugoti ir panaudoti,

kai robotas vejapjové naudojamas skirtinguose soduose.

Tai leidzia prie roboto vejapjoveés prijungti iki 3 jkrovimo
stoCiy.

Naudoti profilius

A, B arba C profiliai — Pasirinkti
Pervardyti
Jrasyti

3.18.1.1 Nuostaty jradymas profilyje

Pirmiausiai nustatykite roboto nustatymus, kuriuos
iSsaugosite profilyje.

1. Pasirinkite Use Profiles (naudoti profilius) ir
paspauskite OK (gerai).

2. Pazymeékite profil, kurj norite iSsaugoti, zymeklj
perstumdami rodykliy aukstyn arba zemyn klaviSais,
tada paspauskite OK (gerai).

3. Pasirinkite Save (iSsaugoti) ir paspauskite OK
(gerai), o tada rodykle j kaire ir OK (gerai). Visi
naudotojo nustatymai iSsaugomi pasirinktame
profilyje.

Jei nustatomi nustatymai, kurie neiSsaugoti profilyje,

Salia profilio pavadinimo rodomas Zenklas ,*“.

3.18.1.2 Profilio naudojimas

Jei norite suaktyvinti ir naudoti profilj bei jame

iSsaugotus nustatymus, reikia atlikti tokius veiksmus.

1. Pasirinkite jjungiama profilj, tada spauskite OK
(gerai).

2. Pasirinkite Select (pasirinkti) ir paspauskite OK
(gerai).

Profile A

Select
Rename
Save

Robotas vejapjoveé naudos nustatymus, iSsaugotus
profilyje.

3.18.1.3 Profilio pavadinimo keitimas

Kad buty lengviau prisiminti, kas iSsaugota kiekviename
profilyje, jy pavadinimus galima keisti.

1. Pazymékite norimo keisti profilio pavadinima, tada
paspauskite OK (gerai).

2. Pasirinkite Rename (pervardyti) ir paspauskite OK
(gerai).

3. Perkelkite Zymeklj naudodami rodykles, tada
paspauskite OK (gerai), kad pasirinktumeéte.
Norédami jrasSyti naujajj pavadinima, paspauskite
BACK (atgal).

Profiliy pavadinimai bus rodomi meniu Settings - Profiles
(nustatymai — profiliai). Pasirinkto profilio pavadinimas
taip pat rodomas pradiniame ekrane.

3.18.1.4 Naujos jkrovimo stoties prijungimas prie roboto

vejapjovés

1. Pirmiausia jrasykite profilj, kurj ketinate naudoti su
pirmine jkrovimo stotimi.

2. Tada pastatykite robotg naujoje jkrovimo stotyje,
kurig prijungsite prie roboto.

3. Pasirinkite New loop signal (naujas konturo
signalas), zr. Advanced (isplestinis meniu) psl. 25

4. |raSykite naujos jkrovimo stoties profil;.

Jei norite robotg vejapjove naudoti originalioje jkrovimo
stotyje, reikia pasirinkti pirmg profilj. Jei norite robotg
vejapjove naudoti naujoje jkrovimo stotyje, reikia
pasirinkti atitinkama profil;.

3.18.2 ECO (ekon.) rezimas

Si funkcija automatiskai i§jungia signalg kontiiro
kabelyje, gido kabelyje ir jkrovimo stotyje, kai robotas
vejapjové nepjauna, t. y. kai robotas jkraunamas arba
jam neleidziama judéti dél laikmacio nustatymuy.

ECO mode

(ekon. rezimas) — Naudoti ECO reZimg

ECO mode (ECO rezimg) reikéty naudoti, kai yra kitos
belaidés jrangos, nesuderinamos su robotu vejapjove,
pvz., tam tikri klausos aparatai ar garazo durys.

Suaktyvinus ECO mode (ECO rezima) mirksi zalia
jkrovimo stoties indikatoriaus lemputé. £ECO mode (ECO
rezimas) reiSkia, kad robotg vejapjove galima paleisti tik
jkrovimo stotyje, o ne darbo zonoje.

Kai jjungtas ECO mode (ECO rezimas), visada prie$

nukeliant robotg vejapjove nuo jkrovimo stoties butina
paspausti mygtukg STOP. Kitos galimybeés paleisti
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roboto vejapjoveés néra. Jei robotas per klaidg buvo
nukeltas pries tai nepaspaudus STOP mygtuko, ji reikia
pastatyti atgal ant jkrovimo stoties ir paspausti mygtukg
STOP. Tik tada robotg vejapjove galima paleisti darbo
zonoje.

Norédami jjungti ECO mode (ECO rezima), pasirinkite
ECO mode (ECO rezimas) ir paspauskite OK (gerai).

3.18.4 General (bendroji informacija)

Nustatykite kalbg ir laikg arba atstatykite naudotojo
nustatymus | numatytuosius gamyklinius nustatymus.

Pasizymékite: Visada paspauskite STOP mygtuka, pries
nukeldami robotg vejapjove nuo jkrovimo stoties. Kitaip
robotas vejapjoveé darbo zonoje nejsijungs, kai jjungtas
ECO mode (ECO rezimas).

Bendroji — Time & date (laikas ir data)
informacija  Kalpa
Salis

Reset all user settings (atkurti
gamyklinius parametrus)

Apie

3.18.3 Pjovimas spirale

|vaziavusi j plotg, kuriame zolé aukstesné nei viduting,
automatiné vejapjové gali pakeisti judéjimo kelig. Kad
greic¢iau nupjauty plotg, kuriame auga aukstesné zolé,
jis gali judéti spirale.

Naudoti pjovimo
spirale funkcija
|

Intensity
(intensyvumas)

— Low- (labai Zemas)
Low (maZzas)
Mid (vidutinis)
High (didelis)
High+ (labai didelis)

Pjovimas spirale yra suaktyvintas pagal numatytuosius
nustatymus. Norédami apriboti, panaikinkite zymimojo
langelio zymeéjima.

Intensyvumo lygj galima reguliuoti ir nustatyti, kiek zolé
turi bti aukStesné uz vidutine, kad bty pradétas
pjovimas spirale. Low- /Low (mazas) jautrumas reiSkia,
kad pjovimas spirale bus pradedamas recCiau. High /
High+ (didelis) jautrumas reiSkia, kad pjovimas spirale
bus pradedamas dazniau.

Siekiant sumazinti vejos nuvazinéjimo staciuose
Slaituose rizikg, funkcija ,Spiralinis pjovimas“ nebebus
paleidziama dirbant ant $laity, kuriy statumas yra
didesnis nei 15 %.

3.18.4.1 Laikas ir data
Si funkcija suteikia galimybe nustatyti esama laikg ir
datg bei reikalingus formatus.

Laikas & data — Nustatyti laika
Nustatyti data
Laiko formatas
Datos formatas

»  Set time (nustatyti laikg): |veskite teisingg laikg ir
spauskite OK, kad iSeituméte.

» Set dafe (nustatyti datg). |veskite teisingg datq ir
spauskite OK, kad iSeituméte.

»  Time format (laiko formatas): Perstumkite zymeklj
prie reikiamo laiko formato: 12h 24h. Paspauskite
OK, kad iSeituméte.

»  Date format (datos formatas): Perstumkite zymeklj
prie reikiamo datos formato:

MMMM-MM-DD (metai-ménuo-diena)
MM-DD-MMMM (ménuo-diena-metai)
DD-MM-MMMM (diena-ménuo-metai)
Noredami iSeiti, paspauskite OK (gerai).

3.18.4.2 Language (kalba)

Sia funkcija nustatoma kalba.

Pasirinkti kalbg: Zymekliu pazymékite pageidaujama
kalbg ir spauskite OK.

3.18.4.3 Country (3alis)

Naudodami Sig funkcijg galite pasirinkti, kurioje Salyje
robotas vejapjove dirbs.

Zymekliu pazymékite pageidaujama $alj ir paspauskite
OK (gerai).

3.18.4.4 Reset all user settings (atkurti gamyklinius
parametrus)

Si funkcija leidZia i$ naujo nustatyti roboto vejapjovés
nustatymus | numatytuosius gamyklinius.

Taciau Sie nustatymai nekeiCiami:

»  Security level (saugumo lygis)
* PIN code
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+ Konturo signalas

* PraneSimai

+ Datairlaikas

+ Kalba

+ ,Country” (3alis)

1. Meniu pasirinkite Reset all user sefttings (atkurti
gamyklinius parametrus) ir paspauskite OK (gerai).

2. Patvirtinkite paspausdami OK (gerai).

3.18.4.5 About (apie)

Meniu About (apie) pateikiama informacija apie roboto
vejapjoveés serijos numerj ir skirtingas programinés
jrangos versijas.

3.19 Priedai

Siame meniu galima atlikti ant roboto sumontuoty priedy
nustatymus.

OO0 _| priepAl
00 Informacija
Automower Connect

Mower house
(vejapjovés korpusas)

3.19.1 Informacija

Siame meniu tvarkomi ant roboto sumontuoti priedai.
Daugiau informacijos apie galimus priedus teiraukités
Husqgvarna vietos prekybos atstovo.

3.19.2 Automower Connect

LAutomower Connect” galima jsigyti kaip Automower
310/315 prieda.

Automower — Poravimas
Connect Apsaugos spindulys
RyS8ys
Tinklas
Atstatyti

Automower Connect perkelia roboto meniu sistemg |
iSmanuyjj telefong, todél galima nesudétingai perzitréti ir
keisti roboto nustatymus nuotoliniu budu. Naudojant Sig
iSmaniesiems telefonams skirtg programéle galima
suzinoti dabartine roboto vejapjovés buseng ir siysti
komandas robotui vejapjovei i$ bet kurios pasaulio
vietos. Vagystés atveju gausite signalg ir galésite sekti
savo vejapjovés padét;.

~Automower Connect” programéle atsisiyskite i$
~LAppStore* arba ,GooglePlay“. Atsisiunte programéle,
sukurkite ,Automower Connect* paskyrg nurodydami
savo el. pasto adresg ir slaptazodj. Nurodytu el. pasto
adresu gausite aktyvinimo el. laiSka. Norédami
suaktyvinti paskyrg, per 24 valandas atlikite veiksmus,
nurodytus el. laiSku atsiystose instrukcijose. Jei per 24

valandas paskyros nesuaktyvinsite, jg reikés sukurti i$
naujo.
3.19.2.1 Roboto vejapjovés bisenos piktogramos

Suaktyvinus ,Automower® Connect*, tucigja eiga
veikiancio roboto vejapjovés ekrane bus rodomos
naujos piktogramos.

III_
X
III_

Juostos rodo gaunamo GPRS signalo
stipruma.

Prie juosty esantis zenklas Xrodo, kad
iSkilo problemy dél prisijungimo prie
internetinio serverio.

SIM Zenklas rodo, kad iSkilo problemy dél
SIM kortelés ar modulio. [sitikinkite, kad
SIM kortelé palaiko 2G duomeny rysj, kad
korteléje yra pakankamai 1éSy (taikoma iS
anksto apmokétoms SIM korteléms) ir
APN nustatymai atitinka.

3.19.2.2 Main meniu (pagrindinis meniu)
Pagrindinj ,Automower Connect“ meniu sudaro:

» Status (bisena): rodo iSsamig roboto vejapjovés
blseng ir nurodo, kad robotui vejapjovei galite siysti
komandas.

«  GeoFence. Zemélapyje esantis smeigtukas su
nameliu rodo roboto vejapjovés pradine padétj.
Apskritimas aplink smeigtuka su nameliu rodo
,GeoFence” spindulj. Antrasis smeigtukas
zemelapyje rodo tikraja roboto vejapjoves pradine
padétj. Naudodami Sig funkcija, galite sekti roboto
vejapjovés judéjimg, pavyzdziui, vagystés atveju.
Norédami pamatyti roboto vejapjovés buvimo vietos
koordinates, paspauskite smeigtuka.

»  Seltings (nustatymai): roboto meniu galite perzitréti
ir keisti visus esamus nustatymus, iSskyrus saugos
nustatymus.

3.19.2.3 My mowers (mano robotai)

Pasirinkus My mowers (mano robotai) galima valdyti
visus robotus vejapjoves, prijungtas prie jusy paskyros,
ir jtraukti naujus robotus.

3.19.2.4 Pairing (poravimas)

Pairing — New pairing

Remove paired accounts

Kai programéléje bus sukurta paskyra, galima suporuoti
robota vejapjove su iSmaniuoju telefonu. Kai programélé
atsiys raginima, jveskite 6 skaitmeny kodg, rodomg
roboto vejapjovés ekrane, pasirinkdami funkcijg
Accessories > Automower Connect (mower PIN
required) > Pairing > New pairing (priedai > Automower
Connect (reikia jvesti roboto PIN kodg) > poravimas >
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naujas poravimas). Taip pat jveskite programéléje
roboto pavadinima.

3.19.2.5 GeoFence

Apsaugos spindulys — Apsaugos spindulys

PrieS naudojant ,GeoFence®, reikia nustatyti jo pradine
buvimo vietq ir jautruma. Tai galésite padaryti tik per
roboto meniu.

Padékite robotg savo kiemo centre. Pasirinkite
Accessories > Automower Connect (robotic lawnmower
PIN required) > GeoFence (priedai > Automower
Connect (reikia jvesti roboto PIN koda) > ,GeoFence®).
Suaktyvinkite funkcijg pasirinkdami Activate GeoFence ir
paspauskite OK (gerai). Tada pasirinkite New center
point (naujas centrinis taSkas), kad nustatytumeéte
~.GeoFence” pradine padétj. ,GeoFence® jautrumg
galima keisti atsizvelgiant | kiemo ypatybes. Jautrumg
galima nustatyti kaip Low (maza), Medium (vidutinj) ar
High (didelj). Kuo aukstesnis jautrumas, tuo lengviau
bus aktyvinamas ,GeoFence” garsinis signalas. Jei
garsinis signalas suaktyvinamas per daug lengvai,
pasirinkite Zemesnj ,GeoFence" jautrumo nustatymg

Padedant robotg vejapjove | saugyklg ilgesniam laikui,
pavyzdziui, ziemai, rekomenduojame iSjungti pagrindinj
jungiklj. Jei yra suaktyvinta ,GeoFence” funkcija,
iSjungiant robotg vejapjove reikés jvesti PIN koda.
ISjungus pagrindinj jungiklj, funkcija ,Connect* toliau
veiks dar 12 valandy. Paskui nebebus jmanoma
susisiekti su robotu vejapjove ir funkcija ,GeoFence®
iSsijungs.

3.19.2.6 Rydys

Rysys — Naudoti SMS
SMS telefono numeris

Naudoti SMS siuntimg

Kad galetuméte naudoti SMS funkcija, jg reikia
suaktyvinti roboto meniu. Pasirinkite Accessories >
Automower Connect (robotic lawnmower PIN required)
> Communication > Use SMS (priedai > Automower
Connect (reikia jvesti roboto PIN kodg) > SMS siuntimas
jjungtas).

SMS telefono numeriai

SMS telefono numeriy sgrase reikia jvesti ty mobiliyjy
telefony numerius, kuriems leidziama komunikuoti su
robotu per SMS. Numeriai turi bati jraSomi kartu su
Salies kodu (prefiksu), pvz., (+)46701234567. Naudokite
funkcijg , Test-SMS* (SMS siuntimo testavimas), kad

patikrintuméte nurodytg telefono numerj. Tada visais
telefono numeriais i$ sgraso bus iSsiysta tekstiné Zinuté.
Sarase gali bati iki trijy numeriy.

ljungus SMS funkcijg, j visus sgrase nurodytus telefono
numerius bus siuniama SMS Zinuté tuo atveju, jei
robotas yra uz ,Geofence” riby. Be to, robotui vejapjovei
iSsiuntus SMS, iS jo galima gauti tam tikros informacijos.
Robotui iSsiuntus SMS su komanda ,GET GPS INFO¥,
gausite informacijg apie jo buvimo vieta, ,GeoFence*
pradine padetj, spindulj ir GPS signalo stipruma.
Atminkite, kad robote vejapjovéje turi buti nurodytas
siuntéjo telefono numeris. IS roboto galima iSsiysti iki 10
SMS per ménes;j.

3.19.2.7 Tinklas

Tinklas — SIM PIN
APN nuostatos

SIM PIN
Sis meniu rodomas tik naudojant ne Husqvarna SIM.

APN nustatymai

Robote vejapjovéje turi bati nustatyti APN nustatymai,
kad buty galima siysti duomenis mobiliuoju rysiu.
Numatytieji Husqvarna SIM nustatymai.

3.19.2.8 Atstatyti

Pasirinkus funkcijg Resef (atstatyti) reikés patvirtinti, kad
norite festi ,Automower Connect” nustatymy atstatymas.
3.19.3 Mower house (vejapjovés korpusas)

Si funkcija tvarko roboto jkrovimo stoties gaubto
nustatymus.

Mower house — ,Avoid collision with
(vejapjovés mower* (Vengti

3.19.3.1 Avoid collisions with mower house (vengti
susidarimo su vejapjovés korpusu)

Jei pasirinkta Si parinktis, sumazéja roboto ir namo
déevéjimasis, taciau dél jos gali bati nenupjaunama zolé
aplink jkrovimo stotj.

MOWER HOUSE
)
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3.20 Meniu struktiros perziiira

@ Timer (laikmatis)

Overview/Monday (apZvalga / pirmadienis)

I I I |
Period 1 Period 2 Copy Reset
(1-as periodas) (2-as periodas) (atkurti)

I
I I I I I I I I
All Mo Tu We Th Fr Sa Su Current All week

days (Pr) (An) (Tr) (Kt} (Pn) (St} (Sk) day (visa
(visos (esama  savaité)
dienos) diena)
a Security (sauga)
Security level Advanced _
(saugumo lygis) (iSpléstinis meniu)
I I I | I I
Low Medium  High New loop  Change  Duration (trukme)

s i i signal PIN code
(maZzas) (vidutinis) (didelis) (raujas (pakeisti
kontaro PIN
signalas) kodg)

Duration of Duration of

alarm time lock
(signalizacijos (laiko
veikimo uZrakto
trukmeé) trukme)
DA Messages
(pranesimai)
I I
Fault Info
messages messages
(klaidy (informaciniai
pranesimai) pranesimai)
1e¢
-O Laikmatis pagal oro sglygas™
Naudojimas
Pjovimo trukmé
I I I
Low Medium High
(Zemas) (vidutinis) (aukstas) * Automower 315“
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3.21 Meniu struktiros perziiira

Installation (instaliacija)

\ Y74
| Find charging station Ad ld
Lawn coverage (ikrovimo stoties paieska) ,-Svp",aég‘{,ﬁ,-s meniu
(vejos padengiamumas)
Overview of search method
(paieskos biido apzvalga)
Area 1-3 Guide Boundary Charger
(1-3 zonos) (kreipiamasis kabelis) (kontiras) (kroviklis)
Charging
[ station range
Delay  Isjungti More” Delay Disable  More (jkrovimo
(atidéjimas) (daugiau) (atidéjimas) (i§jungti) (daugiau) stoties
atstumas)
I I I
Test guide  Reset Test right Test left Reset
(gido (atkurti)  (testuoti (testuoti (atkurti)
testavimas) desinén) kairén)
I I I I I
How? How How I§jungti  More
(kaip?)  far? often? (daugiau) [ [ [ |
ggﬁg} ggaz"lriv)ai?) ngjrtrlf’dor I(:")v(it angles 5¢\t/ersing Lévatz"_iuoti uz
! / Wi iSvaziavimo distance ontdro
(koridoriaus  kampai) (apsisukimo kabelio
Test Reset plotis) atstumas)
(tikrinimas) (atkurti)
Q Nustatymai
I . . )
Profiliai* ECO mode Spiralmowing Bendroji
| (ekon. reZimas)  (pjovimas spirale)  informacija
NaUdrjimaS Naudojimas Naudojimas | | | |
Time & date Kalba Salis Atkurti visus Apie
é’ B é;ff?a. (laikas ir data) naudotojo
pr IO ihai | nustatymus
A | | | |
ikt ervarayti [rasyti Set time Nustatykite Time format Date format
(nustatyti  datg (laiko formatas)  (datos formatas)
Intensity ~ laika)
(intensyvumas)
I I I I
Low- Low Mid High High+
(labai mazas) (mazas) (vidutinis) (didelis) (labai didelis)
88 Priedai
I I I
Information Automower Mower house * Automower 315*
(informacija) Connect (vejapjovés korpusas)
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3.22 Kiemo iSdé

stymo pavyzdziai

Roboto vejapjoves veikimas i$ dalies priklauso nuo nustatymy. Roboto vejapjovés nustatymy parinkimas pagal vejos
formg padeda robotui vejapjovei pasiekti visas vietas ir uztikrina, kad Zolé buty pjaunama idealiai.

Skirtingiems iSdéstymams reikia skirtingy nustatymy. Toliau pateikta daug iSdéstymo pavyzdZziy ir pasitlymy, kokias
instaliacijas ir nustatymus pasirinkti.

Siame pavyzdyje pateikti rekomenduojami laikmagio nustatymai tinka Automower 310/315, nebent nurodyta kitaip.

Daugiau pagalbos, susijusios su instaliacija, ieSkokite www.husqgvarna.com. Select country, then enter the

supportpages for m

ore information and videos.

Pasizymékite: Roboto vejapjovés numatytieji nustatymai buvo parinkti darbui atlikti kuo jvairesniuose soduose.
Nustatymus reikés koreguoti tik esant specialiems instaliacijos reikalavimams.

3.22.1 Atviras ir lygus plotas

Plotas

150 m?

Timer (laikmatis)

Automower 310

08:00 - 14:00, pirmadienis, treCiadie-
nis, penktadienis

Automower 315

08:00 - 13:00, pirmadienis, treCiadie-
nis, penktadienis

Lawn coverage

Gamykliniai nustatymai

08:00 - 18:30, nuo pirmadienio iki
sekmadienio

(vejos padengia-
mumas)
Pastabos Laikmatis turi buti naudojamas, kai '
Jus nenorite, kad Jusy veja atrodyty
kaip iSmindziota, kai plotas yra ma- !
Zesnis uz maksimaly roboto vejapjo- - - - - - - _
vés pajeguma.
Kadangi plotas yra atviras ir nesudé-
tingas, kreipiamasis kabelis Sioje in-
staliacijoje nereikalingas.
3.22.2 Saly skaicius ir 35 % nuolydis
Plotas 500 m?
Timer (laikmatis) | Automower 310

Automower 315

08:00 - 16:30, nuo pirmadienio iki
sekmadienio

Lawn coverage
(vejos padengia-
mumas)

Gamykliniai nustatymai

Find charging sta-
tion (jkrovimo sto-
ties paieska)

Gamykliniai nustatymai

Pastabos

Padékite jkrovimo stotj zemesnéje
darbo zonos dalyje. Gido kabelj kloki-
te kampu ant stataus nuolydzio. |siti-
kinkite, kad gido kabelis nutiestas pa-
gal instrukcijas, pateiktas Gido kabe-
lio tiesimas ir prijungimas psl. 20
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3.22.3 ,L“ formos sodas su keliomis atskirtomis vietomis ir jkrovimo stotimis jrengta siaurojoje zonoje.

Plotas

800 m?

Timer (laikmatis)

Automower 310

07:00 - 24:00, nuo pirmadienio iki
sekmadienio

Automower 315

08:00 - 22:00, nuo pirmadienio iki
sekmadienio

Lawn coverage 1 zona:

(vejos padengia- | 1,5 Kain?) Gido kabelis

mumas)

How far? (kaip toli?) X m
~How often?” (kaijp daznai?) 40 %

Find charging sta-| Gamykliniai nustatymai

tion (jkrovimo sfo-

ties palieska)

Pastabos Gido Lawn coverage ,How often?*
(vejos padengiamumas (Kaip daz-
nai?) turi buti nurodytas kaip reikSme,
atitinkanti didziausig darbo zonos
dalj, nes didesne darbo zonos dalj ro-
botas vejapjové gali pasiekti sekda-
mas gido kabelj nuo jkrovimo stoties.
[sitikinkite, kad gido kabelis nutiestas
pagal instrukcijas, pateiktas Gido ka-
belio tiesimas ir prijungimas psl. 20.
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3.22.4 ,U“ formos sodas, sujungtas siauru pravaziavimu

Plotas

1000 m?

Timer (laikmatis)

Automower 310

06:00 - 24:00, nuo pirmadienio iki
sekmadienio

Automower 315

07:00 - 24:00, nuo pirmadienio iki
SesStadienio

kad robotas vejapjové galéty lengvai
nustatyti jkrovimo stoties vietg i$ kai-
riosios darbo zonos pusés. 40 % pa-
sirinkta parinktyje Lawn coverage,
How often? (vejos padengiamumas
(Kaip daznai?), nes kairioji zona su-
daro beveik puse visos zonos. [sitikin-
kite, kad gido kabelis nutiestas pagal
instrukcijas, pateiktas Gido kabelio
tiesimas ir prijungimas ps/. 20.

Lawn coverage 1 zona: R
(vejos padengia- | 1,5 Kain?) Gido kabelis |
mumas) ] |

How far? (kaip toli?) X m | |

~How often?” (kaijp daznai?) 40 % ! 1
Find charging sta-| Gamykliniai nustatymai ! | -
tion (jkrovimo sfo- | ! 'r' N
ties paieska) J ! '

. . T . " T e w

Pastabos Gido kabelis turi buti nutiestas palei L - - ~

siaurg pravaziavima siekiant uztikrinti,

iy 2 1,5m /5 ft

3.22.5 Nesimetrin

€ darbo zona su siauru pravaziavim

u ir atskiromis vietomis

Plotas

800 m?

Timer (laikmatis)

Automower 310

07:00 - 24:00, nuo pirmadienio iki
Sestadienio

Automower 315

08:00 - 22:00, nuo pirmadienio iki
Sestadienio

Lawn coverage
(vejos padengia-
mumas)

Gamykliniai nustatymai

Find charging sta-
tion (jkrovimo sto-
ties paieska)

Gamykliniai nustatymai

Pastabos

Gido kabelis turi bati nutiestas palei
siaurg pravaziavima siekiant uztikrinti,
kad robotas vejapjové galéty lengvai
nustatyti jkrovimo stoties vietg i$ desi-
niosios darbo zonos pusés. Kadangi
desinioji dalis uzima tik mazg darbo
zonos dalj, galima naudoti gamykli-
nius funkcijos Vejos padengiamumas
nustatymus. [sitikinkite, kad gido ka-
belis nutiestas pagal instrukcijas, pa-
teiktas Gido kabelio tiesimas ir prijun-
gimas psl. 20.
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3.22.6 3 darbo zonos, sujungtos dviem siaurais pravaziavimais

Plotas 800 m2
Timer (laikmatis) | Automower 310, :
07:00 - 24:00, nuo pirmadienio iki
Sestadienio
Automower 315, , , :
08:00 - 22:00, nuo pirmadienio iki
Sestadienio
Lawn coverage 1 zona: 2 zona:
,(7'; eos é’ade”g’a' How? (Kaip?) Gi- | How? (Kaip?) Gi- )
) do kabelis do kabelis !
[}
How far? (kaip to- | How far? (kaip to- i l‘"'B 1
/i) X m /i) X m :
~How often?” ~How often?” | . \
(kaip daznai?) (kalp daznai?)
25 % 25 % ]
e ———
Pastabos Kadangi trys darbo zonos sujungtos
dviem siaurais pravaziavimais, norint
visose jose tolygiai nupjauti zole, buti-
na naudoti funkcija Vejos padengia-
mumas ir sukurti kelis plotus. [sitikin-
kite, kad gido kabelis nutiestas pagal
instrukcijas, pateiktas Gido kabelio
tiesimas ir prijungimas ps/. 20.
3.22.7 Antriné zona
Plotas 500 + 100 m?
Timer (laikmatis) | Automower 310:

08:00 - 20:30, pirmadienis, antradie-
nis, ketvirtadienis, penktadienis, $es-
tadienis

Automower 315:

08:00 - 18:30, pirmadienis, antradie-
nis, ketvirtadienis, penktadienis, Ses-
tadienis

Lawn coverage

Gamykliniai nustatymai

(vejos padengia- @
mumas) | !
Find charging sta- | Gamykliniai nustatymai l
tion (jkrovimo sto- J
ties paieska) ey
Pastabos Antrinis plotas pjaunamas naudojant

rezimg Antrinis plotas, treCiadienj ir

sekmadien;.

Kadangi plotas yra atviras ir nesudeé-

tingas, kreipiamasis kabelis Sioje in-

staliacijoje nereikalingas.
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4 Naudojimas

4.1 Pagrindinis jungiklis

PERSPEJIMAS: Prie$ paleidziant robotg
vejapjove atidziai perskaitykite saugos
nurodymus.

PERSPEJIMAS: Saugokite rankas bei kojas ir

A nekiskite jy prie besisukandiy disky. Kai variklis
veikia, niekuomet nekiskite arti korpuso ar po
juo ranky ar kojy.

PERSPEJIMAS: Niekada nenaudokite roboto
vejapjoveés, kai pjovimo teritorijoje yra Zmoniy
(ypac vaiky) ar gyvinuy.

* Norédami paleisti robota vejapjove, pagrindinj
jungiklj pasukite | 7 padétj.

» Nustatykite pagrindinj jungiklj j 0 padétj, kai robotas
vejapjoveé nenaudojamas arba, kai atliekami
tikrinimo ar tvarkymo darbai.

Kai pagrindinis jungiklis nustatytas j 0 padétj, roboto
vejapjoves variklio paleisti negalima.

4.2 Pradzia

1. Paspauskite STOP mygtuka, kad atidarytuméte
dangtel.

2. Pagrindinj jungiklj pasukite | 7 padét;.
3. |veskite PIN koda.
4. Paspauskite START mygtuka.

oD

(][]

START

-]

(=00

(e](=](]

5. Pasirinkite norimg veikimo rezima. Zr. Darbo rezimo
— paleidimas psl. 42.

6. Per 10 sekundziy uzdarykite dangtel;.

Jeigu robotas vejapjové laikomas jkrovimo stotyje,
jis iSvaziuos i$ jkrovimo stoties tik tada, kai baterija

bus visiSkai jkrauta ir jei roboto laikmatis bus
nustatytas taip, kad leisty jam dirbti.

Pasizymékite: PrieS uzdarydami dangtelj, visuomet
paspauskite START mygtuka, kad robotas vejapjové
pradéty dirbti. Jeigu START mygtukas
nenuspaudziamas, pasigirsta pranesimo signalas ir
robotas vejapjove nepajuda i$ vietos. Prie$ pradedant
suktis peiliy diskui, 2 sekundes girdimas jspéjamasis
signalas, susidedantis i$ 5 trumpy pypteléjimy.

4.3 Darbo rezimo — paleidimas

Paspaudus START mygtuka, gali buti pasirinkti toliau
pateikti darbo rezimai.

.Main area“ (pagrindiné zona)
+ ,Secondary area” (antriné zona)
* Nepaisyti laikmacio
» Taskinis pjovimas (Automower 315)

CLOSE HATCH TO START

® Main area

O Secondary aream
O Override timer
(2 Spot cutting »

4.3.1 ,Main area“ (pagrindiné zona)

Main area (pagrindiné zona) yra jprastinis veikimo
rezimas, kai robotas vejapjove automatiskai pjauna Zole
ir automatiskai jkrauna baterija.

4.3.2 ,Secondary area“ (antriné zona)

Pjaunant antrinius plotus batina naudoti nustatymag
Secondary area (antriné zona). Pasirinkus Secondary
area (antriné zona), robotas vejapjove pjaus tol, kol
akumuliatorius iSsikraus.

Jei robotas vejapjove kraunasi kai jjungtas darbo
rezimas Secondary area (anftrine zona), robotas
vejapjoveé visiSkai jsikrauna ir, iSvaziaves i$ jkrovimo
stoties apie 50 cm, sustoja. Tai reiSkia, kad robotas
isikroveé ir gali pradéti darba.

Jeigu po jkrovimo turi bati pjaunama pagrindiné darbo
zona, reikia nustatyti darbo rezimg Main area
(pagrindine zona) prie$ pastatant robotg vejapjove |
jkrovimo stotj.

4.3.3 Nepaisyti laikmadcio

Pasirinkus Override timer (nepaisyti laikmacio) galima
laikinai nepaisyti nustatyty laikmacio nustatymuy.
Laikmacdio nepaisyti galima 24 val. arba 3 dienas.

4.3.4 TaSkinis pjovimas (Automower 315)

Vietos pjovimas reiskia, kad robotas vejapjové juda
spirale ir pjauna zole toje vietoje, kur jis buvo paleistas.
Uzbaigus, robotas vejapjové automatiskai persijungia j
rezimg Main area (pagrindiné zona) arba Secondary
area (antriné zona).
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Si funkcija naudinga, kai reikia greitai nupjauti vieta,
kurioje Zolé buvo pjauta maziau, nei kitose sklypo
dalyse.

Funkcijg Spot cutting (taskinis pjovimas) jjungsite
paspaude START mygtuka. Galite pasirinkti, kaip
robotas vejapjoveé tes darbg uzbaiges pjauti,
paspauskite rodykle | deSine ir nurodykite On Main Area
(pagrindinéje zonoje) arba Secondary Area (antrinéje
zonoje).

4.4 Darbo rezimas — stovéjimas

Paspaudus PARK mygtukg galima pasirinkti Siuos darbo
rezimus.

CLOSE HATCH TOPARK
in charaging station
® Park until further notice
O Start again in 3 hours
( Start again with timer Fri 00:00

4.4.1 ,Park until further notice* (stovéti iki kito
pranesimo)

Robotas vejapjove lieka jkrovimo stotyje, kol paspaudus
START mygtuka pasirenkamas kitas darbo rezimas.

4.4.2 Vél pradéti po 3 valandy

Robotas vejapjové lieka jkrovimo stotyje tris valandas,
tada automatigkai grjzta prie jprasto veikimo. Sis
rezimas tinka tada, kai reikia trumpam nutraukti darbg,
pvz., laikinai palaistyti vejg arba Zaidimams pieveléje.

4.4.3 Pradéti su kitu laikmadiu

Robotas vejapjove lieka jkrovimo stotyje, kol kitas
laikmacgio nustatymas leis pradéti darbg. Sis rezimas
tinka tada, kai norima nutraukti vykstantj pjovimo ciklg ir
leisti robotui vejapjovei likti jkrovimo stotyje iki kitos
dienos.

4.5 Stabdyti
1. Paspauskite STOP mygtuka.

Robotas vejapjove sustoja, peiliy variklis sustoja ir
atsidaro dangtelis.

4.6 I1Sjungta
1. Paspauskite STOP mygtuka.
2. Pagrindinj jungiklj nustatykite | 0 padét.

Robotg vejapjove visada iSjunkite pagrindiniu jungikliu,
jeigu reikia jj techniskai priziuréti arba iSvezti i darbo
Zonos.

4.7 Laikmatis ir stovéjimas

Kad veja nebuty iSvazinéta, naudokite laikmacio funkcijg
(zr. Timer (laikmatis) psl. 23).

4.7.1 Laukimo rezimas

Robotas vejapjove turi i§ anksto nustatytg stovéjimo
laikotarpj pagal lentele ,Laukimo rezimo laikas“ Laukimo
rezimo laikg galima iSnaudoti, pavyzdziui, vejos
laistymui arba Zaidimams ant vejos.

Modelis Stovéjimo laikas, val. per dieng
Automower 310 min. 6
Automower 315 min. 2

4.7.2 Laikmadcio nustatymas

Nustatydami laikmatj atsizvelkite | tai, kad robotas
vejapjove nupjauna lenteléje ,Darbo nasumas” nurodytg
kvadratiniy metry plotg per valandg ir diena.

Modelis Darbo nasumas, m? per valandg ir
dieng

Automower 310 | Apie 56

Automower 315 | Apie 68

Jeigu darbo zonos yra, pvz., 800 m2, Automower 310
turi dirbti 14 val. per dieng. Sie laikai apytiksliai ir
priklauso, pavyzdziui, nuo zolés kokybés, peiliy astrumo
ir baterijos amziaus.

PERSPEJIMAS: Laikmagciu nustatykite robotg

A nepjauti zolés tuomet, kai vejoje paprastai
zaidzia vaikai, laksto naminiai gyvinai ir pan.,
kad pjovimo diskas jy nesuzaloty.

Laikmacio gamykliniai nustatymai leidzia robotui
vejapjovei veikti apie 7 valandas per savaite. Taciau
robotas vejapjové neveiks nustatytuoju stovéjimo rezimo
laiku.

4.7.3 1 pavyzdys

Siame pavyzdyje nurodyti laikai taikomi Automower 310,
taciau tas pats principas tinka ir kitiems modeliams.

Laikmacio nustatymas, Period 7 (1 laikotarpis): 00:00 -
00:00

Aktyvus laikotarpis (A): 00:00 - 18:00

Pagal gamintojo nustatymus robotas vejapjové pradeda
pjauti zole 00:00 valandg. Taciau robotas parkuojamas
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jkrovimo stotyje stovéjimo rezimu nuo 18:00 valandos ir
laikomas ten iki 00:00 valandos, kai jis vél pradeda
pjauti Zole.

Jeigu laikmaciu darbo laikas padalintas | 2 laikotarpius,
stovéjimo laikotarpj galima padalinti | keletg laikotarpiy.
Taciau maziausias stovejimo laikotarpis privalo atitikti
nurodytg lenteléje ,Stovéjimo laikas®.

Automower 310

Darbas, A + C = maks. val. 18

|[krovimas / stovéjimas, B + D = min. val. |6

B 24 h A

Automower 310
Darbas, A = maks. val. 18
l[krovimas / stovéjimas, B = min. val. 6

4.7.4 2 pavyzdys

Siame pavyzdyje nurodyti laikai taikomi Automower 310,
taciau tas pats principas tinka ir kitiems modeliams.

Laikmacdio nustatymas, Period 7 (1 laikotarpis) (A):
00:00 - 16:00

Laikmacdio nustatymas, Period 2 (2 laikotarpis) (C):
20:00 - 23:00

Aktyvus laikotarpis (A): 00:00 - 16:00
Aktyvus laikotarpis (C): 20:00 - 22:00

Robotas vejapjove dirbs nuo 00:00 iki 16:00val. Jis vél
pradés darbg 20:00, bet sustos pailséti 23:00 peréjes |
stovéjimo rezimg ir vél pradés dirbti00:00.

24h

4.8 ISsikrovusios baterijos jkrovimas

Jeigu Husqvarna robotas vejapjoveé naujas arba ilgesnj
laikg nebuvo jkraunamas, jo baterija bus tuscia ir jg
reikia jkrauti prie§ pradedant darba.

tam skirtoje jkrovimo stotyje. Netinkamai
naudojant galima patirti elektros smugj, baterija
gali perkaisti arba i$ jos gali pradéti sunktis
korozinis skystis.

e PERSPEJIMAS: Robotg vejapjove jkraukite tik

Pradéjus sunktis elektrolitui, nuskalaukite
vandeniu, o patekus j akis kreipkités | medikus.

1. Pagrindinj jungiklj pasukite | 7 padét;.

2. Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.
Atidarykite dangtj ir jstumkite robotg vejapjove kaip
jmanoma toliau, kad uztikrintuméte gerg kontaktg su
jkrovimo stotimi. Patikrinkite kontaktus ir jkrovimo
juosteles Gaminio apZvalga psl. 6

3. Ekrane pateikiama zinuté, kad vyksta jkrovimas.

4.9 Pjovimo aukscio reguliavimas

Pjovimo aukstis gali kisti nuo MIN (2 cm) iki MAX (6 cm).
Jeigu Zolé auksta, robotg vejapjove paleiskite pjauti
nustate didziausig pjovimo aukstj. Kai Zolé Zemesné,
galite laipsniSkai mazinti pjovimo aukst;.

4.9.1 Pjovimo auksdio reguliavimas

1. Paspauskite STOP mygtuka, kad sustabdytuméte
robotg vejapjove.
2. Atidarykite pjovimo aukscio reguliatoriaus dangtel;.

3. Pasukite rankenéle | reikiama padetj.
* Norédami padidinti pjovimo aukstj, sukite pagal
laikrodzio rodykle.
* Norédami sumazinti pjovimo aukstj, sukite prie$
laikrodZio rodykle.
4. Uzdarykite liuka.

bati nustatytas MAX pjovimo aukstis, kad
nepazeisty konttro kabelio. Po to pjovimo aukstj
galima mazinti po vieng pakopg kas savaite, kol
bus pasiektas norimas pjovimo aukstis.

e PASTABA: Pirmg savaite po naujo diegimo, turi
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5 Prieziura

5.1 |vadas — prieziura

Tam, kad robotas veikty patikimai ir baty ilgesné jo
eksploatacijos trukmé: reguliariai tikrinkite ir valykite
robotg vejapjove ir, jei reikia, keiskite susidévejusias
dalis. Visus prieziuros ir remonto darbus butina atlikti
atsizvelgiant | Husqvarna instrukcijas. Zr. Garantjjos
sglygos psl. 60.

Pradéjus naudoti robotg vejapjove, jo pjovimo diskg ir

peilius reikia tikrinti kartg per savaite. Jei per $j periodg

nusidévéjimas buvo mazas, apziury intervalg galite

pailginti.

Svarbu, kad peiliy diskas suktysi lengvai. Peiliy krastai

turi bati nepazeisti. Peiliy eksploatavimo trukmé labai

jvairi ir priklauso nuo jvairiy veiksniy, pavyzdziui:

» Darbo trukmes ir darbo zonos dydzio.

«  Zolés tipo ir sezoninio augimo.

» Dirvozemio, smelio ir trgSy naudojimo.

* Nuo to, ar vejoje yra jvairiy daikty, pavyzdziui,
kankoréziy, véjo nulauzty Saky, zaisly, jrankiu,
akmeny, Sakny ir t. t.

Palankiomis sglygomis naudojimo trukme yra 3-6
savaités. Kaip keisti peilius zr. Peiliy keitimas psl. 45.

A PERSPEJIMAS: Mivékite apsaugines pirstines.

Pasizymeékite: Dirbant atSipusiais peiliais prastéja
pjovimo rezultatai. Zolé nupjaunama ne taip lygiai,
pjovimui reikia daugiau energijos, todél robotas
vejapjové negali nupjauti dideliy ploty.

5.2 Roboto vejapjovés valymas

Svarbu, kad robotas vejapjové buty Svarus. Jeigu |
vejapjovés ratus jsivelia daug Zolés, ji taip pat sunkiau
uzvaziuoja j Slaita. Rekomenduojame valyti Sepeciu.

PASTABA: Niekada roboto vejapjovés

A neplaukite nei auksto slégio plovimo jrenginiu,
nei tekandiu vandeniu. Niekada nevalykite
tirpikliais.

5.2.1 Vaziuoklé ir peiliy diskas

1. Pagrindinj jungiklj nustatykite | 0 padét;.

2. Paverskite robotg vejapjove ant Sono.

3. I8valykite pjovimo diska ir vaziuokle pvz., indy
Sepeciu. Tuo paciu patikrinkite, ar pjovimo diskas
nekliina uz pédy apsaugos. Taip pat patikrinkite, ar
peiliai nepazeisti ir gali laisvai suktis. Jei ilgi Zolés
stiebai patenka | vidy, jie gali trukdyti peiliy diskui.
Net mazas stabdymas lemia didesnes energijos
sgnaudas ir blogiausia, kad neleidZia robotui
vejapjovei pjauti dideles vejas.

5.2.2 Vaziuoklé
Nuvalykite apatine vaziuoklés dalj. Nuvalykite Sepeciu
arba drégna Sluoste.

5.2.3 Ratai

Valykite aplink priekiniu ir galinj ratus, taip pat galinio
rato laikiklj. Zolé ratuose gali paveikti tai, kaip robotas
dirbs Slaituose.

5.2.4 Korpusas

Korpusg valykite drégna, minkSta kempine arba Sluoste.
Jei korpusas labai purvinas, panaudokite muilo tirpalg
arba plovimo skyst;.

5.2.5 |krovimo stotis

Reguliariai valykite jkrovimo stotj nuo Zolés, lapu,
Sakeliy ir kity objekty, kurie gali sutrukdyti vejapjovei
prisijungti prie jkrovimo stoties.

5.3 Peiliy keitimas

PERSPEJIMAS: Naudokite tik tinkamo tipo

A peilius ir varztus. ,Husqvarna“ garantuoja
saugumg tik naudojant originalius peilius. Jei
keisite tik peilius, o varztus naudosite tuos
pacius, pjaunant varztai gali susidéveti ir
nutrikti. Peiliai tada gali bati iSsviesti i$ po
korpuso ir rimtai suzeisti.

Saugumo sumetimais nedelsdami pakeiskite
susidévéjusias arba pazeistas vejapjovés detales.
Siekiant geriausiy pjovimo rezultaty ir mazy energijos
sgnaudy, roboto peilius reikia reguliariai keisti, net jei jie
yra sveiki.

Robote vejapjovéje yra 3 peiliai, kurie yra prisukti prie
peiliy disko. Visi 3 peiliai ir varztai turi bati keiiami vienu
metu, kad pjovimo sistema buty subalansuota.

Naudokite Husqvarna originalius peilius su H ir kartinos
logotipu, zr. Garantijos sglygos ps/. 60.
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5.3.1 Norédami pakeisti peilius
1. Pagrindinj jungiklj nustatykite | 0 padét;.

2. Apverskite robotg vejapjove. Padékite robotg
vejapjove ant minksto ir Svaraus pavirSiaus, kad
nesubraizytuméte korpuso ir danggio.

3. Pasukite slydimo plokste taip, kad jos kiaurymeés
sutapty su peiliy varztais.

4. ISsukite 3 varztus. Naudokite paprastg arba kryzminj
atsuktuva.

5. Nuimkite kiekvieng peilj ir varzta.
6. Priverzkite naujus peilius ir varztus.
7. Patikrinkite, ar peiliai gali laisvai suktis.

5.4 Akumuliatorius
Baterijos prizitréti nereikia, ta€iau jos eksploatavimo
trukmé ribota ir siekia 2— 4 metus.

Baterijos eksploatavimo trukmé priklauso nuo sezono
trukmés ir roboto vejapjovés darbo valandy skaiCiaus
per para. Jeigu sezonas ilgas arba robotas vejapjove
kasdien ilgai veikia, baterijg reikés keisti dazniau.

PERSPEJIMAS: Robotg vejapjove jkraukite tik

A tam skirtoje jkrovimo stotyje. Netinkamai
naudojant galima patirti elektros smugj, baterija
gali perkaisti arba i$ jos gali pradéti sunktis
korozinis skystis. Pradéjus sunktis elektrolitui,
nuskalaukite vandeniu, o patekus j akis
kreipkités | medikus.

PERSPEJIMAS: Naudokite tik gamintojo
rekomenduojamas originalias baterijas.
Naudojant kitas baterijas negalima garantuoti

gaminio saugumo. Nenaudokite nejkraunamy
bateriju.

PASTABA: Prie$ laikyma ziemg baterijg bitina

A pilnai jkrauti. Pilnai baterijos nejkrovus galite jg
sugadinti ir kai kuriais atvejais ji taps netinkama
naudoti.

Jeigu roboto vejapjovés veikimo laikas tarp jkrovimy
trumpesnis nei standartinis veikimo laikas, tai rodo, kad
baterija paseno ir jg reikia pakeisti. Baterija veikia gerai
tol, kol robotas vejapjove gerai pjauna zole.

Norédami pakeisti akumuliatoriy, kreipkités |
~Husqvarna“ prekybos atstova.

5.5 Techniné priezitra pasibaigus sezonui

Prie§ padédami Husqvarna robotg vejapjove | sandélj

ziemai, atlikite technine prieziurg pas prekybos atstova.

Reguliari prieziura ziemos metu - tai geras budas

iSlaikyti gerg roboto vejapjovés bukle ir uztikrinti

geriausias sglygas naujam sezonui be jokiy trukdziy.

Techniné priezilra paprastai apima:

*  Nuodugny korpuso, vaziuoklés, pjovimo disko ir visy
kity judanciy daliy nuvalyma.

* Roboto funkcijy ir sudétiniy daliy iSbandyma.

» Dylanciy detaliy, pvz., peiliy ir guoliy patikrinimag ir
pakeitima.

* Roboto akumuliatoriaus galingumo iSbandyma, taip
pat rekomendacijg jj pakeisti, jei butina.

+ Jeigu reikia, Husqvarna atstovas taip pat gali
atnauijinti robotg vejapjove nauja programine jranga,
jskaitant naujas funkcijas, jei jos yra.
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6 Gedimai ir jy Salinimas

6.1 |[vadas — gedimy Salinimas
Siame skyriuje pateiktas sgrasas pranesimuy, kurie gali biiti rodomi roboto ekrane, jeigu atsiranda kazkokiy veikimo
nesklandumy. Kiekviename pranesime pateikta problemos priezastis ir budai jg iSspresti. Sis skyrius taip pat apraso
kai kuriuos pozymius, kurie padés jums iSspresti roboto vejapjovés veikimo sutrikimus. Daugiau gedimy Salinimo
veiksmy pasiulymy ir simptomy galima rasti www.husqvarna.com.

6.2 Fault messages (klaidy pranesSimai)

Toliau pateikiami keli klaidy pranesimai, kurie gali buti rodomi roboto vejapjovés ekrane. Jei toks pats pranesimas
rodomas daznai, kreipkités | vietinj Husqvarna atstova.

PranesSimas

Priezastis

Veiksmas

Wheel motor blocked,
left (kairiojo rafo varik-
lis uzblokuotas)

Zolé ar kitas pasalinis daiktas apsivyniojo
aplink varantjjj ratg.

Patikrinkite varantjjj ratg ir paSalinkite trukdj.

Wheel motor blocked,
right (desiniojo rafo
variklis uzblokuotas)

Zolé ar kitas pa$alinis daiktas apsivyniojo
aplink varantjjj rata.

Patikrinkite varantjjj ratg ir pasalinkite trukdi.

Cuftting system bloc-
ked (uZblokuota pjovi-
mo sistema)

Zolé ar kitas pa$alinis daiktas apsivyniojo
aplink pjovimo diska.

Patikrinkite varantjjj ratg ir pasalinkite trukd;.

Pjovimo diskas baloje.

Perkelkite robotg vejapjove ir neleiskite van-
deniui kauptis darbo zonoje.

No loop signal (néra
kontdaro signalo)

Neprijungtas maitinimo Saltinis.

Patikrinkite prijungima prie maitinimo lizdo ir
ar suveiké saugiklis. Patikrinkite, ar zemos
jtampos kabelis prijungtas prie jkrovimo sto-
ties.

Zemos jtampos kabelis yra paZeistas arba
neprijungtas.

Patikrinkite, ar néra pazeistas zemos jtampos
kabelis. Patikrinkite, ar jis gerai prijungtas prie
jkrovimo stoties ir prie maitinimo Saltinio.

Konturo kabelis neprijungtas prie jkrovimo
stoties.

Patikrinkite, ar kontlro kabelio jungtys tinka-
mai prijungtos prie jkrovimo stoties. Pakeiski-
te jungtis, jei jos paZeistos. Zr. Kontiro kabe-
lio prijungimas psl. 19.

Pazeistas kontlro kabelis.

Suraskite gedima. Pakeiskite pazeistg konti-
ro kabelio atkarpg nauju kabeliu ir sujunkite,
naudodami originalig jungiamajg mova. Zr.
Kabelio pazeidimo vietos nustatymas psl.

53.

liungtas ECO reZimas, o robotg vejapjove bu-
vo bandoma paleisti uz jkrovimo stoties riby.

Pastatykite robotg vejapjove | jkrovimo stotj,
paspauskite START mygtuka ir uzdarykite
dangtelj. Zr. Seftings (nustatymai) psl. 31.

Kontlro kabelis neturi susikirsti, kai jis tiesia-
mas j arba i$ salelés.

Isitikinkite, kad konturo kabelis nutiestas at-
sizvelgiant j instrukcijas, pvz., reikiama krypti-
mi aplink salele. Zr. /Installation (instaliacija)
psl. 26.

Nutruko rysys tarp roboto vejapjovés ir jkrovi-
mo stoties.

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje
ir sukurkite naujg kontiro signala, zr. Security
(sauga) psl. 25.

Trukdziai dél metaliniy objekty (tvory, plieni-
niy tvirtinimy) arba arti yra uzkasty kabeliy.

Perkelkite konturo kabelj.
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PranesSimas

Priezastis

Veiksmas

Trapped (jstriges)

Robotas vejapjoveé kazkur uzkliuvo ar jstrigo.

ISlaisvinkite robotg vejapjove ir pasalinkite
kliatis.

Robotas vejapjove susidure su kliatimis ir
jstrigo.

Patikrinkite, ar yra kokiy nors kliuciy, kurios
trukdo robotui vejapjovei iSvaziuoti i Sios vie-
tos.

Outside working area
(uz darbines teriforijos

riby)

|krovimo stoties konturo kabelio jungtys susi-
kerta.

Patikrinkite, ar konttro kabelis prijungtas tei-
singai.

Konttro kabelis per arti darbo zonos krasto.

Per didelis darbo zonos nuolydis ties konttro
kabeliu.

Konturo kabelis aplink atskirtg vietg paklotas
neteisinga kryptimi.

Patikrinkite, ar konturo kabelis nutiestas pa-
gal instrukcijas. Zr. Installation (instaliacija)
psl. 26.

Trukdziai dél metaliniy objekty (tvory, plieni-
niy tvirtinimy) arba arti yra uzkasty kabeliy.

Perkelkite konturo kabeli.

Robotas vejapjové sunkiai atskiria signalg dél
Salia esandios kitos roboto instaliacijos.

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje
ir sukurkite naujg konturo signala, zr. Security
(sauga) psl. 25.

Empty battery (aku-
muliatorius tuscias)

Robotas vejapjove neranda jkrovimo stoties.

Patikrinkite, ar jkrovimo stotis ir gido kabelis
jrengti pagal instrukcijas. Zr. Gido kabelio in-
staliacija psl. 19.

Kreipiamasis kabelis pazeistas arba nepri-
jungtas.

Suraskite gedima ir pataisykite.

Akumuliatorius susidéevéjes.

Pakeiskite baterija. Zr. Akumuliatorius psl. 46.

Sugedusi jkrovimo stoties antena.

Patikrinkite, ar jkrovimo stoties signaliné lem-
puté mirksi raudona spalva. Zr. /krovimo sto-
ties signaline lempute psl. 52.

Wrong PIN code (ne-
teisingas PIN kodas)

|vestas neteisingas PIN kodas. Galima atlikti
penkis bandymus; po to klaviatura blokuoja-
ma penkioms minutéms.

|[veskite teisingg PIN kodg. PamirSe PIN ko-
da, kreipkités j vietinj Husqvarna atstova.

No drive (nevaZiuoja)

Robotas vejapjove kazkur uzkliuvo ar jstrigo.

ISlaisvinkite robotg vejapjove ir iSsiaiSkinkite
sustojimo priezastj. Jeigu taip atsitiko dél Sla-
pios zolés, palaukite, kol ji iSdzius.

Darbo zonoje yra status Slaitas.

Maksimalus nuolydis turi bati 40 %. Jeigu
nuolydis yra statesnis, jj reikia izoliuoti. Zr.
Slaitai psl. 17.

Kreipiamasis kabelis tiesiamas kampu ant
nuolydzio.

Jeigu kreipiamasis kabelis tiesiamas ant Slai-
to, jj reikia tiesti kampu per visg Slaitg. Zr. Gi-
do kabelio instaliacifa psl. 19.

Wheel motor overloa-
ded, right (per didele
rato variklio apkrova,
desiniojo)

Wheel motor overloa-
ded, left (per didele
rato variklio apkrova,
kairiojo)

Robotas vejapjové kazkur uzkliuvo ar jstrigo.

ISlaisvinkite robotg vejapjove ir iSsiaiskinkite
sustojimo priezast]. Jeigu taip atsitiko del Sla-
pios zolés, palaukite, kol ji iSdzius.
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PranesSimas

Priezastis

Veiksmas

Charging station bloc-
ked (jkrovimo stotis
uzblokuota)

Gali buti prastas kontaktas tarp jkrovimo
ploksteliy ir kontaktiniy ploksteliy, todél robo-
tui vejapjovei niekaip nepavyksta prisijungti
prie jkrovimo stoties.

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje
ir patikrinkite, ar geras kontaktas tarp jkrovi-
mo ploksteliy ir kontaktiniy ploksteliy.

Kazkokia kliutis trukdo robotui vejapjovei ju-
deti.

Pasalinkite kliatj.

|krovimo stotis pasvirusi arba sulinkusi.

[sitikinkite, kad jkrovimo stotis jrengta ant vi-
siSkai lygaus ir horizontalaus pavirSiaus. |kro-
vimo stotis negali bati pasvirusi ar iSlenkta.

[strigo jkrovimo sfoty-
je

Roboto vejapjovés kelyje yra klittis, trukdanti
jam iSvaziuoti i$ jkrovimo stoties.

Pasalinkite kliat;.

Apversta

Robotas vejapjove per daug pasviro arba ap-
siverté.

Atverskite robotg vejapjove.

Needs manual char-
ging (reikalingas ran-

Robotas vejapjove nustatytas | darbo rezimg
Antrinis plotas.

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.
Tai normalus veikimas; nieko nereikia daryti.

kinis jkrovimas)
Sekantis paleidimas |Laikmacio nustatymas neleidzia robotui ve- Pakeiskite laikmadio nustatymus. Zr. Timer
hh:mm japjovei dirbti. (laikmatis) psl. 23.

|[renginys veikia poilsio rezimu. Robotas ve-
japjoveé turi i$ anksto nustatytg stovéjimo lai-
kotarpj pagal lentele ,Stovéjimo laikas*

Tai normalus veikimas; nieko nereikia daryti.
Zr. Laukimo rezimas psl. 43.

Roboto vejapjoves laikrodis nerodo teisingo
laiko.

Nustatykite laika. Zr. Laikas ir data psl. 33.

Sios dienos pjovimas
baigtas

[renginys poilsio rezime. Robotas vejapjove
turi i anksto nustatytg stovejimo laikotarpj
pagal lentele ,Stovéjimo laikas®

Tai normalus veikimas; nieko nereikia daryti.
Zr. Laukimo rezimas psl. 43.

Lifted (pakeltas)

Robotui jstrigus, buvo jjungtas pakélimo jutik-
lis.

ISlaisvinkite robota.

Collision sensor prob-
lem, front/rear (susi-
ddarimo jutiklio triktis,

Roboto korpusas negali lengvai judéti aplink
savo vaziuokle.

Patikrinkite, ar roboto korpusas gali lengvai
judéti aplink savo vaziuokle.

Jei problema iSlieka, pranesimas nurodo, kad

priekinis / galinis) ja turi spresti jgaliotasis techninio aptarnavi-
mo specialistas.

Wheel drive problem, | Zolé ar kitas pasalinis daiktas apsivyniojo Nuvalykite ratus.

right/left (desiniojo / | aplink varantjjj rata.

kairiofo rato varymo

problema)

Signalizacijal! Robotas
/sjungtas

|sijungé pavojaus signalas, nes robotas buvo
iSjungtas.

Signalizacijal Mower
stopped (Pavojus!
Robotas sustojo)

|sijungé pavojaus signalas, nes robotas su-
stoja.

Nustatykite roboto saugos lygj meniu Security
(saugumas), zr. Security (sauga) psl. 25.

Alarm! Robotas pa- ||sijungé pavojaus signalas, nes robotas buvo

keltas pakeltas.

Alarm! Robotas pasvi-| |sijungé pavojaus signalas, nes robotas pa-

res svires.
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PranesSimas

Priezastis

Veiksmas

Electronic problem
(Elektronikos triktis)

Loop sensor problem,
front/rear (priekinio /
galinio kontdro jutiklio
triktis)

Charging system
problem (jkrovimo sis-
temos triktis)

Tilt sensor problem
(pasvirimo daviklio
triktis)

Temporary problem
(laikina triktis)

Robote kilo laikina su elektronika ar programi-
ne jranga susijusi problema.

Paleiskite robota i$ naujo.

Jei problema iSlieka, pranesSimas nurodo, kad
ja turi spresti jgaliotasis techninio aptarnavi-
mo specialistas.

Temporary battery
problem (laikina aku-
muliatoriaus triktis)

Battery problem (aku-
muliatoriaus triktis)

Robote kilo laikina su akumuliatoriumi ar pro-
gramine jranga susijusi problema.

Paleiskite robotg i$ naujo.
Atjunkite ir i$ naujo prijunkite akumuliatoriy.

Jei problema iSlieka, praneSimas nurodo, kad
ja turi spresti jgaliotasis techninio aptarnavi-
mo specialistas.

Charging current too

Netinkamas arba sugedes maitinimo blokas.

Paleiskite robotg i$ naujo.

high (pe/jd/de/e tkrovi- Jei problema islieka, praneSimas nurodo, kad

mo srove) ; : L . - .
ja turi spresti jgaliotasis techninio aptarnavi-
mo specialistas.

Connectivity problem | Galima roboto jungCiy grandinés plokstés Paleiskite robotg i$ naujo.

(ungciy problema) problema. Jei problema iSlieka, pranesimas nurodo, kad
ja turi spresti jgaliotasis techninio aptarnavi-
mo specialistas.

Connectivity settings | Dél gedimo buvo atkurti jung&iy nustatymai. | Jei reikia, patikrinkite ir pakeiskite nustaty-

restored (atkurti jung- mus.

Cly nustatymai)

Poor signal quality Roboto jungCiy grandinés ploksté sumontuota | Patikrinkite, ar robotas neapvirtes arba ne-

(prastos kokybes sig- | atvirksCiai, arba pakrypes ar apvirtes pats ro- | pasvires. Jei ne, praneSimas nurodo, kad

nalas) botas. problema turi spresti jgaliotasis techninio ap-

tarnavimo specialistas.
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6.3 Informaciniai pranesimai

Toliau pateikiami keli informaciniai pranesimai, kurie gali buti rodomi roboto vejapjoves ekrane. Jei toks pats
pranesimas rodomas daznai, kreipkités j vietinj Husqvarna atstova.

PraneSimas

Priezastis

Veiksmas

kabelis nerastas)

Low battery (akumu- | Robotas vejapjové neranda jkrovimo stoties. | Patikrinkite, ar jkrovimo stotis ir gido kabelis
liatorius issikroves) jrengti pagal instrukcijas. Zr. Installation (in-
staliacija) psl. 26.
Kreipiamasis kabelis pazeistas arba nepri- Suraskite gedimg ir pataisykite.
jungtas.
Akumuliatorius susidévéjes. Pakeiskite baterija. Zr. Akumuliatorius psl. 46.
Sugedusi jkrovimo stoties antena. Patikrinkite, ar jkrovimo stoties signaliné lem-
puté mirksi raudona spalva. Zr. /krovimo sto-
ties signaline lempute psl. 52.
Settings restored Patvirtina, kad buvo jvykdyta funkcija Reset | Tai normalu. Veiksmai nereikalingi.
(nustatymai atkurti) all user settings (atkurti gamyklinius paramet-
rus).
Guide not found (gido | Gido kabelis neprijungtas prie jkrovimo sto- | Patikrinkite, ar gido kabelio jungtys tvirtai pri-

ties.

jungtos prie jkrovimo stoties. Zr. Gido kabelio
tiesimas ir prijungimas psl. 20.

Pazeistas gido kabelis.

Suraskite gedima. Pakeiskite pazeistg krei-
piamojo kabelio atkarpg nauju kabeliu ir su-
junkite, naudodami originalig jungiamajg mo-
va.

Gido kabelis neprijungtas prie kontiuro kabe-
lio.

Patikrinkite, ar gido kabelis teisingai prijung-
tas prie konttro kabelio. Zr. Gido kabelio tie-
simas ir prijungimas psl. 20.

Guide calibration fai-
led (gido kalibravimas
nepavyko)

Robotui vejapjovei nepavyko sukalibruoti gido
kabelio.

Patikrinkite, ar gido kabeliai nutiesti pagal in-
strukcijas. Zr. Gido kabelio instaliacija psl. 19.

Guide calibration ac-
complished (gido kali-
bravimas pavyko)

Robotui vejapjovei pavyko sukalibruoti gido
kabelj.

Nieko nereikia daryti

Difficult finding home
(sudétinga rasti jkrovi-
mo stolj)

Robotas vejapjove vaziavo pagal konturo ka-
belj kelis ratus ir nerado jkrovimo stoties.

Netinkamai sumontuota. Zr. Kontdro kabelio
klojimo planavimas psl. 14.

Neteisingas koridoriaus plocio nustatymas
konturo kabelyje. Zr. Find charging station
(jkrovimo stoties paieska) psl. 28.

Robotas pradéjo veikti antrinéje zonoje, nau-
dodamas pagrindinés zonos nustatymus.
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6.4 |krovimo stoties signaliné lemputé
Nenutrikstamai SvieCiantis arba mirksintis Zalias indikatorius nurodo, kad sumontuota sékmingai. Jeigu pasirodys kity

Zenkly, vadovaukités toliau pateiktomis gedimy Salinimo instrukcijomis.

Daugiau informacijos zr. www.husqvarna.com. Jeigu vis tiek reikia pagalbos, kreipkités | vietinj ,Husqvarna“ atstova.

Sviesa

Priezastis

Veiksmas

Sviedianti Zalia $viesa

Geri signalai

Veiksmai nereikalingi

Mirksinti Zalia Sviesa

Signalai geri ir jjungtas ECO reZimas.

Veiksmai nereikalingi. Daugiau informacijos
apie ECO reZimg zr. Settings (nustatymai)
psl. 31.

Mirksintis mélynas Konturo kabelis neprijungtas prie jkrovimo Patikrinkite, ar konttiro kabelio jungtys tinka-
diodas stoties. mai prijungtos prie jkrovimo stoties. Zr. Kon-
taro kabelio prijungimas psl. 19.

Kontiro kabelio pazeidimas. Suraskite gedima. Pakeiskite pazeistg konti-
ro kabelio atkarpg nauju kabeliu ir sujunkite,
naudodami originalig jungiamajg mova.

Mirksinti raudona Pazeista jkrovimo stoties antena. Susisiekite su savo vietiniu Husqvarna atsto-
sviesa Vu.
Sviedianti raudona Mikroschemy plokstés gedimas arba netinka- | Susisiekite su savo vietiniu Husgvarna atsto-
sviesa mas maitinimo Saltinis jkrovimo stotyje. Gedi- | vu.
ma turi taisyti jgaliotasis techninés priezitros
specialistas.
6.5 Pozymiai

Jeigu jusy robotas vejapjové neveikia taip, kaip turéty, vadovaukités pozymiy nustatymo vadovu.

www.husqvarna.com yra daznai uzduodamy klausimy (DUK) skyrelis, kuriame rasite atsakymus j daugybe jprasty
klausimy. Jei vis tiek negalite rasti gedimo priezasties, kreipkités | vietinj Husqvarna atstova.

Pozymiai

Priezastis

Veiksmas

Robotui vejapjovei
nepavyksta prisijungti.

Kontlro kabelis nenutiestas ilga tiesia linija
toli nuo jkrovimo stoties.

Patikrinkite, ar jkrovimo stotis buvo jrengta
pagal instrukcijas, /krovimo stoties instaliacija
Ir prijungimas psl. 14

Gido kabelis nebuvo jkistas j anga jkrovimo
stoties apacioje.

Roboto veikimui svarbu uztikrinti, kad gido
kabelis nutiestas tiesiai tinkamoje padétyje po
jkrovimo stotimi. |sitikinkite, kad gido kabelis
visada jkistas | jkrovimo stoties angg. Zr. Gido
kabelio tiesimas ir prijungimas ps/. 20.

|krovimo stotis stovi ant nuolydzio.

|krovimo stotis turi stoveti ant horizontalaus
pavirSiaus. Zr. Geriausia vieta jkrovimo sto-
ciai psl. 12.

Robotas vejapjové
dirba netinkamu laiku

Reikia nustatyti roboto vejapjovés laikrod;.

Nustatykite laikrod|. Zr. Laikas ir data psl. 33.

Neteisingi pjovimo pradzios ir pabaigos laikai.

Perkraukite pjovimo pradzios ir pabaigos lai-
ky nustatymus. Zr. 7imer (laikmatis) psl. 23.

Robotas vejapjove vi-
bruoja.

Dél pazeisty peiliy gali iSsiderinti pjovimo sis-
tema.

Patikrinkite peilius ir varztus ir pakeiskite juos,
jei butina. Zr. Norédami pakeisti peilius ps/.
46.

Dél per didelio kiekio peiliy vienoje pozicijoje
gali iSsiderinti pjovimo sistema.

Patikrinkite, ar vienu varztu pritvirtintas tik vie-
nas peilis.

Naudojami skirtingy versijy (storiy) ,Husqvar-
na“ peiliai.

Patikrinkite, ar peiliai skiriasi.
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Pozymiai

Priezastis

Veiksmas

Robotas vejapjové
vaziuoja, taciau jo
peiliy diskas nesisu-
ka.

Robotas vejapjove ieSko jkrovimo stoties.

Nereikia nieko daryti. Pjovimo diskas nesisu-
ka, kai robotas vejapjové ieSko jkrovimo sto-
ties.

Tarp jkrovimy robotas
vejapjove dirba trum-
piau nei jprastai.

Zolé ar pasaliniai daiktai stabdo pjovimo dis-
ka.

Nuimkite ir i§valykite pjovimo diska. Zr. Robo-
fo vejapjoves valymas psl. 45.

Baterija susidévéjusi.

Pakeiskite baterija. Zr. Akumuliatorius psl. 46.

Tiek pjovimo, tiek
jkrovimo trukmé trum-
pesné negu jprastai.

Baterija susidévéjusi.

Pakeiskite baterija. Zr. Akumuliatorius psl. 46.

Robotas vejapjove la-
bai ilgai stovi jkrovimo
stotyje

Robotas vejapjove turi i§ anksto nustatytg
stovejimo laikotarpj pagal lentele ,Laukimo
rezimo laikas* Zr. Laukimo reZimas psl. 43.

Nereikia nieko daryti.

Dangtelis uzdarytas prie$ tai nepaspaudus
START mygtuko.

Atidarykite dangtelj, paspauskite START
mygtuka ir vél uzdarykite dangtelj.

Robotas vejapjové
daznai vaziuoja ratais
arba spiralémis.

Pjovimas spiralémis yra jprastas roboto ve-
japjovés judesys.

Nustatykite, kaip daznai reikéty pjauti spirale-
mis. Jei reikia, funkcija gali bati iSjungta. Zr.
Pjovimas spirale psl. 33.

Netolygiai pjaunama.

Robotas vejapjove per dieng dirba per trum-
pai.

Pridékite pjovimo laiko Zr. Timer (laikmatis)
psl. 23.

Nustatymas How often? (Kaip daznai?) neati-
tinka darbo zonos i$sidéstymo.

[sitikinkite, kad pasirinkote tinkamg parinkties
How often? (Kaip daznai?) reikSme.

Darbo zonos forma tokia, kad norint pasiekti
visas nuoSalias zonas, robotas vejapjove turi
naudoti Area 7-3 (1-3 zonas).

Naudokite Area 7-3(1-3 zonas), jei norite ro-
botg vejapjove nukreipti j nuosalig zona. Zr.
Lawn coverage (vejos padengiamumas) psl.
27.

Per didelé darbo zona.

Bandykite sumazinti darbo zonos plotg arba
pailginti darbo laika. Zr. Timer (laikmatis) ps/.
23.

AtSipe peiliai.

Pakeiskite visus peilius. Zr. Norédami pakeisti
peilius psl. 46.

Zolé per auksta pagal pasirinktg pjovimo
aukstj.

Padidinkite pjovimo aukstj, o nupjove Zole,
sumazinkite.

Prisikaupé zolés prie pjovimo disko arba va-
riklio veleno.

Patikrinkite, ar netrukdomai ir lengvai sukasi
pjovimo diskas. Jeigu ne, atsukite pjovimo
diskg ir pasalinkite zole bei pasalinius daik-
tus. Zr. Roboto vejapjovés valymas psl. 45.

6.6 Kabelio pazeidimo vietos nustatymas
Kabelio pazeidimai dazniausiai atsiranda dél netyc¢inio
fizinio kabelio pazeidimo, pvz., kai sklype vyksta darbai
su kastuvu. Tose Salyse, kur zemé jSala, kabelj gali
sugadinti ir Zzeméje judantys astriabriauniai akmenys.
Kabelis gali nutrikti, jeigu jrengiant jis buvo labai

jtemptas.

Jeigu i$ karto po kabelio paklojimo labai Zzemai pjaunate
zole, galite pazeisti kabelio izoliacinj sluoksnj. Dél tokiy
pazeidimy kabelis nutriks tik po keliy savaiciy ar
ménesiy. Siekiant Sito iSvengti, pirmasias savaites po
kabelio paklojimo visada zole pjaukite pasirinke
didziausig pjovimo aukstj, o po to nuosekliai kas antrg
savaite jj mazinkite, kol pasieksite normaly pjovimo

aukstj.

Netinkamai sujungus konttro kabelio galus per keletg
savaiCiy gali nutrokti grandiné. Netinkamas prijungimas,
pvz. per silpnai replémis suspausta originali jungiamoji
mova arba buvo naudojama neoriginali blogesnés
kokybés jungiamoji mova. Pirmiausiai patikrinkite visus
sujungimus prie$ spresdami kitas problemas.

Kabelio gedimg galima nustatyti palaipsniui mazinant

kabelio atstumg iki galimos gedimo vietos, kol lieka
maza kabelio atkarpa.

Sis bidas netinka, jei jlungtas ECO rezimas. Pirmiausiai
iSjunkite ECO reZima. Zr. ECO (ekon.) reZimas psl. 32.

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stoties indikatorius mirksi
mélyna Sviesa (tai rodo pazeistg konturo kabelj). Zr.
[krovimo sfoties signaliné lemputé psl. 52.
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a) Jeigu konturo kabelis per trumpas, geriausia
pakeisti visg konturo kabelj tarp AL ir vietos, kur
kreipiamasis kabelis prijungtas prie konturo kabelio
(pastorinta juoda linija).

b) Jeigu konturo kabelis per ilgas (pastorinta juoda
linija), atlikite Siuos veiksmus: Gragzinkite AL ir G1 |
pradine padeétj. Atjunkite AR. Prie AR prijunkite
naujg konturo kabelj. Antrajj jo gala prijunkite prie
jrengimo kabelio jos viduryje.

2. Patikrinkite, ar konturo kabelio jungtys tinkamai

prijungtos prie jkrovimo stoties ir nepazeistos.
Patikrinkite ar jkrovimo stoties indikatorius dar mirksi
mélyna Sviesa.

3. |krovimo stotyje sukeiskite vietomis kreipiamojo
kabelio ir kontlro kabelio jungtis:

Pradékite perjungdami jungtj AL ir G1.

Jeigu indikatorius Svie€ia pastovia zalia Sviesa,
konturo kabelis pazeistas atkarpoje tarp AL jungties
ir vietos, kurioje prie konttro kabelio prijungtas
kreipiamasis kabelis (pastorinta juoda linija
paveiksle).

Jeigu indikatorius Sviecia zalia Sviesa, kontlro
kabelis pazeistas atkarpoje tarp jo atjungto galo ir
naujojo kabelio prijungimo vietos (pastorinta linija
toliau). Siuo atveju, perkelkite naujojo kabelio jungti
ar€iau atjungtojo galo (mazdaug j jtartinos atkarpos
vidurj) ir vél patikrinkite, ar indikatorius Sviecia zalia
Sviesa.

Gedimui nustatyti prireiks konttro kabelio, jungéiy ir
movy:
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Teskite tol, kol liks labai trumpa atkarpa tarp
Svieciancios zalios ir mirksinéios mélynos
indikatoriaus Sviesos. Tada atlikite 5 punkte
nurodytus veiksmus.

4. Jeigu vis tiek mirksi mélyna indikatoriaus lemputé
atliekant 3 punkto veiksmus: Grazinkite AL ir G1 j
pradine padétj. Tada jjunkite AR ir G1. [jungiama
zalia indikatoriaus lemput€, tada atjunkite AL ir
prijunkite prie AL naujg konturo kabelj. Antrajj jo galg
prijunkite prie jrengimo kabelio jos viduryje. Atlikite 3
a) ir 3 b) punktuose nurodytus veiksmus.

5. Kairasite pazeidimo vieta, pakeiskite jg nauju
kabeliu. Visada muvekite pirstines.
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7 Transportavimas, saugojimas ir utilizavimas

7.1 Transportavimas

|détoms li¢io jony baterijoms taikomos pavojingy
kroviniy gabenimo taisyklés. Jeigu krovinys gabenamas
komercine treciosios Salies ar tarpininko transporto
priemone, butina laikytis specialiy reikalavimy dél
pakavimo ir zymeéjimo. Pasitarkite su kenksmingy
medziagy paruosSimo gabenimui specialistu. Taip pat
bdtina laikytis galimai iSsamesniy nacionaliniy teisés
akty reikalavimy.

UZzklijuokite atvirus kontaktus lipnia juostele ir
supakuokite baterijg taip, kad ji pakuotéje nejudéty.
Visada saugiai pritvirtinkite gabenamg gaminj.

7.2 Laikymas Ziemg

7.2.1 Robotas vejapjové

Pries padedant robotq vejapjove | sandélj ziemai, jj
reikia kruop$&diai iSvalyti. Zr. Roboto vejapjoves valymas
psl. 45.

Siekiant uztikrinti akumuliatoriaus funkcionalumg ir
eksploatacijos trukme, labai svarbu jkrauti roboto
vejapjovés akumuliatoriy pries laikymg Ziemg. Atidare
dangtelj, pastatykite ir palikite robotg vejapjove jkrovimo
stotyje, kol akumuliatoriaus simbolis ekrane parodys,
kad akumuliatorius visiSkai jkrautas. Paskui nustatykite
pagrindinj jungiklj | padétj 0.

Patikrinkite peiliy ir galinio rato guoliy bukle. Jei reikia,
pries kitg sezong patikrinkite, ar roboto vejapjovés buklé
yra gera.

Robotg vejapjove laikykite pastatytg ant visy raty
sausoje, neuzsglancioje vietoje, geriausia originalioje
roboto pakuotéje. Taip pat galima pakabinti robotg
vejapjove ant originalaus ,Husqvarna“ sieninio laikiklio.
Daugiau informacijos apie sieninius laikiklius kreipkités |
vietinj ,Husqvarna“ atstova.

PASTABA: Prie$ laikyma ziemg baterijg bitina

A pilnai jkrauti. Pilnai baterijos nejkrovus galite jg
sugadinti ir kai kuriais atvejais ji taps netinkama
naudoti.

7.2.2 |krovimo stotis

|krovimo stotj ir maitinimo Saltinj laikykite patalpoje.

Kontiro kabelj ir gido kabelj galima palikti zeméje.

1. Atjunkite jkrovimo stoties maitinimo Saltin;.

2. Atlaisvinkite jungties uzrakta ir iStraukite kistuka.

3. Atjunkite konturo ir gido kabelio kontaktus nuo
jkrovimo stoties.

Kabeliy galus reikia apsaugoti nuo drégmés, pavyzdziui,

jkiSant juos j indg su tirstu tepalu.

PASTABA: Jei néra galimybés jkrovimo stoties

A laikyti patalpoje, ji turi visg Ziemag bdati prijungta
prie maitinimo, konturo kabelio ir kreipiamojo
kabelio.

7.3 Po laikymo Ziema

Patikrinkite, ar nieko nereikia nuvalyti, ypac¢ roboto arba
jkrovimo stoties jkrovimo kontakty. Jeigu jkrovimo
kontaktai nudegé ar oksidavosi, nuvalykite juos,
naudodami Svelny Svitrinj popieriy. Be to, patikrinkite, ar
teisingai | roboto vejapjovés programg jvestas laikas ir
data.

7.4 Aplinkos apsaugos informacija

Ant ,Husqvarna“ roboto vejapjoves
pateikti zenklai rodo, kad Sio gaminio
negalima iSmesti kartu su buitinémis
atliekomis. Jj reikia pristatyti j tinkamg
perdirbimo centra, kuriame bus perdirbti
elektroniniai jo komponentai ir
akumuliatoriai. Prie$ iSmetant gaminj,
akumuliatoriy reikia iSimti.

Rupindamiesi, kad Sis gaminys buty tvarkomas teisingai,
padedate iSvengti galimo neigiamo poveikio aplinkai ir
zmonéms, kurj gali sukelti netinkamas Sio gaminio
atlieky tvarkymas.

Jei reikia daugiau informacijos apie Sio gaminio

perdirbima, kreipkités j savivaldybe, buitiniy atlieky

tvarkymo tarnybg arba parduotuve, kurioje jsigijote

gaminij.

7.5 Akumuliatoriaus iSémimas perdirbti

Atlikite Siuos veiksmus, kad iSimtuméte akumuliatoriy i$

roboto vejapjovés.

1. Pagrindinj jungiklj pasukite | 0 padét.

2. Nuvalykite vietg aplink jkrovimo kabelio ziedelj,
esantj priekinéje dalyje po robotu.

3. IStraukite guminj Ziedelj, esantj ant jkrovimo kabelio,
ir atsargiai atlaisvinkite jungtj.

e

BN

4. Korpusas prie vaziuoklés pritvirtintas 4 greitojo
tvirtinimo uzspaudziamaisiais laikikliais. Atlaisvinkite
korpusg nuo vaziuoklés, pakeldami po vieng
korpuso kampa ir prilaikydami vaziuokle.
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5. Atsukite visus 14 varzty (, Torx 20%).
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6. Nuimkite garantijos lipduka, uzklijuotg vaziuoklés
pusiy Clatskyrimo vietoje, deSinéje puséje.

7. Atsargiai pakelkite galinj virSutinés vaZiuoklés dalies
krasta.

8. Atjunkite ZMSPI kabelj nuo pagrindinés
mikroschemy plokstés ir nuimkite virSutine
vaziuoklés dal;.

9. Atsukite 3 varztus (,Torx 20%), laikanCius baterijos
dangtel;.

PAC)

10. Atjunkite akumuliatoriaus jungtis nuo pagrindinés
mikroschemy plokstés. Atidarykite akumuliatoriaus
dangtelj ir iSimkite akumuliatoriy.
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8 Techniniai duomenys

8.1 Techniniai duomenys

Matmenys Automower 310 Automower 315

llgis, cm 63 63

Plotis, cm 51 51

Aukstis, cm 25 25

Svoris, kg 8,5 8,5

Elektros sistema Automower 310 Automower 315
Akumuliatorius, li¢io jony, 18 V /2,1 Ah, gam. nr. | 584 85 28-01, 584 85 28-02 584 85 28-01, 584 85 28-02
Maitinimas, V/28 V DC 100-240 100-240

Zemos jtampos kabelio ilgis, m 10 10

Vidutinés energijos sgnaudos maksimaliai nau-
dojant

8 kWh per ménesj, kai darbo
zonos plotas 1 000 m2

10 kWh per ménesj, kai darbo
zonos plotas 1 500 m2

mis, dB (A) 7

|[krovimo srové, A DC 1,3 1,3

Vidutinis pjovimo laikas, min. 70 70

Vidutinis jkrovimo laikas, min. 60 60

Kontiro kabelio antena Automower 310 Automower 315
Veikimo dazniy juosta, Hz 300-28900 300-28900
Maksimali radijo daznio galia, mW esant60 m 5 |<25 <25

Garso emisijos j aplinkg iSmatuotos kaip garso | Automower 310 Automower 315
stiprumas®

ISmatuotas garso stiprumo triukSmo lygis, dB (A) |58 58

TriukSmo emisijy neapibréztumai Ky, dB (A) 2 2

Uztikrinamas garso stiprumo triukSmo lygis, dB | 60 60

(A)

Garso sléegio triukSmo lygis ties naudotojo ausi- |47 47

Triukdmo lygio deklaracijos atitinka standartg EN 50636-2-107:2015

Pjovimas

Automower 310

Automower 315

Pjovimo sistema

3 laisvai besisukantys pjovimo peiliai

Peiliy variklio greitis, aps. per min. 2300 2300
Energijos sgnaudos pjaunant, W +/- 20 % 25 25
Pjovimo aukstis, cm 2-6 2-6
Pjovimo plotis, cm 22 22
Maziausias galimas kelio susiauréjimas, cm 60 60
Didziausias pjovimo teritorijos nuolydis, % 40 40
Didziausias konturo kabelio kampas, % 15 15

5 Didziausia aktyvi iSvesties galia j antenas daZniy juostoje, kurioje veikia radijo jranga.

6 Triukdmas, skleidZziamas j aplinka, iSmatuotas kaip garso galia (Lwa) pagal EB direktyva 2000/14/EB. Garantuo-
tasis garso galios lygis gaminiuose galis skirtis nuo bandymy metu nustatyty 1-3 dB (A).

7 Garso slégio triukmo neapibréztumai Kpa 2-4 dB (A)
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Pjovimas Automower 310 Automower 315
Didziausias konturo kabelio ilgis, m 800 800
Didziausias gido kabelio ilgis, m 400 400

Darbo nasumas, m2+/- 20 % 1 000 1 500

IP klasifikacija Automower 310 Automower 315
Robotas vejapjove IPX4 IPX4

l[krovimo stotis IPX1 IPX1

Maitinimo Saltinis IPX4 IPX4

»Husqvarna AB* negali uztikrinti visiSko suderinamumo tarp automatinés vejapjovés ir kity tipy belaidzio rysio sistemuy,
tokiy kaip nuotolinio valdymo jranga, radijo siystuvai, klausos aparatai, uzkasti ,elektrinio piemens* kabeliai ir pan.
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9 Garantija

9.1 Garantijos salygos

Husqgvarna garantuoja, kad Sis gaminys tinkamai veiks
dvejus metus (nuo pirkimo datos). Garantija apima
rimtus gedimus dél medziagy ar gamybos broko.
Garantiniu laikotarpiu gaminys nemokamai keiciamas
arba taisomas, jeigu laikomasi toliau iSvardyty
reikalavimuy;:

* Robotg vejapjove ir jkrovimo stotj galima naudoti tik
pagal naudojimo instrukcijg. Si gamintojo garantija
neturi jtakos esamiems naudotojo ieSkiniams,
pateiktiems pardavimo atstovams dél garantijy.

* Naudotojui arba nejgaliotai treciajai Saliai
draudziama remontuoti gaminj.

Gedimy, kuriems netaikoma garantija, pavyzdziai:

* | robotg vejapjove iS apacios patekusio vandens
sukeltas gedimas. Siuos gedimus paprastai sukelia
valymo ar laistymo sistemos arba duobelés (jdubos),
esancios darbo zonoje, kuriose lietui lyjant kaupiasi
vanduo.

«  Zaibo sukeltas gedimas.

* Netinkamo akumuliatoriaus laikymo ar naudojimo
sukeltas gedimas.

* Gedimas dél neoriginalaus ne Husqvarna
akumuliatoriaus naudojimo.

«  Zala, kurig gali sukelti naudojamos neoriginalios
Husqvarna atsarginés dalys ir priedai, pvz., peiliai ir
jrengimo medziagos.

+ Konturo kabelio pazeidimas.

«  Zala, kilusi dél neautorizuoto keitimo arba darbo su
gaminiu arba jo maitinimo Saltiniu.

Peiliai laikomi vienkartinémis dalimis, todél jiems
garantija netaikoma.

Jei jusy Husqvarna robote vejapjovéje atsiranda klaida,
susisiekite su savo vietiniu Husqvarna atstovu, kuris
jums pateiks tolesnius nurodymus. Kreipdamiesi j vietinj
Husqgvarna atstovg turékite kvitg ir roboto vejapjoves
serijos numersj.
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10 EB atitikties deklaracija

10.1 EB atitikties deklaracija

»-Husqgvarna AB*, SE-561 82 Huskvarna, évedija, tel.
+46-36-146500, patvirtina, kad robotai vejapjovés
Husqvarna Automower® 310 ir Husqvarna Automower®
315, kuriy serijos numeriai datuoti 2017 sav. 10 ir
vélesnémis savaitémis (metai ir savaité aiSkiai nurodyti
informacingje lenteléje pries serijos numerj) atitinka
TARYBOS DIREKTYVA:

+ Direktyva 2006/42/EB dél masSiny.

» Specialus reikalavimai baterijomis maitinamiems
elektriniams robotams vejapjovems EN
50636-2-107: 2015

» Elektromagnetiniy lauky EN 62233: 2008.

» Direktyva 2011/65/ES ,dél tam tikry pavojingy
medziagy naudojimo®.

» Direktyvg ,dél triukSmo sklaidos i$ lauke
naudojamos jrangos” 2000/14/EB. Informacija apie
triukSmo sklaida ir pjovimo plotj taip pat pateikiama
skyriuje Techniniai duomenys psl. 58.

Registruota jstaiga 0404, SMP Svensk
Maskinprovning AB, Box 7035, SE-750 07 Uppsala,
Sweden, pateiké ataskaitas dél atitikties vertinimo
pagal 2000 m. geguzés 8 d. Tarybos Direktyvos
2000/14/EB dél triukdmo sklaidos j aplinkg VI priedo
nuostatas. Sertifikatui suteiktas numeris: 01/901/225
Husqvarna Automower® 310 ir Husqvarna
Automower® 315

+ Direktyva dél radijo rySio jrenginiy 2014/53/ES.
Pritaikyti tokie standartai:

- Juodrastis ETSI LT 303 447 V1.1.1_0.0.7
(2016-07)

Elektromagnetinis suderinamumas
« ETSI EN 301 489-1 (juodrascio versija 2.1.0)

Modeliams Husqvarna Automower® 310 ir Husqvarna
Automower® 315 su Automower® Connect moduliu taip
pat zr.:

+ EN 301 489-1v1.9.2.
+ EN 301 489-7 v1.3.1
+ EN 301 511 V9.0.2 (radijo spektro efektyvumas)

fo i CE

Huskvarna 2017-01-03
Lars Roos
Global R&D Director, Electric category

(lgaliotasis ,Husqvarna AB“ atstovas, atsakingas uz
techning dokumentacija.)
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Husqgvarna

AUTOMOWER® yra Husqgvarna AB priklausantis prekés Zenklas.
Autoriaus teisés® 2017 HUSQVARNA. Visos teisés priklauso autoriui.

www.husqgvarna.com

Originalios instrukcijos

1158757-65




	Contents
	Įvadas
	Pastabos
	Gaminio aprašas
	Galia
	Pjovimo būdas
	Darbo metodas
	Judėjimo kelias
	Įkrovimo stoties paieška
	1-as paieškos būdas – netaisyklingas
	2 paieškos būdas – važiuojama pagal kreipiamąjį kabelį
	3 paieškos būdas – važiuojama pagal kontūro kabelį


	Gaminio apžvalga
	Simboliai ant produkto

	Sauga
	Saugos ženklų reikšmės
	Bendrieji saugos nurodymai
	SVARBU. PRIEŠ NAUDODAMI ATIDŽIAI PERSKAITYKITE. IŠSAUGOKITE, KAD GALĖTUMĖTE PASINAUDOTI ATEITYJE

	Naudojimo saugos instrukcijos
	Naudojimas
	Roboto vejapjovės pakėlimas ir perkėlimas
	Priežiūra
	Jei kyla audra su perkūnija


	Įrengimas
	Pristatymas
	Pagrindinių dalių instaliacija

	Pasiruošimas
	Instaliavimo įrankiai

	Įkrovimo stotis
	Geriausia vieta įkrovimo stočiai
	Prijungimas prie maitinimo šaltinio
	Įkrovimo stoties instaliacija ir prijungimas

	Baterijos įkrovimas
	Kontūro kabelis
	Kontūro kabelio klojimo planavimas
	Darbo zonos ribos
	Darbo zonos ribos
	Antrinės zonos
	Pravažiavimai pjaunant
	Šlaitai

	Kontūro kabelio klojimas
	Kilpa gido kabeliui prijungti
	Kontūro kabelio tiesimas link įkrovimo stoties
	Kontūro kabelio sujungimas


	Kontūro kabelio prijungimas
	Gido kabelio instaliacija
	Gido kabelio tiesimas ir prijungimas

	Instaliacijos patikra
	Pirmas paleidimas ir kalibravimas
	Patikrinkite prijungimą prie įkrovimo stoties
	Valdymo skydelis
	Instrukcijos – valdymo skydas
	Skydelis
	Ekranėlis
	Ekrane rodomi simboliai
	Antriniai meniu

	Meniu struktūra
	Pagrindinis meniu

	Timer (laikmatis)
	Laikmačio pasiūlymai Automower 310
	Laikmačio pasiūlymai Automower 315
	Edit day (redaguoti dieną)
	Copy (kopijuoti)
	Reset (atkurti)
	Current day (esama diena)
	All week (visa savaitė)


	Security (sauga)
	Security level (saugumo lygis)
	Time lock (laiko užraktas)
	PIN reikalavimas
	Pavojaus signalas

	Advanced (išplėstinis meniu)
	New loop signal (naujas kontūro signalas)
	Change PIN code (pakeisti PIN kodą)
	Duration (trukmė)


	Messages (pranešimai)
	Fault messages (klaidų pranešimai)
	Info messages (informaciniai pranešimai)

	Laikmatis pagal oro sąlygas
	Norėdami įjungti laikmačio pagal oro sąlygas funkciją
	Pjovimo trukmė
	Pjovimo laiko reguliavimas


	Installation (instaliacija)
	Lawn coverage (vejos padengiamumas)
	Area 1, 2 or 3 > „How?“ (kaip?)
	Area 1, 2 or 3 > Kaip toli?
	Area 1, 2 or 3 > Kaip dažnai?
	Area 1, 2 or 3 > Išjungti
	1, 2 ar 3 zona > Daugiau > Tikrinti
	Tikrinti: Area 1, 2 or 3
	Kaip išmatuoti atstumą iki nuošalios zonos
	Area 1, 2 or 3 > More > Reset (daugiau > nustatyti iš naujo)

	Find charging station (įkrovimo stoties paieška)
	Overview (peržiūra)
	Guide (kreipiamasis kabelis)
	Guide > Disable/Enable (Gidas > Apriboti / Aktyvinti)
	Guide > More > Test guide (Gidas > Daugiau > Testuoti Gidas)
	Guide > More > Reset (gidas > daugiau > atstatyti)
	Kontūro kabelis
	Boundary > Disable/Enable (Kontūro kabelis > Apriboti / Aktyvinti)
	Boundary > More > Test right / Test left (kontūras > daugiau > testuoti dešinėje / testuoti kairėje)
	Boundary > More > Reset (kontūras > daugiau > atstatyti)
	Charging station range (įkrovimo stoties atstumas)

	Advanced (išplėstinis meniu)
	Corridor width (koridoriaus plotis)
	Corridor width > Boundary (koridoriaus plotis > Kontūras)
	Corridor width > Guide (Koridoriaus plotis > Kreipiamasis kabelis)
	Exit angles (išvažiavimo kampai)
	Exit angles > Sectors (Išvažiavimo kampai > Sektoriai)
	Reversing distance (apsisukimo atstumas)
	Drive past wire (išvažiuoti už kontūro kabelio)


	Settings (nustatymai)
	Profiles (profiliai)
	Nuostatų įrašymas profilyje
	Profilio naudojimas
	Profilio pavadinimo keitimas
	Naujos įkrovimo stoties prijungimas prie roboto vejapjovės

	ECO (ekon.) režimas
	Pjovimas spirale
	General (bendroji informacija)
	Laikas ir data
	Language (kalba)
	Country (šalis)
	Reset all user settings (atkurti gamyklinius parametrus)
	About (apie)


	Priedai
	Informacija
	Automower Connect
	Roboto vejapjovės būsenos piktogramos
	Main meniu (pagrindinis meniu)
	My mowers (mano robotai)
	Pairing (poravimas)
	GeoFence
	Ryšys
	Naudoti SMS siuntimą
	SMS telefono numeriai

	Tinklas
	SIM PIN
	APN nustatymai

	Atstatyti

	Mower house (vejapjovės korpusas)
	Avoid collisions with mower house (vengti susidūrimo su vejapjovės korpusu)


	Meniu struktūros peržiūra
	Meniu struktūros peržiūra
	Kiemo išdėstymo pavyzdžiai
	Atviras ir lygus plotas
	Salų skaičius ir 35 % nuolydis
	„L“ formos sodas su keliomis atskirtomis vietomis ir įkrovimo stotimis įrengta siaurojoje zonoje.
	„U“ formos sodas, sujungtas siauru pravažiavimu
	Nesimetrinė darbo zona su siauru pravažiavimu ir atskiromis vietomis
	3 darbo zonos, sujungtos dviem siaurais pravažiavimais
	Antrinė zona


	Naudojimas
	Pagrindinis jungiklis
	Pradžia
	Darbo režimo – paleidimas
	„Main area“ (pagrindinė zona)
	„Secondary area“ (antrinė zona)
	Nepaisyti laikmačio
	Taškinis pjovimas (Automower 315)

	Darbo režimas – stovėjimas
	„Park until further notice“ (stovėti iki kito pranešimo)
	Vėl pradėti po 3 valandų
	Pradėti su kitu laikmačiu

	Stabdyti
	Išjungta
	Laikmatis ir stovėjimas
	Laukimo režimas
	Laikmačio nustatymas
	1 pavyzdys
	2 pavyzdys

	Išsikrovusios baterijos įkrovimas
	Pjovimo aukščio reguliavimas
	Pjovimo aukščio reguliavimas


	Priežiūra
	Įvadas – priežiūra
	Roboto vejapjovės valymas
	Važiuoklė ir peilių diskas
	Važiuoklė
	Ratai
	Korpusas
	Įkrovimo stotis

	Peilių keitimas
	Norėdami pakeisti peilius

	Akumuliatorius
	Techninė priežiūra pasibaigus sezonui

	Gedimai ir jų šalinimas
	Įvadas – gedimų šalinimas
	Fault messages (klaidų pranešimai)
	Informaciniai pranešimai
	Įkrovimo stoties signalinė lemputė
	Požymiai
	Kabelio pažeidimo vietos nustatymas

	Transportavimas, saugojimas ir utilizavimas
	Transportavimas
	Laikymas žiemą
	Robotas vejapjovė
	Įkrovimo stotis

	Po laikymo žiemą
	Aplinkos apsaugos informacija
	Akumuliatoriaus išėmimas perdirbti

	Techniniai duomenys
	Techniniai duomenys

	Garantija
	Garantijos sąlygos

	EB atitikties deklaracija
	EB atitikties deklaracija


