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1 Einleitung

1.1 Einleitung

Seriennummer:

PIN-Code:

Die Seriennummer findet sich auf dem Produkttypenschild und auf dem Produktregistrierungsschliissel.
» Verwenden Sie den Produktregistrierungsschlissel und die Seriennummer, um lhr Produkt auf

www.husqvarna.com zu registrieren.

1.2 Support

Wenden Sie sich an lhren Servicehandler, um Support
fir das Husqvarna-Produkt zu erhalten.

1.3 Produktbeschreibung

Hinweis: Husqvarna aktualisiert regelmaRig das
Erscheinungsbild und die Funktion der Produkte. Siehe
Support auf Seite 3.

Das Produkt ist ein Mahroboter. Das Gerat ist
akkubetrieben und schneidet das Gras automatisch.
Das Aufsammeln des Grases ist nicht erforderlich.

Der Fahrer wahlt die Betriebseinstellungen mit den
Tasten auf der Tastatur aus.

Das Display zeigt die ausgewahlten und moéglichen
Betriebseinstellungen und den Betriebsmodus des
Gerats an.

Das Begrenzungskabel und das Suchkabel steuern die
Bewegungen des Produkts innerhalb des
Arbeitsbereichs.
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1.4 Produktiibersicht

Die Zahlen in der Darstellung stehen fiir:

1. Gehause

2. Abdeckklappe fir Display, Tastatur und
Schnitthdheneinstellung

3. Stopptaste
4. Kontaktbleche

5. LED fir die Anzeige von Funktion und Fehlern
bezlglich der Ladestation, des Begrenzungskabels
und des Suchkabels

6. Ladestation

7. Tragegriff

8. Akkuabdeckung

9. Messerteller

10. Gleitplatte

11. Chassisgehause mit Elektronik, Akku und Motoren
12. Hauptschalter

13. Hinterrad

14. Ladekontakte

15. Tastatur

16.
17.

18.

19.
20.

21

25.

26.
27.
28.
29.

Display
Schleifenkabel fir Begrenzungskabel und
Suchkabel

Verbinder zum Anschlie3en des Schleifenkabels an
die Ladestation

Pflocke
Verbinder fir Schleifenkabel

. Schrauben zum Befestigen der Ladestation
22.
23.
24,

Zusétzliche Klingen

Bedienungsanleitung und Kurzanleitung

Lineal fir die Installation des Begrenzungskabels
(das Lineal wird an der Perforationslinie aus dem
Karton herausgeldst)

Netzkabel (das Aussehen des Netzkabels kann sich
je nach Markt unterscheiden)

Niederspannungskabel
Alarm Aufkleber
Kabelmarkierungen
Typenschild

4 - Einleitung
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1.5 Symbole auf dem Produkt

Die folgenden Symbole befinden sich auf dem
Mé&hroboter. Schauen Sie sich diese genau an.

WARNUNG: Lesen Sie die
Bedienungsanleitung, bevor
Sie den Mahroboter in Betrieb
nehmen.

> >

WARNUNG: Deaktivieren Sie
das Gerat, bevor Sie daran
arbeiten oder es anheben.

Der Mahroboter startet nur,

wenn der Hauptschalter auf 7
steht und Sie den korrekten
PIN-Code eingegeben haben.
Schalten Sie vor Inspektions-
und/oder Wartungsarbeiten
den Hauptschalter auf 0.

WARNUNG: Halten Sie einen
sicheren Abstand zur Maschi-
ne ein, wenn sie in Betrieb ist.
Halten Sie Hande und File

von den rotierenden Messern
fern.

WARNUNG: Setzen oder stel-
len Sie sich nicht auf die Ma-
schine. Halten Sie stets mit

lhren Handen und FiiRen ei-

nen sicheren Abstand zur Ma-
schine ein.

Reinigen Sie den Mahroboter
weder mit einem Hochdruck-
reiniger noch unter flieRen-

dem Wasser.

Dieses Produkt erflillt die geltenden EG-
Richtlinien.

Larmemission. Die Larmemissionen des
Produkts werden unter Technische
Angaben auf Seite 48 und auf dem
Typenschild angegeben.

Es ist nicht zulassig, dieses Produkt Gber
den normalen Hausmill zu entsorgen.
Stellen Sie sicher, dass das Gerat in
Ubereinstimmung mit den értlich
geltenden Regelungen entsorgt wird.

'WARRANTYSEAL

A@

Das Chassis enthalt Bauteile, die
empfindlich gegentiber elektrostatischer
Entladung (electrostatic discharge = ESD)
sind. Das Chassis muss fachmannisch
neu versiegelt werden. Aus diesen
Griinden sollte das Chassis ausschlieRlich
von autorisierten Servicetechnikern
geoffnet werden. Wenn sie das Siegel
zerstdren, kann das zu teilweisem oder
vollstandigem Erléschen der Garantie
fuhren.

Das Niederspannungskabel darf weder
gekirzt, verlangert noch gespleifldt
werden.

Verwenden Sie keinen Trimmer in der
Nahe des Niederspannungskabels.
Gehen Sie beim Trimmen von Kanten, an
denen die Kabel verlegt sind, vorsichtig
um.

Deaktivieren Sie das Gerét, bevor Sie das
Produkt verwenden oder anheben.
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2 Sicherheit

2.1 Sicherheitsdefinitionen 2.2 Allgemeine Sicherheitshinweise
Warnungen, Vorsichtsmallinahmen und Hinweise Um das Lesen dieser Bedienungsanleitung zu
werden verwendet, um auf besonders wichtige Teile der erleichtern, haben wir die Darstellung der Texte wie folgt
Bedienungsanleitung hinzuweisen. gewahlt:

WARNUNG: Wird verwendet, wenn bei + Texte, die kursivdargestellt sind, werden entweder
A Nichtbeachtung der Anweisungen in diesem im Display des _Méhroboters angezei.gt,. oder es sind

Handbuch die Gefahr von Verletzung oder Tod Verweise auf einen anderen Abschnitt in der

des Bedieners oder anderer Personen besteht. Bedienungsanleitung.

» Fett gedruckter Text steht fir die Tasten der
Mahroboter-Tastatur.

ACHTUNG: Wird verwendet, wenn bei «  Textin GROSSBUCHSTABEN und kursiver Schrift
Nichtbeachtung der Anweisungen in diesem gibt die verschiedenen, fiir den Mahroboter
Handbuch die Gefahr von Schaden am Gerét, verfligbaren Betriebsmodi an.

an anderen Materialien oder in der Umgebung

besteht.

Hinweis: Fir weitere Informationen, die in bestimmten
Situationen nétig sind.

2.2.1 WICHTIG. VOR GEBRAUCH SORGFALTIG DURCHLESEN. ZUM SPATEREN NACHSCHLAGEN
AUFBEWAHREN

Der Bediener ist fiir Unfalle und Gefahren verantwortlich, die an anderen Personen oder deren
Eigentum entstehen.

Der Gebrauch des Gerats durch Personen (einschlieBlich Kindern), die tGber eingeschrankte kor-
perliche, sensorische oder geistige Fahigkeiten verfligen oder denen es an der erforderlichen Er-
fahrung und Kenntnissen mangelt, ist untersagt, sofern sie nicht von einer fir ihre Sicherheit ver-
antwortlichen Person bei der Arbeit iberwacht und im Gebrauch des Gerats zuvor geschult wur-
den. Kinder nicht mit dem Gerat spielen lassen. Das Gerat ist kein Spielzeug!

Dieses Geréat kann von Kindern ab 8 Jahren sowie von Personen mit eingeschréankten physi-
schen, sensorischen oder psychischen Fahigkeiten bzw. Personen ohne jegliche Erfahrung oder
Kenntnisse verwendet werden, wenn sie beaufsichtigt werden oder ihnen die sichere Verwen-
dung des Gerats ausfuhrlich erklart wurde und sie sich der Gefahren bewusst sind. Unter Um-
standen gelten gesetzlich vorgeschriebene Altersbeschrankungen. Beseitigen von Resten und
Wartung durfen nicht ohne Aufsicht von Kindern durchgefuhrt werden.

SchlieRen Sie das Netzkabel niemals an eine Steckdose an, wenn Stecker oder Kabel beschéa-
digt sind. Abgenutzte oder beschadigte Kabel erhbhen das Risiko eines Elektroschocks.

Laden Sie den Akku nur in der mitgelieferten Ladestation auf. Eine inkorrekte Verwendung kann
zu elektrischen Schlagen, Uberhitzung oder Austreten von atzender Flissigkeit aus dem Akku
fuhren. Spulen Sie den Bereich im Falle eines Austretens von Elektrolyt mit Wasser/Neutralisie-
rungsmittel. Suchen Sie bei Kontakt mit den Augen umgehend einen Arzt auf.

Verwenden Sie nur vom Hersteller empfohlene Originalakkus. Produktsicherheit kann nur bei der
Verwendung von Originalakkus gewahrleistet werden. Verwenden Sie keine nicht aufladbaren
Akkus.

Das Gerat muss bei der Akkuentnahme vom Stromnetz getrennt sein.

WARNUNG: Der Mahroboter kann bei WARNUNG: Benutzen Sie den Mahroboter
unsachgemalem Gebrauch eine Gefahr niemals, wenn sich Personen und insbesondere
darstellen. Kinder oder Haustiere in der Nahe des

Mahbereichs befinden.
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den rotierenden Messern fern. Halten Sie stets
mit Ihren Handen und FiRen einen sicheren
Abstand zur Maschine ein, solange diese in
Betrieb ist.

c WARNUNG: Halten Sie Hande und FiiRe von

2.3 Sicherheitshinweise fiir den Betrieb

2.3.1 Gebrauch

» Der Mahroboter ist zum Mahen von Gras auf
offenen und ebenen Flachen bestimmt. Er darf nur
mit dem durch den Hersteller empfohlenen Zubehor
verwendet werden. Andere Verwendungsarten sind
nicht zulassig. Die Anweisungen des Herstellers
hinsichtlich Betrieb/Wartung und Reparatur sind
genau einzuhalten.

* Bei Nutzung des Mahroboters im 6ffentlichen
Bereich missen Warnschilder um den
Arbeitsbereich angebracht werden. Diese Schilder
missen mit folgendem Text versehen sein:
Warnung! Automatischer Rasenméaher! Halten Sie
sich von dem Gerét fern! Kinder miissen
beaufsichtigt werden!

Gegensténden auf dem Rasen hangenbleiben und
sich u. U. nicht selbstédndig davon befreien, sodass
der Gegenstand entfernt werden muss, bevor der
Méaher weiter mahen kann. Stellen Sie immer den
Hauptschalter auf Position 0, bevor Sie eine
Blockierung entfernen.

bl Warning!
Automatic lawnmower!
Keep away from the machine!
Supervise children!

* Verwenden Sie die Funktion HOME oder schalten
Sie den Mahroboter aus, wenn sich Personen,
insbesondere Kinder, oder Haustiere in der Nahe
des Schnittbereichs befinden. Es wird empfohlen,
den Rasenmaher fiir den Betrieb in den Zeiten zu
programmieren, in denen in dem Bereich keine
Aktivitaten stattfinden, z. B. in der Nacht. Siehe
Timer auf Seite 22.

» Der Mahroboter darf nur von Personen betrieben,
gewartet und repariert werden, die mit dessen
Eigenschaften und den beim Gebrauch
einzuhaltenden Sicherheitsvorschriften vollig
vertraut sind. Lesen Sie die Bedienungsanleitung
sorgfaltig durch und machen Sie sich mit dem Inhalt
vertraut, bevor Sie den Mahroboter benutzen.

+ Es st verboten, das Originaldesign des Mahroboters
zu verandern. Alle diesbezlglichen Veranderungen
erfolgen auf eigene Gefahr.

+ Stellen Sie sicher, dass sich keine Steine, Aste,
Werkzeuge, Spielzeuge oder andere Gegenstande
auf dem Rasen befinden, welche die Klingen
beschadigen. Der Mahroboter kann an

Starten Sie den M&hroboter geman den
Anweisungen. Wenn der Hauptschalter auf 1 steht,
achten Sie darauf, dass sich lhre Hande und FiiRe
nicht in der Nahe der rotierenden Messer befinden.
Halten Sie Ihre Hande und FuRe von der Unterseite
des Mahroboters fern.

Berlhren Sie niemals bewegliche geféahrliche
Bauteile, wie z. B. die Fligelscheibe, bevor diese
vollstdndig zum Stillstand gekommen sind.

Den Mahroboter niemals hochheben oder tragen,
wenn der Hauptschalter auf Position 1 steht.
Lassen Sie den Mahroboter von keiner Person
bedienen, die nicht weil}, wie der Mahroboter
funktioniert und sich verhalt.

Der Mahroboter darf niemals mit Personen oder
anderen Lebewesen kollidieren. Wenn eine Person
oder ein anderes Lebewesen in den Fahrweg des
Méahroboters gelangt, muss er sofort angehalten
werden. Siehe Beenden auf Seite 34.

Legen Sie nichts auf das Gehause des Mahroboters
oder seine Ladestation.

Der Mahroboter darf nicht mit beschadigtem Schutz,
Messerteller oder Gehause betrieben werden.
Darlber hinaus darf er auch nicht mit beschadigten
Klingen, Schrauben oder Kabeln betrieben werden.
Schlieen Sie niemals ein beschadigtes Kabel an,
oder berihren ein beschadigtes Kabel, bevor es von
der Stromversorgung getrennt wurde.

Verwenden Sie den Mahroboter nicht, wenn der
Hauptschalter nicht funktioniert.

Schalten Sie den Mahroboter stets tiber den
Hauptschalter aus, wenn der Mahroboter nicht
gebraucht wird. Der Mahroboter startet nur, wenn
der Hauptschalter auf 1 steht und der korrekte PIN-
Code eingegeben wurde.

Der Mahroboter darf nicht gleichzeitig mit einem
Rasensprenger eingesetzt werden. Benutzen Sie die
Timer-Funktion (siehe Timer auf Seite 22), damit
Rasensprenger und Mahroboter nicht gleichzeitig in
Betrieb sind.

Husqvarna Gibernimmt keine Garantie fiir die
vollstandige Kompatibilitdt zwischen dem
Mahroboter und anderen kabellosen Systemen wie
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Fernbedienungen, Sendern, im Boden verlegten
elektrischen Umzaunungen von Viehweiden o. A.

» Der integrierte Alarm ist sehr laut. Seien Sie
vorsichtig, insbesondere wenn der Mahroboter im
Innenbereich benutzt wird.

* Metallische Gegenstande im Boden (z. B.
Stahlbeton oder Anti-Maulwurfnetze) kénnen zu
einem Anhalten des Mahers fiihren. Die
metallischen Gegenstande kdénnen eine Interferenz
mit dem Schleifensignal verursachen, was zu einem
Anhalten des Mahers fiihren kann.

» Der Mahroboter darf nicht bei Temperaturen unter
0 °C oder ber 50 °C angewendet werden. Dies
kann zu Schaden am Gerat fiihren.

2.3.2 Anheben und Bewegen des Mahroboters

Um ihn innerhalb des Arbeitsbereichs sicher zu
bewegen oder ihn daraus zu entfernen, gilt Folgendes:

1. Dricken Sie die STOP-Taste, um den Mahroboter
anzuhalten. Wenn eine mittlere oder hohe
Sicherheitsstufe eingestellt wurde (siehe Sicherheit
auf Seite 25), muss der PIN-Code eingegeben
werden. Der PIN-Code besteht aus vier Ziffern und
wird beim ersten Starten des Mahroboters
festgelegt. Siehe Ersfe Einrichtung und Kalibrierung
auf Seite 20.

3. Halten Sie dabei den Mahroboter am Griff an der
Unterseite stets so, dass der Messerteller von lhrem
Korper entfernt ist.

ACHTUNG: Heben Sie den Mahroboter nicht
an, wenn er sich in der Ladestation befindet.

Dadurch kénnen die Ladestation und/oder der
Mahroboter beschadigt werden. Driicken Sie
STOP, und ziehen Sie den Mahroboter aus der
Ladestation; danach kénnen Sie den
Mahroboter anheben.

2.3.3 Wartung

wird, muss sich der Hauptschalter immer in der
Position 0 befinden.

c WARNUNG: Wenn der Mahroboter umgedreht

Der Hauptschalter muss sich wahrend aller
Arbeiten am Chassis des Mahroboters, wie
Reinigung oder Austauschen der Klingen in der
Position 0 befinden.

ACHTUNG: Reinigen Sie den Mahroboter

A weder mit einem Hochdruckreiniger noch unter
flieBRendem Wasser. Verwenden Sie keine
Lésungsmittel zur Reinigung.

Uberpriifen Sie den Mahroboter jede Woche und
tauschen Sie beschadigte oder verschlissene Teile aus.
Siehe Wartung auf Seite 36.

2.3.4 Bei Gewitter

Um das Risiko der Beschadigung von Komponenten im
Mahroboter zu verringern, empfehlen wir, bei
Gewittergefahr alle Verbindungen zur Ladestation
(Stromversorgung, Begrenzungskabel und Suchkabel)
zu trennen.

1. Stellen Sie sicher, dass die Kabel mit den
mitgelieferten Kennzeichnungen markiert sind, um
einen Neuanschluss zu vereinfachen. Die
Anschlisse der Ladestation sind mit ,R*, ,L* und
,GUIDE" gekennzeichnet.

8 - Sicherheit
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2. Trennen Sie alle angeschlossenen Kabel und das
Netzgerat.

3. Schliel3en Sie alle Kabel und das Netzgerat wieder
an, wenn die Gewittergefahr vorbei ist. Es ist
wichtig, dass jedes Kabel wieder an der richtigen
Stelle angeschlossen wird.
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3 Installation

3.1 Vorstellung

Dieses Kapitel enthalt Informationen, die fir die Planung

der Installation notwendig sind.

Machen Sie sich mit dem Inhalt der Verpackung
vertraut, bevor Sie mit der Installation beginnen.

werden. Zum Beispiel darf das
Niederspannungskabel weder gekurzt noch
verlangert werden.

3.1.1 Hauptkomponenten fiir die Installation
Die Installation des Mahroboters umfasst die folgenden
4 Hauptkomponenten:

1. Einen Mahroboter der den Rasen nach einem
zufélligen Muster maht.

2. Eine Ladestation, zu der der Mahroboter
zurtickkehrt, wenn der Ladezustand der Batterie zu
schwach ist.

Automower 105
Mahroboter Y
Ladestation v
Stromversorgung N
Niederspannungskabel J 4. Das Schleifenkabel wird an der Rasenkante sowie

- - - um Gegenstande und Pflanzen verlegt, die vor dem
Schrauben fir Ladestation | 3 Stlick Mahroboter geschiitzt werden miissen. Das
Inbusschliissel J Schleifenkabel wird sowohl als Begrenzungskabel
_ als auch als Leitkabel verwendet. Die maximale

Lineal v Lange der Begrenzungsschleife darf 400 m/440 yd
Kabelmarkierungen J nicht Uberschreiten.
Bedienungsanleitung und |V
Kurzanleitung
Zusatzliche Klingen 3 Stick
Alarm Aufkleber Y

3.2 Vorbereitungen

Lesen Sie das gesamte Kapitel, bevor Sie mit der
Installation beginnen. Denn die Qualitat der Installation
ist daflir entscheidend, wie gut der Mahroboter spater
arbeiten wird. Es ist deshalb sehr wichtig, die Installation
sorgfaltig zu planen.

Die Planung wird durch eine Skizze des Arbeitsbereichs
mit allen Hindernissen erheblich erleichtert. Dadurch
I&sst sich einfacher erkennen, wie Ladestation,
Begrenzungskabel und Leitkabel am besten zu verlegen
sind. Zeichnen Sie in der Skizze ein, wie das
Begrenzungskabel und das Leitkabel verlegt werden
sollen.

Auf www.husgvarna.com finden Sie weitere
Beschreibungen und Tipps zur Installation.

1. Wenn der Rasen im Arbeitsbereich héher als 10 cm/
4 Zoll ist, sollte er mit einem normalen Rasenmaher
gemaht werden. Sammeln Sie den Grasschnitt ein.

2. Fullen Sie Locher und Vertiefungen auf, damit sich
dort keine Wasseransammlungen durch Regen
bilden. Das Gerat kann beim Betrieb in Wasser
beschadigt werden. Siehe Garantiebedingungen auf
Seite 50.

3. Ein Netzgerat, das zwischen der Ladestation und

einer Steckdose mit 100-240 V angeschlossen wird.

Das Netzgeréat ist mit einem 10 m/33 ft langen
Niederspannungskabel an der Steckdose und der
Ladestation angeschlossen. Niederspannungskabel
mit 3 m/10 ft oder 20 m/66 ft Lange sind als
optionales Zubehér erhaltlich. Komponenten des
Netzteils dirfen nicht verandert oder manipuliert

3. Lesen Sie sich zunachst alle Schritte durch, bevor
Sie mit der Installation beginnen.

10 - Installation
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4. Stellen Sie sicher, dass alle flir die Installation
erforderlichen Teile geliefert wurden. Siehe
Produktiibersicht auf Seife 4.

» Mahroboter

+ Ladestation

» Stromversorgung

* Niederspannungskabel

» Schrauben fur die Ladestation
* Lineal

3.2.1 Installationswerkzeuge

Fur die Installation brauchen Sie dartiber hinaus noch
folgendes:

*  Hammer/Gummihammer (zum leichteren
Einschlagen der Pflécke in den Boden).

+ Kombizange zum Zuschneiden des
Begrenzungskabels und Zusammendriicken der
Anschlussklemmen.

+  Wasserpumpenzange (zum Zusammendriicken der
Verbinder).

+ Ggf. Kantenschneider/gerader Spaten zum
Eingraben des Begrenzungskabels.

+ Schitzen Sie die Ladestation vor direkter
Sonneneinstrahlung. Der Ladevorgang wird durch
die Umgebungstemperatur beeinflusst.

+ Stellen Sie die Ladestation bei Arbeitsbereichen mit
starkerem Gefalle im unteren Bereich auf.

* Prifen Sie, ob die Ladestation auRerhalb des
Sichtfelds Dritter aufgestellt werden sollte.

Stellen Sie die Ladestation nicht in Ausbuchtungen oder
Ecken auf. Dies kann die Suche des Mahroboters nach
der Ladestation erschweren.

3.3 Ladestation

Die Ladestation hat drei Funktionen:

» Senden von Steuersignalen entlang des
Begrenzungskabels.

+ Senden von Steuersignalen im Leitkabel, damit der
Méahroboter die Ladestation findet.

» Die Batterie des Mahroboters aufladen.

3.3.1 Optimaler Standort der Ladestation

Berucksichtigen Sie bei der Suche nach einem
geeigneten Standort fir die Ladestation folgende
Empfehlungen:

* Vor der Ladestation missen mindestens 3 m/10 ft
frei bleiben.

+ Das Begrenzungskabel muss links und rechts von
der Ladestation mindestens 1,5 m/5 ft lang gerade
verlegt werden.

+ Stellen Sie die Ladestation in der Nahe einer
Steckdose auf. Das mitgelieferte
Niederspannungskabel ist 10 m/33 ft lang.

+ Stellen Sie die Ladestation auf einer ebenen
Oberflache auf, die frei von scharfen Gegenstanden
ist.

+ Schuitzen Sie die Ladestation vor Spritzwasser, z. B.

vom Rasensprenger.

Die Ladestation muss auf einem ebenen Untergrund
aufgestellt werden. Das vordere Ende der Ladestation
darf nicht héher oder niedriger als das hintere Ende der
Ladestation positioniert werden, siehe Abbildung unten.

Max 3cm/1.2" %

—_— —

%,

Bei der Platzierung der Ladestation muss darauf
geachtet werden, dass die Basisplatte nicht verbogen
wird.
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Bei der Installation in einem Arbeitsbereich mit einem
grélReren Abhang sollte die Ladestation am unteren
Ende der Steigung aufgestellt werden. Dadurch wird es
dem Mahroboter erleichtert, dem Leitkabel zur
Ladestation zu folgen.

@
~

Die Ladestation sollte nicht auf einer Insel aufgestellt
werden, da dies das optimale Auslegen des Leitkabels
erschwert. Sollte es jedoch notwendig sein, die
Ladestation auf einer Insel aufzustellen, muss das
Leitkabel ebenfalls mit der Insel verbunden werden.
Weitere Informationen zu Inseln finden Sie unter
Begrenzungen innerhalb des Arbeitsbereichs auf Seite
15.

3.3.2 AnschlieRen des Netzkabels

Beachten Sie bei der Aufstellung des Netzgerats
folgende Faktoren:

* Nahe der Ladestation
* Vor Regen geschutzt
» Keine direkte Sonneneinstrahlung

Das Netzgerat muss an einem gut belifteten Standort
platziert und Gberdacht werden. Achten Sie beim
Anschluss des Netzkabels an Steckdosen im
Freibereich darauf, dass diese fiir den Betrieb im Freien
zugelassen sind. Es wird empfohlen, beim Anschluss
des Netzkabels an die Steckdose einen
Erdschlusstrennschalter (RCD) zu verwenden.

WARNUNG: Der Mahroboter darf nur mit dem
von Husqgvarna zur Verfiigung gestellten
Netzteil betrieben werden.

WARNUNG: Gilltig fur USA/Kanada. Wenn die
A Stromversorgung im Freien installiert wird: Es
besteht die Gefahr von elektrischen Schlagen.
Nur an einer Steckdose der Klasse A mit FI-
Schutz (RCD) mit witterungsbesténdigem
Gehause installieren, bei dem die
Verschlusskappe eingefligt oder entfernt wurde.

Alle Komponenten des Netzteils dirfen nicht verdndert
oder manipuliert werden. Das Niederspannungskabel
darf beispielsweise weder gekiirzt noch verlangert
werden. Niederspannungskabel mit 3 m/10 Zoll oder
20 m/65 Zoll Lange sind als optionales Zubehor
erhaltlich.

Es ist méglich, das Niederspannungskabel quer durch
den Arbeitsbereich zu verlegen, wenn es im Boden
verankert oder eingegraben wird. Die Schnitthéhe muss
so eingestellt sein, dass die Messer das
Niederspannungskabel niemals berthren.

)

v

bad | ——bid

Das Niederspannungskabel darf nie als Spule oder
unter der Grundplatte der Ladestation gelagert werden,
da dadurch die Signale aus der Ladestation gestort
werden kénnen.

R\
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WARNUNG: Das Netzkabel darf keinesfalls in
einer Hohe montiert werden, bei der die Gefahr
besteht, dass es in Wasser eintaucht (in einer
Hohe von mindestens 30 cm/12 Zoll vom
Boden). Das Netzkabel darf nicht auf den
Boden gelegt werden.

min 30 cm / 12”

Das Aussehen des Netzgeréts kann sich je nach Markt
unterscheiden.

WARNUNG: Alle Komponenten des Netzteils
durfen unter keinen Umstanden verandert oder
manipuliert werden. Das Niederspannungskabel
darf weder gekirzt noch verlangert werden.

WARNUNG: Trennen Sie die Ladestation tber
den Stecker, bevor Sie z. B. Reinigungsarbeiten
vornehmen oder das Schleifenkabel reparieren.

ACHTUNG: Passen Sie die Schnitthohe

A entsprechend an und verlegen Sie das
Niederspannungskabel so, dass die Messer
dieses nicht beriihren kénnen.

3.3.3 Installieren und AnschlieRen der Ladestation

1. Platzierung der Ladestation an einem geeigneten
Standort.

2. Verbinden Sie das Niederspannungskabel mit der
Ladestation.

3. Verbinden Sie das Stromkabel des Netzteils mit
einer 100-240 V-Steckdose. Achten Sie beim
Anschluss des Netzkabels an Steckdosen im
Freibereich darauf, dass diese flir den Betrieb im
Freien zugelassen sind. Siehe Anschlie3en des
Nelzkabels auf Seite 12.

4. Befestigen Sie die Ladestation mithilfe der
mitgelieferten Schrauben am Untergrund. Stellen
Sie sicher, dass die Schrauben richtig in der
Ansenkung sitzen.

Hinweis: Bevor die Ladestation im Boden verankert
wird, muss das Leitkabel verlegt und an die
Ladestation angeschlossen werden. Siehe
Installation des Leitkabels auf Seite 18.

Auflageplatte der Ladestation zu bohren. Sie
kann nur Uber die bereits vorhandenen Locher
sicher auf dem Boden fixiert werden.

Q ACHTUNG: Es ist verboten, neue Locher in die

ACHTUNG: Die Basisplatte der Ladestation darf
nicht betreten werden.

3.4 Aufladen der Batterie

Sobald die Ladestation angeschlossen ist, kann der
Mahroboter aufgeladen werden. Stellen Sie den
Hauptschalter auf die Position 7.

Platzieren Sie den Mahroboter in die Ladestation,
wahrend das Begrenzungskabel und das Leitkabel
verlegt werden.

Die Ladezeit einer leeren Batterie betragt ca. 80 bis
100 Minuten bis zur vollstdndigen Ladung.

WARNUNG: Laden Sie den Mahroboter nur mit
einer Ladestation, die dafiir vorgesehen ist.
Eine inkorrekte Verwendung kann zu
elektrischen Schlagen, Uberhitzung oder
Austreten von atzender Flussigkeit aus der
Batterie flihren. Spilen Sie den Bereich im Falle
eines Austretens von Elektrolyt mit Wasser.
Suchen Sie bei Kontakt mit den Augen o.a.
umgehend einen Arzt auf.
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Hinweis: Der Mahroboter kann erst eingesetzt werden,
wenn die Installation vollstandig abgeschlossen wurde.

3.5 Begrenzungskabel

Das Begrenzungskabel kann wie folgt installiert werden:
+ Fixieren Sie das Kabel mit Pflocken am Boden.

Befestigen Sie das Begrenzungskabel mit Haken,
wenn Sie in den ersten Wochen des Betriebs
Anderungen an der Begrenzungsschleife
vornehmen méchten. Nach einigen Wochen wird
das Gras das Kabel Uberwuchert haben, sodass es
nicht mehr sichtbar ist. Verwenden Sie einen
Hammer/Gummihammer und Pflécke.

« Graben Sie das Kabel ein.

Wenn Sie den Rasen vertikutieren oder bellften
mochten, graben Sie das Begrenzungskabel ein.
Gegebenenfalls kdnnen beide Methoden
miteinander kombiniert werden, sodass ein Teil des
Begrenzungskabels verankert und der andere Teil
vergraben wird. Das Kabel kann mit einem
Kantenschneider oder einem geraden Spaten
eingegraben werden. Stellen Sie sicher, dass das
Begrenzungskabel mindestens 1 cm/0.4 Zoll und
maximal 20 cm/8 Zoll tief im Boden versenkt ist.

3.5.1 Planung der Begrenzungskabelverlegung

Beachten Sie beim Verlegen des Begrenzungskabels
folgende Punkte:

» Das Kabel bildet eine Schleife um den
Arbeitsbereich. Verwenden Sie das Original-
Begrenzungskabel. Es wurde speziell entwickelt, um
der Bodenfeuchtigkeit zu widerstehen.

» Der Mahroboter darf an keiner Stelle des
Arbeitsbereichs weiter als 15 m/50 ft vom Kabel
entfernt sein.

» Das Kabel ist maximal 400 m/440 Yard lang.

* Fir den spateren Anschluss des Leitkabels stehen
ungefahr 20 cm/8 Zoll Extra-Kabel zur Verfligung.
Siehe Verlegen des Begrenzungskabels auf Seite
17.

Die folgende Abbildung veranschaulicht, wie das
Begrenzungskabel um den Arbeitsbereich und um
Hindernisse verlegt werden sollte. Verwenden Sie zur
Ermittlung des korrekten Abstands das mitgelieferte
Lineal. Siehe Produktiibersicht auf Seite 4.

5cm/2"

Yo )
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30 cm /12"
20cm /8"

3.5.2 Arbeitsbereichsbegrenzungen

Je nach Umgebung des Arbeitsbereichs ist das
Begrenzungskabel in unterschiedlichen Abstanden zu
Hindernissen zu verlegen.

Wenn ein hohes Hindernis (5 cm/2 Zoll oder héher), wie
zum Beispiel eine Wand oder ein Zaun, an den
Arbeitsbereich grenzen, sollte das Begrenzungskabel in
einem Abstand von 30 cm/12 Zoll um das Hindernis
verlegt werden. Dadurch wird verhindert, dass der
Mahroboter mit dem Hindernis zusammenstof3t, und der
Verschleiy am Gehduse wird reduziert. Ein Bereich von
20 cm/8 Zoll um das festgelegte Hindernis wird nicht
gemaht.

Wy \—

G W 30emy2e

I> 5cm /2"

ARV

Wenn der Arbeitsbereich an einen kleinen Graben, ein
Blumenbeet, oder eine kleine Anhdhe, beispielsweise
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eine niedrige Steinkante (3-5 cm/1.2-2 Zoll), grenzt,
sollte das Begrenzungskabel in einem Abstand von

20 cm/8 Zoll in den Arbeitsbereich hinein verlegt
werden. Dadurch wird verhindert, dass die Rader in den
Graben oder auf die Steinkante fahren, was zu
Ubermafiigem Verschlei am Mahroboter fihren kann.
Ein etwa 12 cm/5 Zoll breiter Grasstreifen entlang von
Graben bzw. Steinkanten wird nicht gemaht.

g
Y \4_>

20cm /8"

WM’ 11-5 cm/ 0.4-2"

Wenn der Arbeitsbereich an einen Weg mit Steinpflaster
oder Ahnlichem grenzt (+/- 1 cm/0.4 Zoll), der sich auf
gleicher Ebene wie der Rasen befindet, ist der
Mahroboter in der Lage, auch ein wenig Uber den Weg
zu fahren. Das Begrenzungskabel sollte dann 5 cm/

2 Zoll von der Wegkante entfernt verlegt werden. Das
Gras entlang des Wegs mit Steinpflaster wird
geschnitten.

10 cm / 4"

WM[ Imax1cm /04"

da ansonsten die Klingen beschadigt werden
kdnnten.

Gewasser, Abhange, Abgriinde oder offentliche
StralRen, sollte das Begrenzungskabel durch
einen Zaun oder eine ahnliche Absperrung
erganzt werden. Diese Vorrichtung sollte
mindestens 15 cm/6 Zoll hoch sein. Dadurch
wird unter allen Umstanden verhindert, dass der
Mahroboter den Arbeitsbereich verlassen kann.

e ACHTUNG: Grenzt der Arbeitsbereich an

min. 15cm /6"

=
< e
v
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3.5.3 Begrenzungen innerhalb des Arbeitsbereichs

Nutzen Sie das Begrenzungskabel, um innerhalb des
Arbeitsbereichs Inseln um Hindernisse zu bilden, die bei
einem ZusammenstolR beschadigt wirden, wie zum
Beispiel Blumenbeete, Blische und Brunnen. Verlegen
Sie das Kabel bis und um den abzugrenzenden Bereich,
und fiihren Sie es dann ber denselben Weg wieder
zurtick. Wenn Pflécke benutzt werden, sollte das Kabel
bei der Riickfiihrung mit denselben Haken verankert
werden wie auf dem Hinweg. Wenn die
Begrenzungskabel von und zu der Insel eng beieinander
liegen, kann der Mahroboter (iber die Kabel fahren.

Wenn der Arbeitsbereich durch einen Weg mit
Steinpflaster auf gleicher Ebene wie der Rasen getrennt
wird, ist der Mahroboter in der Lage, auch Uber den Weg
zu fahren. Es kann sogar von Vorteil sein, das
Begrenzungskabel unter dem Steinpflaster zu verlegen.
Das Begrenzungskabel kann auch zwischen den
einzelnen Steinen des Pflasters verlegt werden. Stellen
Sie sicher, dass die Fliesen auf gleicher Hohe mit dem
Rasen verlegt sind, um ibermaRigen Verschleill des
Mé&hroboters zu verhindern.

¥

ACHTUNG: Das Begrenzungskabel darf sich
auf dem Weg von oder zu einer Insel nicht
Uberkreuzen.

ACHTUNG: Der Mahroboter darf nicht tber
Schotter, Mulch oder ahnliches Material fahren,

Hindernisse, die einen Zusammenstol} aushalten, wie
zum Beispiel Baume und Bische, die héher als 15 cm/
6 Zoll sind, brauchen nicht durch das Begrenzungskabel
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abgegrenzt zu werden. Der Mahroboter dreht sich um,
wenn er auf ein Hindernis dieser Art stoft.

Fir einen schonenden und gerduscharmen Betrieb wird
jedoch empfohlen, alle feststehenden Objekte im und
am Arbeitsbereich abzugrenzen.

Hindernisse mit einer leichten Neigung, z. B. Steine oder
groRe Badume mit einem erhdéhten Wurzelwerk, sind
abzugrenzen oder zu entfernen. Andernfalls kann der
Mahroboter auf ein solches Hindernis rutschen, was
dazu fuhrt, dass die Klingen beschadigt werden kdnnen
und/oder der Mahroboter sich festfahren kann.

3.5.3.1 Nebenbereiche

Wenn der Arbeitsbereich aus zwei Flachen besteht,
zwischen denen der Mahroboter nur schwer hin- und
herfahren kann, empfiehlt sich das Anlegen eines
Nebenbereiches. Beispiele hierflir sind Abhange mit
einer Neigung von 25 % oder Passagen, die enger als
60 cm/24 Zoll sind. Verlegen Sie das Begrenzungskabel
dann um die Nebenflache, sodass es eine Insel
aullerhalb des Hauptbereichs bildet. Der Mahroboter
muss von Hand zwischen Hauptbereich und
Nebenbereich bewegt werden, damit der Rasen auf dem
Nebenbereich gemaht werden kann.

Nutzen Sie die Betriebsart MAN, da der Mahroboter
nicht eigenstandig von dem Nebenbereich zur
Ladestation fahren kann. Siehe Auswah/ des Betriebs
auf Seite 33. In diesem Modus wird der Mahroboter so
lange mahen, bis die Batterie leer ist. Er wird nicht
selbststéndig in die Ladestation zurlickkehren. Sobald
die Batterie leer ist, halt der Mahroboter an, und es
erscheint die Meldung Manuell laden im Display. Der
Mahroboter muss zum Aufladen der Batterie in die
Ladestation gestellt werden. Wenn der
Hauptarbeitsbereich nach dem Laden gemaht werden
soll, muss die START-Taste gedriickt und die
Betriebsart AUTO gewahlt werden, bevor die
Abdeckung geschlossen wird.

3.5.3.2 Passagen beim Mahen

Lange und schmale Passagen und Bereiche mit einer
Breite unter 1.5 -2 m/3.2 - 6.5 FuB sind zu vermeiden.
Es besteht dann die Gefahr, dass sich der Mahroboter
Uber einen langeren Zeitraum in der Passage oder im
Bereich bewegt. Dadurch kann das optische
Erscheinungsbild der Rasenflache beeintrachtigt
werden. Die kleinste Korridorbreite fiir den Mahroboter
betragt 60 cm/24 Zoll (zwischen den
Begrenzungskabeln).

Hinweis: In Passagen, die schmaler als 2 m/6.5 Ful’
(zwischen Begrenzungskabeln) sind, empfiehlt
Husqvarna die Installation eines Leitkabels.

3.5.3.3 Abhédnge

Der Mahroboter kann an Hangen eingesetzt werden.
Das maximale Gefélle wird in Prozent (%) angegeben
und wie folgt als H6hendifferenz in Zentimeter pro Meter
berechnet. Innerhalb des Arbeitsbereichs kann der
Mahroboter Flachen mit einer Neigung von bis zu 25 %
mahen. Bereiche mit groferen Neigungen muissen
durch das Begrenzungskabel abgegrenzt werden.

Das Begrenzungskabel kann tber einen Abhang mit
weniger als 15 % Neigung verlegt werden.

>¢0-15 cm/0-6"

Das Begrenzungskabel sollte nicht Gber einen Abhang
mit mehr als 15 % Neigung verlegt werden. Dann
besteht das Risiko, dass der Mahroboter Probleme beim
Wenden hat. Der Mahroboter halt dann an und zeigt die
Fehlermeldung Auerhalb Arbeitsbereich an. Das
entsprechende Risiko wird durch feuchte
Witterungsbedingungen erhéht, da die Rader auf
nassem Gras wegrutschen kénnen.

100 cm / 40"

15- %

>15cm /[ >6"

OA/‘IOO cm /40"

Das Begrenzungskabel kann jedoch Uber einen Abhang
mit mehr als 15 % Neigung verlegt werden, wenn es ein
Hindernis gibt, mit dem der Mahroboter gefahrlos
zusammenstoflen kann, beispielsweise ein Zaun oder
eine dichte Hecke.

Betragt die Neigung an der Aufienkante des
Arbeitsbereichs an einer Stelle mehr als 15 %, muss das
Begrenzungskabel in einem Abstand von 20 cm/8 Zoll
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auf dem ebenen Geladnde vor dem Beginn des Gefalles
verlegt werden.

15-cm/ 6-"
100 cm / 40"

_—— 1 0-15cm / 0-6"

100 cm / 40"

— 0-25 cm / 0-10"

100 cm / 40"

s

T

20cm /8"

3.5.4 Verlegen des Begrenzungskabels

Wenn das Begrenzungskabel mittels Haken befestigt
werden soll:

+ Das Gras mit einem gangigen Rasenméaher oder
Trimmer an der Verlegestelle des Kabels sehr kurz
schneiden. Dadurch wird das Verlegen des Kabels
naher am Boden erleichtert und das Risiko reduziert,
dass der Mahroboter das Kabel zerschneidet oder
die Isolierung beschadigt.

» Das Begrenzungskabel muss so im Boden verankert
sein, dass es nicht zerschnitten werden kann,
solange noch keine Graswurzeln dariber
gewachsen sind. Durch zu niedriges Rasenméahen
nach der Installation kann die Kabelisolierung
beschadigt werden. Schaden an der Isolierung
kénnen auch erst Wochen oder Monate spater zu
Unterbrechungen fihren. Zur Vermeidung solcher
Stérungen in den ersten Wochen nach der

Installation immer die grof3te Schnitthéhe wahlen
und danach alle zwei Wochen die Schnitthéhe um
eine Stufe absenken, bis die gewlinschte
Schnitthéhe erreicht ist.

» Benutzen Sie zur einfacheren Einfihrung der
Pflocke in den Boden einen Hammer/
Gummihammer. Schlagen Sie Pflécke vorsichtig ein
und achten Sie darauf, dass das Kabel nicht zu sehr
gespannt ist.

Wenn das Begrenzungskabel eingegraben werden soll:

» Stellen Sie sicher, dass das Begrenzungskabel
mindestens 1 cm/0,4 Zoll und maximal 20 cm/8 Zoll
tief im Boden versenkt ist. Das Kabel kann mit
einem Kantenschneider oder einem geraden Spaten
eingegraben werden.

Hinweis: AuRerhalb des Begrenzungskabels diirfen sich
keine weiteren aufgespulten Kabel befinden. Dadurch
kann der Mahroboter gestért werden.

3.5.4.1 Schlaufe fiir das Anschlieen des Leitkabels

Um das Leitkabel leichter an das Begrenzungskabel
anschlielen zu kdnnen, wird empfohlen, an der Stelle,
an der spéater das Leitkabel angeschlossen werden soll,
eine Schlaufe mit zusétzlichen 20 cm Begrenzungskabel
vorzusehen. Sie sollten also mdéglichst bereits im Vorfeld
planen, wo das Leitkabel an das Begrenzungskabel
angeschlossen werden soll. Siehe /nstallation des
Leitkabels auf Seite 18.

3.5.4.2 Verbinden des Begrenzungskabels

ACHTUNG: Verzwirbelte Kabelenden oder eine
A mit Isolierband isolierte Schraubklemme sind

keine zulassige Verbindung. Die Feuchtigkeit im

Erdreich flhrt zur Oxidation der Kabeladern und
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hat zur Folge, dass der Stromkreis
unterbrochen werden kann.

Sollte das Begrenzungskabel nicht lang genug sein und
verlangert werden missen, verwenden Sie hierzu einen
Originalverbinder. Dieser ist wasserfest und sorgt fur
eine zuverlassige elektrische Verbindung.

Fihren Sie beide Kabelenden in den Verbinder ein.
Stellen Sie sicher, dass die Kabel vollstandig in den
Verbinder eingefiihrt wurden. Dies ist der Fall, wenn die
Kabelenden durch den durchsichtigen Teil auf der
anderen Seite des Verbinders sichtbar sind. Driicken
Sie dann den Knopf auf der Oberseite des Verbinders
vollstandig herunter. Driicken Sie mit einer
Wasserpumpenzange den Knopf des Verbinders ganz
nach unten.

3.6 AnschlieRen des Begrenzungskabels

ACHTUNG: Das Begrenzungskabel darf beim

A Anschluss an die Ladestation nicht gekreuzt
werden. Beim AnschlielRen an die Ladestation
muss das rechte Ende des Begrenzungskabels
mit dem rechten Anschluss und das linke
Kabelende mit dem linken Anschluss verbunden
werden.

SchlieRen Sie das Begrenzungskabel wie folgt an die
Ladestation an:

1. Offnen Sie die Anschlussklemme und platzieren Sie
das Kabel in der Anschlussklemmenhalterung.

3. Uberstehendes Begrenzungskabel 1 oder
2 Zentimeter/0,4 oder 0,8 Zoll vor jedem Verbinder
abschneiden.

4. Drucken Sie den Verbinder auf den Kontaktstift mit
der Markierung L (links) bzw. R (rechts) an der
Ladestation. Priifen Sie sorgfaltig, dass der
Verbinder richtig angebracht ist.

3.7 Installation des Leitkabels

Mithilfe des Leitkabels findet der Mahroboter zurlick zur
Ladestation. Das Leitkabel fihrt den Mahroboter jedoch
auch von der Ladestation zu entlegenen Flachen des
Arbeitsbereichs.

Fur Begrenzungskabel und Leitkabel wird dieselbe
Kabelrolle verwendet. Das Leitkabel kann wie das
Begrenzungskabel mit Haken im Boden verankert oder
eingegraben werden.

2. Die Anschlussklemmen mit einer Zange
zusammendriicken. Solange driicken, bis ein
Klicken zu hoéren ist.
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Der Mahroboter fahrt in unterschiedlichen Abstanden
vom Leitkabel, damit das Risiko von Spurenbildung
verringert wird. Die vom Mahroboter genutzte Flache
neben dem Kabel wird Korridor genannt. Je breiter der
von der Installation vorgegebene Korridor ist, desto
geringer ist das Risiko der Spurenbildung.

Der Mahroboter bewegt sich zur Ladestation gesehen
immer auf der linken Seite des Leitkabels. Der Korridor
befindet sich also links vom Leitkabel. Beim Verlegen
des Leitkabels ist darauf zu achten, dass zur
Ladestation gesehen links vom Leitkabel mdglichst viel
freier Raum entsteht.

3. Verlegen Sie das Suchkabel mindestens 2 m/
6,6 Full gerade an der Vorderkante der Platte.

Wenn das Suchkabel in einer Passage verlegt
werden muss:

» Der Mahroboter folgt auf dem Hin- und Ruckweg
zur Ladestation dem Suchkabel auf der gleichen
Kabelseite. Das bedeutet, dass sich das
Suchkabel bei der Fahrt zur Ladestation rechts
von dem Mahroboter und bei der Fahrt von der
Ladestation weg links von dem Mahroboter
befindet.

Das Leitkabel kann wie das Begrenzungskabel mit
Haken im Boden verankert oder eingegraben werden.

ACHTUNG: Achten Sie darauf, dass zur

A Ladestation blickend links vom Leitkabel
moglichst viel freier Raum entsteht. Auflerdem
muss der Abstand zwischen Begrenzungskabel
und Leitkabel mindestens 30 cm/12 Zoll
betragen.

3.7.1 Verlegen und AnschlieRen des Suchkabels

1. Das Kabel durch die Offnung an der Unterseite der
Ladeplatte flihren.

+ Wenn das Leitkabel an einem steilen Abhang
verlegt werden muss, sollte das Kabel nicht in
einer geraden Linie, sondern moglichst in einem
Winkel verlegt werden. Dadurch kann der
Mahroboter dem Leitkabel am Abhang leichter
folgen.

T L
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~l

2. Verbinden Sie den Verbinder auf dieselbe Weise wie

das Begrenzungskabel gemafl den Anweisungen in
AnschlielBen des Begrenzungskabels auf Seite
78mit dem Suchkabel. Schlieen Sie sie an den
Kontaktstift an der Ladestation an, der mit ,GUIDE"
gekennzeichnet ist.

* Vermeiden Sie eine Kabelverlegung in engen
Winkeln. Dies erschwert es dem Mahroboter,
dem Leitkabel zu folgen.
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4. Fuhren Sie das Suchkabel bis zu der Stelle am
Begrenzungskabel, an der eine Schleife fir das
AnschlieRen des Suchkabels im Voraus vorgesehen
wurde.

5. Schneiden Sie die Schleife am Begrenzungskabel z.
B. mit einer Kneifzange durch.

6. Das Suchkabel mit dem Begrenzungskabel mithilfe
eines Verbinders zusammenfligen:

» Die Enden des Begrenzungskabels in das rechte
bzw. linke Loch des Verbinders schieben. Es ist
dabei egal, welches Loch fiir welches
Begrenzungskabel verwendet wird. Das Ende
des Leitkabels in das mittlere Loch des
Verbinders einflhren. Stellen Sie sicher, dass
die Kabel vollstdndig in den Verbinder eingefuhrt
wurden. Dies ist der Fall, wenn die Kabelenden
durch den durchsichtigen Teil auf der anderen
Seite des Verbinders sichtbar sind.

* Dricken Sie mit einer Polygripzange den Knopf
des Verbinders ganz nach unten.

7. Verankern bzw. vergraben Sie den Verbinder im
Rasen.

ACHTUNG: Das Suchkabel darf das
Begrenzungskabel nicht kreuzen, z. B. ein zu
einer Insel verlegtes Begrenzungskabel.

ACHTUNG: Uberpriifen Sie die Funktion des
Suchkabels, bevor Sie den Mahroboter
verwenden.

3.8 Die Installation iberprifen

Prifen Sie das Schleifensignal anhand der
Anzeigelampen an der Ladestation.

Siehe Anzeijgelampe an der Ladestation auf Seite 42,
wenn die Lampe nicht dauerhaft griin leuchtet oder
blinkt.

3.9 Erste Einrichtung und Kalibrierung

Wenn der Hauptschalter das erste Mal in Stellung 7
geschaltet wird, startet eine Anlaufsequenz im Meni des
Méahroboters und es wird eine automatische Kalibrierung
des Suchsignals durchgeflhrt.

1. Driicken Sie die STOP-Taste, um die Abdeckung zu
offnen.
2. Stellen Sie den Hauptschalter auf die Position 7.

Wird der Mahroboter zum ersten Mal gestartet,
beginnt eine Anlaufsequenz. Folgendes muss
eingestellt werden:

* Sprache.
* Land

+ Datum

o Zeit

*  Wahl und Bestatigung des persdnlichen PIN-
Codes. Alle Kombinationen auf3er 0000 sind
moglich.

20 - Installation

758 - 002 -




Hinweis: Verwenden Sie die Seite MEMO am
Anfang des Handbuchs, um sich den PIN-Code zu
notieren.

3. Platzieren Sie den Mahroboter in der Ladestation,
und dricken Sie START. Der Mahroboter kalibriert
jetzt das Suchkabel.

Driicken Sie START, und schlieRen Sie die
Abdeckung. Dies geschieht, indem der Mahroboter
aus der Ladestation herausfahrt und einen

Kalibrierungsprozess vor der Ladestation durchlauft.

Wenn dieser abgeschlossen ist, kann er mit dem
Mé&hen beginnen.

3.10 Testandocken an der Ladestation

Bevor Sie den Mahroboter in Betrieb nehmen, sollten
Sie priifen, ob der Mahroboter in der Lage ist, dem
Suchkabel den ganzen Weg zur Ladestation zu folgen
und dort ordnungsgemalf an der Ladestation
anzudocken. Fihren Sie folgenden Test durch.

1. Offnen Sie durch Driicken der STOP-Taste die
Klappe des Bedienfelds.

2. Stellen Sie den Mahroboter in der Nahe der Stelle
auf, an der das Suchkabel mit dem
Begrenzungskabel verbunden ist. Stellen Sie den
Mahroboter etwa 2 m/6,5 Full vom Suchkabel so
auf, dass er zum Suchkabel steht.

3. Wahlen Sie den Modus HOME durch Driicken der
Haussymboltaste aus, und driicken Sie auf OK;
wenn der Cursor auf ,Home" steht. Driicken Sie
START, und schlief3en Sie die Abdeckung.

4. Prifen Sie, ob der Mahroboter dem Leitkabel den
ganzen Weg zur Ladestation folgt und
ordnungsgemaf an der Ladestation andockt. Der
Mahroboter besteht den Test nur, wenn er in der
Lage ist, dem Leitkabel den ganzen Weg Uber zur
Ladestation zu folgen und dort beim ersten Versuch
anzudocken. Ist der Mahroboter nicht in der Lage,
beim ersten Versuch anzudocken, wird er es
automatisch noch einmal versuchen. Wenn der
Mahroboter zwei oder mehr Versuche fiir das
Andocken an der Ladestation bendtigt, hat die
Installation den Test nicht bestanden. Priifen Sie in
diesem Fall, ob Ladestation, Begrenzungskabel und
Suchkabel in Ubereinstimmung mit den
Anweisungen installiert wurden.

5. Der Mahroboter bleibt in der Ladestation, bis einer
der Modi AUTO oder MAN gewahlt wird. Siehe
Auswahl des Betriebs auf Seite 33.

Damit der oben beschriebene Test erfolgreich sein
kann, muss das Leitsystem zuvor kalibriert worden
sein. Siehe Erste Einrichtung und Kalibrierung auf
Seite 20.

3.11 Bedienfeld

3.11.1 Bedienfeld

Alle Befehle und Einstellungen fiir den Mahroboter
erfolgen Uber das Bedienfeld. Das Bedienfeld besteht
aus einem Display und einer Tastatur. Alle

Informationen werden auf dem Display angezeigt und
alle Eingaben erfolgen Uber die Tasten.

3.11.2 Bedienfeld
Die Tastatur besteht aus vier Tastenblocken:

=ZO00&)

» Mit der START-Taste wird der Mahroboter
eingeschaltet. Dies ist normalerweise die letzte
Taste, die vor dem Schlief3en der Abdeckung zu
drlicken ist.

+ Die drei Auswabhltasten bieten verschiedene
Funktionen, die auch davon abhangen, wo Sie sich
in der MenUstruktur befinden. Die Tastenfunktion
wird unten im Display angezeigt.

+ Uber die Zahlentasten kdnnen beispielsweise der
PIN-Code oder Zeiteinstellungen eingegeben
werden.

» Die Taste zur Auswahl des Betriebs ist durch ein
Haus gekennzeichnet. Durch Driicken der Taste
wird der ausgewahlte Betriebsmodus im Display
angezeigt.

3.11.3 Display

Wenn die STOP-Taste gedriickt und die Abdeckung
geodffnet wurde, erscheint das Bedienfenster. Uhrzeit,
ausgewahlter Betriebsmodus, Anzahl der Mahstunden
und Batteriestatus werden angezeigt.

AUTO

07 July | 09:26

20h|® | = | @
MENU

* Die Uhrzeit entspricht der aktuellen Zeit.

+ Das Datum zeigt den aktuellen Tag an.

+ Die Anzahl der Betriebsstunden gibt die Anzahl der
Stunden an, die der Mahroboter seit Herstellungstag
in Betrieb gewesen ist. Die Zeit, die der Mahroboter
mit M&hen oder Suchen nach der Ladestation
verbracht hat, wird als Betriebszeit angerechnet.

«  AUTO, MAN oder HOME zeigt den ausgewahlten
Betriebsmodus an. Siehe Auswah/ des Betriebs auf
Seite 33.

+ Der Batteriezustand zeigt die noch verbleibende
Batterieladung an.

+ Das ECO-Symbol wird angezeigt, wenn sich der
Mahroboter im ECO-Modus befindet.

» Das Uhrsymbol wird angezeigt, wenn der Timer
aktiviert ist. Das Uhrensymbol ist schwarz, wenn der
Méahroboter aufgrund der Timer-Einstellung nicht
méhen darf.

+ Der Text MENU bedeutet, dass das Hauptmenii
durch Driicken der Auswahltaste unter dem Text
aufgerufen werden kann.
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3.11.4 Untermenis

Unter jeder Option gibt es dartiber hinaus noch eine
Reihe von Untermeniis. Uber die Untermeniis kénnen
Sie alle Funktionen fiir den Mahroboter erreichen und
einstellen.

Bestimmte Untermeniis enthalten Optionen, die links mit
einem Hakchen versehen sind. Dies bedeutet, dass
diese Optionen ausgewahlt sind. Driicken Sie OK, um
das Kastchen zu aktivieren/deaktivieren.

3.12 Mendstruktur

Das Hauptmen fir den Automower 105 umfasst 4
Auswahlmoglichkeiten:

e  Timer
* |nstallation
* Sicherheit

+ Einstellungen

Einstellungen

Hier kénnen Sie Anderungen an den
allgemeinen Einstellungen des
Mahroboters, wie Datum und Zeit,
vornehmen. Sie kénnen auch den £ECO-
Modus ein-/ausschalten.

3.13 Timer

O as

) OK ->

@ _| TiMeR

Start-/Stoppzeit 1
Start-/Stoppzeit 2
Arbeitstage

Timer zuriicksetzen

Der folgende Abschnitt enthélt eine Ubersicht tiber die
MenuUauswahl, die im Hauptmenii zu finden ist, und
detaillierte Informationen dartber, wie die einzelnen
Funktionen genutzt werden und welche Optionen
verfligbar sind.

3.12.1 Hauptmenii
Timer

Die Timer-Funktion ist eine gute
Méglichkeit zu steuern, wahrend welcher
Zeiten der Mahroboter nicht mahen sollte,
z. B. wenn Kinder im Garten spielen.

®

Installation

Uber diese Meniifunktion kann die
Installation angepasst werden. Bei vielen
Arbeitsbereichen mussen die
Werkseinstellungen nicht gedndert
werden. Jedoch kann, je nach
Beschaffenheit des Rasens, durch
manuelles Andern der Einstellung ein
besseres Mahresultat erzielt werden.

L

v
™\

Sicherheit

In diesem Menu kénnen Einstellungen
beziiglich der Sicherheit und der
Verbindung zwischen dem Mahroboter
und der Ladestation vorgenommen
werden. Es stehen drei Sicherheitsebenen
zur Auswahl: Njedrig, Mittel und Hoch.

Um ein optimales Mahergebnis zu erzielen, sollte der
Rasen nicht zu oft gemaht werden. Wenn der
Méahroboter zu oft im Einsatz ist, kann es sein, dass der
Rasen platt aussieht. Dartber hinaus bedeutet das flr
den Mahroboter einen unnétigen Verschleils. Wenn der
Arbeitsbereich kleiner ist als die Bereichskapazitat des
Mahroboters, kann die Qualitét des Grases verbessert
werden, wenn es anstatt jeden Tag flr einige Stunden
nur jeden zweiten Tag gemaht wird. Dartber hinaus ist
es gut fur das Gras, wenn es wenigstens einmal
monatlich drei Tage lang vollstdndig unbearbeitet bleibt.

Die Timer-Funktion ist dariiber hinaus eine gute
Méoglichkeit, die Arbeitsstunden, die der Mahroboter in
Betrieb sein sollte, zu kontrollieren, wenn zum Beispiel
Kinder im Garten spielen.

Die Werkseinstellung des 7imers ist Mo — So. Diese
Einstellung ist fir einen Arbeitsbereich, der der
Hochstleistung des Mahroboters entspricht, geeignet. Ist
der Arbeitsbereich kleiner als die maximale Kapazitat,
sollte der Timer verwendet werden, um den Verschleily
an Gras und Rasenmaher so gering wie mdéglich zu
halten. Bedenken Sie beim manuellen Einstellen des
Timers, dass der Mahroboter ungefahr die in der Tabelle
JArbeitskapazitat* aufgeflihrte Anzahl an Quadratmetern
pro Stunde und Tag maht. Siehe Einstellen des Timers
auf Seite 34.

Die untenstehende Tabelle enthalt Vorschlage fir
verschiedene Timer-Einstellungen in Abhangigkeit von
der GartengrofRe. Diese Zeiten sind Richtwerte. Sie
missen jahreszeitabhéngig entsprechend der
Gartengrofie und beispielweise der Grasqualitat und des
Graswachstums angepasst werden. Verwenden Sie die
Tabelle wie folgt:

+ Bestimmen Sie den Arbeitsbereich, der méoglichst
der Gartengrof3e entspricht.

» Wahlen Sie eine geeignete Anzahl an Arbeitstagen
pro Woche (bei einigen Arbeitsbereichen kénnen
7 Tage notwendig sein).
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* Arbeitsstunden pro Tag zeigt an, wie viele Stunden
pro Tag der Mahroboter wéahrend der gewahlten
Anzahl an Arbeitstagen arbeitet.

3.13.1 Timer-Vorschléage

+ Empfohlenes Zeitintervall zeigt ein Zeitintervall an,
das den erforderlichen Arbeitsstunden pro Tag

entspricht.

Automower 105

Arbeitsbereich Arbeitstage pro Woche Arbeitsstunden pro Tag Empfohlenes Zeitintervall
100 m?2/120 yd? 5 3.5 Stunden 07:00 - 10:30
7 2.5 Stunden 07:00 - 09:30
200 m?2/240 yd? 5 7 Stunden 07:00 - 14:00
7 5 Stunden 07:00 - 12:00
300 m?2/360 yd? 5 10 Stunden 07:00 - 17:00
7 7 Stunden 07:00 - 14:00
400 m?/480 yd? 5 13 Stunden 07:00 - 20:00
7 9.5 Stunden 07:00 - 16:30
500 m2/600 yd? 6 13.5 Stunden 07:00 - 20:30
7 12 Stunden 07:00 - 19:00
600 m?/720 yd? 7 14 Stunden 07:00 - 21:00
3.13.2 Einstellen des Timers
»  Start-/Stoppzeit 1: Geben Sie zum Einstellen der
INSTALLATION

Start- und Endzeiten fir Sfart-/Stoppzeit 1 alle
erforderlichen Zeiten in Stunden und Minuten ein
und driicken Sie OK, um die eingegebene Zeit zu
bestatigen.

»  Start-/Stoppzeit 2: Geben Sie zum Einstellen der
Start- und Endzeiten flir Start-/Stoppzeit 2 alle
erforderlichen Zeiten in Stunden und Minuten ein
und drucken Sie OK, um die eingegebene Zeit zu
bestéatigen.

*  Anrbeitstage: Wahlen Sie die Tage aus, an denen der
Mahroboter in Betrieb sein soll, indem Sie sie mit
einem Hakchen versehen.

»  Timer zurticksetzen: Zum Riickstellen der Werte auf
die Werkseinstellungen, wahlen Sie 7imer
zurticksetzen und driicken Sie OK.

Um Start-/Stoppzeit 1 oder Start-/Stoppzeit 2 zu
deaktivieren, muss die Zeit 00:00 — 00:00 eingegeben
werden. Der Timer wird auf --.-- - --.-- zurlickgesetzt.

Wenn der Timer aktiviert ist, wird ein Uhrsymbol auf

dem Startbildschirm angezeigt. Das Uhrensymbol ist
schwarz, wenn der Mahroboter aufgrund der Timer-

Einstellung nicht mahen darf.

3.14 Installation

Bei vielen Arbeitsbereichen mussen die
Werkseinstellungen nicht geadndert werden. Jedoch
kann, je nach Beschaffenheit des Rasens, durch
manuelles Andern der Einstellung ein besseres
Mahresultat erzielt werden.

\Y/4 Korridorbreite
Fernstart 1
Fernstart 2
Testeinstellungen
Uber Schleife fahren

Die folgenden Betriebseinstellungen sind tber diese
Auswahl im Hauptmeni verfiigbar.

»  Korridorbreite: Zur Auswahl der Entfernung
zwischen dem Fahrweg des Mahers und dem
Suchkabel, wenn sich der Maher an diesem Kabel
entlang von oder zur Ladestation bewegt.

»  Fernstart 1: Zum Steuern des Mahroboters, sodass
er entlegene Flachen des Gartens leichter erreichen
kann.

*  Fernstart 2: Zum Steuern des Mahroboters, sodass
er entlegene Flachen des Gartens leichter erreichen
kann.

+  Testeinstellungen: Zum Uberpriifen der obigen
Einstellungen.

«  Uber Schleife fahren: Zum Einstellen der Strecke
Uber das Begrenzungskabel hinaus, die der
Mahroboter vor dem Umkehren zuriicklegen sollte.

Beispiele fir Installationseinstellungen finden Sie unter
Beispiele fir Gartenformen auf Seite 29.

3.14.1 Korridorbreite

Die Korridorbreite bestimmt den Abstand zwischen dem
Fahrweg des Mahroboters und dem Suchkabel, wenn
sich der Mahroboter an diesem Kabel entlang von oder
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zur Ladestation bewegt. Die vom Mahroboter genutzte
Flache neben dem Kabel wird Korridor genannt.

Der Mahroboter ist standardmafig fur einen
mittelbreiten Korridor eingestellt. Um das Risiko der
Spurenbildung zu reduzieren, wird empfohlen, den
Korridor so breit wie mdglich einzustellen. Die kleinste
Breiteneinstellung wird in der Regel nicht empfohlen,
kann jedoch in einem Garten mit einer oder mehreren
schmalen Passagen die einzige Losung darstellen. Bei
der kleinsten Korridoreinstellung besteht ein erhéhtes
Risiko der Spurenbildung entlang des Suchkabels.

3.14.2 Fernstart 1

Eine wichtige Aufgabe des Suchkabels ist es, den
Mahroboterbei Bedarf zu entlegenen Gartenbereichen
zu fuhren. Diese Funktion eignet sich besonders fiir
Garten, in denen z. B. der vordere und hintere
Gartenbereich durch eine schmale Passage miteinander
verbunden sind.

Fernstart 1 — Haufigkeit
Entfernung

3.14.2.1 Haufigkeit

Ist diese Funktion aktiviert (es ist nicht Me ausgewahlt),
folgt der Mahroboter dem Suchkabel von der
Ladestation bis zum entlegenen Bereich und beginnt
dort mit dem Mahen.

Die Haufigkeit, mit der der Mahroboter dem Suchkabel
aus der Ladestation heraus folgt, ist als Anteil an der
Gesamtzahl Ausfahrten aus der Ladestation einstellbar.
In den verbleibenden Fallen verlasst der Mahroboter die
Ladestation gemaR standardmaRiger Einstellung und
beginnt zu mahen.

Haufigkeit — Nie
Selten
Mittel
Oft

Immer

» Die folgenden flinf Optionen stehen zur Auswahl:
- Nie (0 %)
- Selfen (ca. 20 %)
- Mittel (ca. 50 %)
- Oft(ca. 80 %)
- Immer (100 %)

Geben Sie den Prozentwert ein, der der GroRRe des
entlegenen Bereiches im Verhéltnis zum gesamten
Arbeitsbereich entspricht. Macht die GréRe der
Nebenflache z. B. weniger als die Halfte des
gesamten Arbeitsbereichs aus, sollte die Einstellung

Selfen gewahlt werden. Nimmt die Nebenflache
jedoch genau die Hélfte des gesamten
Arbeitsbereichs ein, sollte Mitfe/ gewahlt werden.
Sehen Sie sich hierzu auch die Beispiele in
Beispiele fiir Gartenformen auf Seite 29.
Standardmafig ist Seffen eingestellt.

3.14.2.2 Entfernung

Geben Sie die Meteranzahl entlang des Suchkabels von
der Ladestation bis zu der Stelle des abgelegenen
Bereiches an, bei der der Mahroboter mit dem Mahen
beginnen soll. Tipp: Nutzen Sie die Funktion 7est AUS,
um zu bestimmen, in welcher Entfernung sich der
entlegene Bereich befindet. Daraufhin wird im Display
des Mahroboters die Streckenldnge in Metern
angezeigt.

3.14.3 Fernstart 2

Wenn der Arbeitsbereich zwei abgelegene Bereiche
umfasst, sollte das Suchkabel so verlegt werden, dass
beide Bereiche erreicht werden kénnen. Fernstart 7 und
Fernstart 2kénnen dann miteinander kombiniert
werden, um den Mahroboter in jeden Bereich zu fiihren.

Die Einstellungen flr Haufigkeitund Entfernung werden
wie die Einstellungen flr Fernstart 71 vorgenommen.
StandardmaRig ist Ve eingestellt.

Berlicksichtigen Sie, dass der Gesamtwert flr Haufigkeit
nicht Gber 100 % liegen kann. Wurde zum Beispiel Oft
fir Fernstart 1 gewahlt, dann lasst sich nur noch Nie
oder Selfen fir Fernstart 2auswahlen.

3.14.4 Testeinstellungen

Im MenU Testeinstellungen kdnnen Sie die
Einstellungen fir Fernstart 71 und Fernstart 2im
fraglichen Arbeitsbereich testen.

Testeinstellungen — Test IN
Test AUS

Test AUS — Fernstart 1
Fernstart 2

3.14.4.1 Test AUS

Die Funktion 7est AUS wird genutzt um zu testen, ob
die ausgewahlte Korridorbreite fur die entsprechende
Installation geeignet ist, und um die Strecke zwischen
der Ladestation und einem abgelegenen Bereich zu
berechnen.

Um die Einstellungen in Fernstart 1 zu testen, gehen Sie
wie folgt vor:

Platzieren Sie den Mahroboter in die Ladestation, und
wahlen Sie die Funktion Test AUS — Fernstart 1 aus.
Der Mahroboter verlasst dann umgehend die
Ladestation entlang des Suchkabels und beginnt nach
der festgelegten Strecke mit dem Mahen.
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Wenn eine Passage vorhanden ist, die vom Mahroboter
nicht durchquert werden kann, muss der Wert fir die
Korridorbreite von Gré3te Breite zu Mittlere Breite
geandert werden. Bei Bedarf kann die Einstellung auch
zur kleinsten Breite gedndert werden. Die kleinste
Korridoreinstellung sollte nur verwendet werden, wenn
keine der anderen Einstellungen bei dieser Installation
funktioniert. Wenn die Funktion 7est AUS aktiviert ist,
fahrt der Mahroboter im gréfiten Abstand zum Kabel,
der bei der ausgewahlten Korridorbreite mdglich ist.

Die Abbildung zeigt, wie der M&hroboter durch eine
Passage fahrt, wenn fir Korridorbreite die Mittlere Breite
anstelle von Gréte Breife eingestellt wurde.

Wie die Strecke von der Ladestation zum entlegenen
Bereich gemessen wird:

Geben Sie eine Entfernung ein, die weit tiber dem
tatséchlichen Wert liegt. Der Hochstwert daflir betragt
100 Meter. Platzieren Sie den Mahroboter in die
Ladestation, und wahlen Sie die Funktion 7est AUS. Der
Mahroboter verlasst die Ladestation sofort. Daraufhin
wird im Mahroboterdisplay die Streckenldnge in Metern
angezeigt. Halten Sie den Mahroboter an der
gewunschten Stelle an und notieren Sie den Entfernung.
Geben Sie nun die angezeigte Meteranzahl in das Feld
Entfernung fir den entsprechenden Arbeitsbereich ein.

Wurde Fernstart 2 aktiviert, zum Beispiel wenn eine
andere Option als ,Nie* fir Haufigkeif gewahlt wurde,
dann missen diese Einstellungen ebenso Gberprift
werden. Das Uberpriifen der Einstellungen fiir
Fernstart 2 wird wie fur Fernstart 7 durchgefihrt.

3.14.4.2 Test EIN

Mit der Funktion 7est E/N konnen Sie testen, ob der
Mahroboter in der Lage ist, an der Ladestation
anzudocken.

Hinweis: 7est £/N kann nur nach 7est AUS durchgefiihrt
werden.

Bei Auswahl dieser Funktion folgt der Mahroboter dem
Suchkabel direkt zur Ladestation und dockt dort an. Der
Ma&hroboter besteht den Test nur, wenn er in der Lage
ist, beim ersten Versuch an die Ladestation
anzudocken. Ist der Mahroboter nicht in der Lage, beim
ersten Versuch anzudocken, wird er es automatisch
noch einmal versuchen. Wenn der Mahroboter zwei

oder mehr Versuche flir das Andocken an der
Ladestation bendétigt, hat die Installation den Test nicht
bestanden.

3.14.5 Uber Schleife fahren

Die Vorderseite des Mahroboters ragt vor dem Drehen
des Mé&hroboters immer etwas Uber das
Begrenzungskabel hinaus. StandardmaRig ist die
Entfernung auf 25 cm/10 Zoll eingestellt, dieser Wert
kann jedoch bei Bedarf geandert werden. Der
Mindestwert betragt 20 cm/8 Zoll und der maximale
Wert 30 cm/12 Zoll. Bitte beachten Sie, dass die
angegebene Entfernung ein ungefahrer Wert ist und nur
als Richtwert dienen soll. Die tatsachliche Entfernung,
Uber die der Mahroboter Uber das Begrenzungskabel
hinausragt, kann variieren.

Geben Sie die Anzahl der Zentimeter ein, die der
Mahroboter Uber das Begrenzungskabel hinausfahren
soll, und driicken Sie OK.

3.15 Sicherheit

Uber diese Auswahl kénnen Einstellungen beziiglich der
Sicherheit und der Verbindung zwischen dem
Mahroboter und der Ladestation vorgenommen werden.

G —| SICHERHEIT

PIN-Code d@ndern

Sicherheitsebene

Neues Schleifensignal

3.15.1 PIN-Code andern

Geben Sie den neuen PIN-Code ein, und driicken Sie
OK. Geben Sie denselben Code nochmals ein und
bestatigen Sie mit OK. Wenn der PIN-Code geandert
wurde, wird im Display die Meldung P/N-Code
angenommen angezeigt.

Tragen Sie den neuen PIN-Code in die daftir
vorgesehene Zeile des MEMOs ein. Siehe Einleifung auf
Seite 3

3.15.2 Sicherheitsebene
Es stehen drei Sicherheitsebenen zur Auswahl.

Sicherheitsebene — Niedrig
Mittel
Hoch

Bei einem niedrigen und mittleren Sicherheitslevel ist
der Zugang zum Mé&hroboter nicht moéglich, wenn der
PIN-Code nicht bekannt ist. Bei einem hohen
Sicherheitslevel ertdnt zusatzlich ein Warnton, wenn der
korrekte PIN-Code nach einem bestimmten Zeitraum
nicht eingegeben wurde.
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Wenn funf Mal nacheinander ein falscher PIN-Code
eingegeben wird, wird der Mahroboter fiir eine gewisse
Zeit gesperrt. Bei jedem weiteren falschen Versuch wird
die Sperrzeit verlangert.

Funktion Niedrig Mittel Hoch
Sperrzeit X X X
PIN-Anforderung X X
Alarm X

3.15.2.1 Sperrzeit

Diese Funktion sorgt daflir, dass der Mahroboter nach
30 Tagen ohne vorherige Eingabe des korrekten PIN-
Codes nicht gestartet werden kann. Nach Ablauf dieser
30 Tage funktioniert der Mahroboter wie gewohnt, beim
Offnen der Abdeckung wird jedoch die Meldung P/N-
Code eingeben angezeigt. Geben Sie Ihren Code erneut
ein, und driicken Sie OK.

3.15.2.2 PIN-Anforderung

Bei dieser Funktion fordert der Mahroboter die Eingabe
des PIN-Codes, wenn der Mahroboter im Stand-by-
Modus ist und die Sicherheitseinstellung Aoch ist. Stand-
by (blinkende Anzeigelampe) bedeutet, dass der
Bediener auf den EIN-/AUS-Schalter driicken muss, um
den Mahroboter wieder zu aktivieren. Der korrekte PIN-
Code muss eingegeben werden, um den Mahroboter
wieder verwenden zu kénnen.

3.15.2.3 Alarm

Diese Funktion sorgt dafiir, dass der PIN-Code
innerhalb von 10 Sekunden eingegeben werden muss,
wenn die STOP-Taste gedriickt oder der Mahroboter
aus irgendeinem Grund hochgehoben wurde. Ein
Klicken zeigt an, dass der PIN-Code eingegeben
werden muss, um die Auslésung des Alarms zu
verhindern. Der Alarm kann jederzeit durch Eingeben
des korrekten PIN-Codes ausgeschaltet werden.

3.15.3 Neues Schleifensignal

Das Schleifensignal wird zufallig ausgewahlt, um eine
eindeutige Verbindung zwischen dem Mahroboter und
der Ladestation herzustellen. In seltenen Fallen kann es
vorkommen, dass ein neues Signal erzeugt werden
muss, z. B. wenn zwei benachbarte Installationen ein
sehr dhnliches Signal verwenden.

1. Platzieren Sie den Mahroboter in der Ladestation.

2. Wahlen Sie Neues Schleifensignalim Menu aus.

3. Dricken Sie OKund warten Sie die Bestatigung ab,
dass das Schleifensignal erzeugt wurde. Dies dauert
normalerweise circa zehn Sekunden.

3.16 Einstellungen

0 —| EINSTELLUNGEN
ECO-Modus

Zeit und Datum

Sprache

Land

Kundeneinst. zuriicksetzen

Info

3.16.1 ECO-Modus

Diese Funktion schaltet automatisch das Schleifensignal
des Begrenzungskabels, der Suchkabel und der
Ladestation aus, wenn der M&hroboter nicht maht, d. h.
wenn er gerade ladt oder aufgrund der
Timereinstellungen nicht in Betrieb ist.

Die Verwendung des ECO-Modus ist empfehlenswert,
wenn sich andere drahtlose Gerate in der Nahe
befinden, die nicht kompatibel mit dem Mahroboter sind,
wie z. B. bestimmte induktive Horschleifen oder
automatische Garagenturen.

Bei aktiviertem ECO-Modus blinkt die Anzeigelampe der
Ladestation griin. Im ECO-Modus kann der Mahroboter
nur in der Ladestation gestartet werden, nicht im
Arbeitsbereich.

Befindet sich der Mahroboter im ECO-Modus, muss
unbedingt immer die STOP-Taste gedriickt werden,
bevor er aus der Ladestation bewegt wird. Ansonsten
kann der Mahroboter nicht gestartet werden. Wurde der
Méaher aus Versehen ohne vorheriges Driicken der
STOP-Taste aus der Ladestation genommen, muss er in
diese zuriickgestellt und die STOP-Taste gedriickt
werden. Nur dann kann der Mahroboter innerhalb des
Arbeitsbereiches gestartet werden.

Wahlen Sie ECO-Modus Starten, und driicken Sie auf
OK, um den ECO-Modus zu aktivieren.

Hinweis: Driicken Sie immer die STOP-Taste, bevor Sie
den Mahroboter aus der Ladestation nehmen.
Ansonsten startet der Mahroboter im Arbeitsbereich
nicht, wenn er sich im ECO-Modus befindet.

3.16.2 Zeit & Datum

Mit dieser Funktion kbnnen Sie die aktuelle Zeit und das
erforderliche Zeitformat des Mahroboters einstellen.

Zeit & Datum — Zeiteinstellung
Datumeinstellung
Zeitformat
Datumsformat
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« Zeit einstellen: Geben Sie die korrekte Zeit ein, und
driicken Sie zum Beenden OK.

»  Datum einstellen: Geben Sie das korrekte Datum
ein, und driicken Sie zum Beenden auf OK.

«  Zeitformat: Cursor im erforderlichen Zeitformat
platzieren: 12 Std. 24 Std. Driicken Sie zum
Beenden OK.

«  Datumsformat: Den Cursor im erforderlichen Datum
platzieren:

JJJJ-MM-TT (Jahr-Monat-Tag)
MM-TT-JJJJ (Monat-Tag-Jahr)
TT-MM-JJJJ (Tag-Monat-Jahr)
Druicken Sie zum Beenden OK.

3.16.3 Sprache
Die Sprache mit dieser Funktion einstellen.
So wahlen Sie die Sprache aus: Platzieren Sie den

Cursor auf der erforderlichen Sprache, und driicken Sie
auf OK.

3.16.4 Land

Mit dieser Funktion kbnnen Sie das Land auswahlen, in
dem der Mahroboter eingesetzt wird.

Platzieren Sie den Cursor auf dem gewiinschten Land,
und driicken Sie OK.

3.16.5 Kundeneinst. zurlicksetzen

Diese Funktion ermdglicht das Zurlicksetzen des

Mahroboters auf die werkseitigen

Standardeinstellungen.

1. Wahlen Sie Benutzereinst. zurticksetzen im Menu
aus, und driicken Sie auf OK. Geben Sie den
korrekten PIN-Code ein, und driicken Sie auf OK.

3.16.6 Info

Im Menii ,Uber” finden Sie Angaben zum Mahroboter,
wie Seriennummer und die verschiedenen Software-
Programme.
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3.17 Uberblick tber die Meniistruktur

Timer
I I I I
Start-/Stopp- Start-/Stopp- Arbeits- Timer
zeit 1 zeit 2 tage zurticksetzen
\ Y74
Installation
| | | 1
Korridorbreite Fernstart 1 Fernstart 2 Testeinstellungen Uber Schleife
fahren
| | | ,—|—|
Kleinste Mittel Gréite
Breite Breite Test IN TestIA us
I I
[ | Fernstart 1 Fernstart 2
Héaufigkeit Entfernung
I I I I I
Nie Selten Mittel Oft Immer
Sicherheit
I I
PIN-Code Sicherheitsebene Neues
&ndern Schleifensignal
I I
Niedrig Mittel Hoch
Einstellungen
I I I I I
ECO-Modus Zeit & Datum Sprache Land Kundeneinst. Info
| zurticksetzen
I I [ |
Zeiteinstellung Datumeinstellung Zeitformat Datumsformat
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3.18 Beispiele fiir Gartenformen

Verschiedene Gartenformen brauchen unterschiedliche Einstellungen. Wenn Sie die Garteneinstellungen des
Mahroboters an die Form des Gartens anpassen, kann er leichter alle Teile des Gartens haufig anfahren. Dadurch
wird ein perfektes Mahergebnis erzielt. Auf den folgenden Seiten werden einige Beispiele flur Gartenformen mit
Installations- und Einstellungsvorschlégen beschrieben.

Die empfohlenen Zeiteinstellungen in den folgenden Gartenbeispielen gelten fiir , wenn nicht anders angegeben.
Weitere Hilfestellungen zur Installation finden Sie aufwww.husqvarna.com.

Hinweis: Die Standardeinstellung des automatischen Mahroboters wurde so gewabhlt, dass sie mdglichst vielen
unterschiedlichen Garten gerecht wird. Die Einstellungen miissen nur verandert werden, wenn besondere
Installationsbedingungen vorliegen.

3.18.1 Freie und ebene Flache
Bereich 150 m2/180 yd?
Timer 07:00-17:00
Montag, Dienstag,

Mittwoch, Freitag

Fernstart - Nie
Héufigkeit
Anmerkungen Um zu vermeiden, dass das Gras

plattgefahren wird, sollte der Timer
eingesetzt werden, da die maximale
Kapazitat des Mahroboters die Grolke
der Flache Ubersteigt.

3.18.2 Einige Inseln und ein Abhang mit 25 % Steigung

Bereich 400 m?2/480 yd?

Timer 07:00 - 23:00 (Werkseinstellung)
Montag-Sonntag

Fernstart - Selten (Werkseinstellung)

Héufigkeit

Anmerkungen Stellen Sie die Ladestation im unte-

ren Teil des Arbeitsbereichs auf. Ver-
legen Sie das Suchkabel in einem
Winkel Uber den steilen Abhang. Stel-
len Sie sicher, dass das Suchkabel
gemal den Empfehlungen in folgen-
dem Abschnitt verlegt wird: Verlegen
und AnschlielBen des Suchkabels auf
Seite 19
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3.18.3 L-formiger Garten mit einigen Inseln und der Ladestation im schmalen Bereich

Bereich 200 m?%/240 yd?
Timer 07:00 - 22:00
Montag, Dienstag,

Mittwoch, Freitag
Fernstart - ort
Héufigkert

Anmerkungen Da der Grolteil des Arbeitsbereichs

] -
vom Mahroboter leicht erreicht wer- H

den kann, wenn er dem Suchkabel

\
\
\
. N~
aus der Ladestation heraus folgt, | ' I3 m /10 ft 5
* - -

wahlen Sie Haufigkeit: Oft. Stellen
Sie sicher, dass das Suchkabel ge- - = = > - —
maf den Empfehlungen in folgendem
Abschnitt verlegt wird: Verlegen und
AnschlieBen des Suchkabels auf Sei-
te 19

3.18.4 U-férmiger Garten mit einer schmalen Passage

Bereich 250 m?2/300 yd?
Timer 07:00 - 22:00
Montag, Freitag
Fernstart - Mittel o .
Héufigkeit — =
Anmerkungen Das Suchkabel muss entlang der |

schmalen Passage verlegt werden,

damit der Mahroboter die Ladestation
auch finden kann, wenn er sich im lin-
ken Teil des Arbeitsbereichs befindet.

)
|
|
wahlt, da die linke Fléche beinahe die R e e v I

Die Haufigkeit: Mitte/ wird ausge- L PN
halbe Gesamtflaiche ausmacht. Stel- == > = = = =
len Sie sicher, dass das Suchkabel 1,5m/5ft

gemal’ den Empfehlungen in folgen-
dem Abschnitt verlegt wird: Verlegen
und Anschliel8en des Suchkabels auf
Seijte 19
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3.18.5 Asymmetrischer Arbeitsbereich mit schmaler Passage und einigen Inseln
Bereich 150 m2/180 yd?
Timer 07:00-17:00
Montag, Dienstag,

Mittwoch, Freitag

Fernstart - Selten (Werkseinstellung)
Haéufigkeit
Anmerkungen Das Suchkabel muss entlang der

schmalen Passage verlegt werden,
damit der Mahroboter die Ladestation
auch finden kann, wenn er sich im
rechten Teil des Arbeitsbereichs be-
findet. Wahlen Sie die Haufigkeit aus:
Selten, da die Flache auf der rechten
Seite nur einen kleinen Teil der Ge-
samtflache ausmacht. Stellen Sie si-
cher, dass das Suchkabel gemaR den
Empfehlungen in folgendem Ab-
schnitt verlegt wird: Verlegen und An-
schlieBen des Suchkabels auf Seife
19

3.18.6 Drei Bereiche, verbunden durch zwei enge Passagen
Bereich 400 m?2/480 yd?
Timer 07:00 - 23:00

Dienstag, Donnerstag, Freitag

miteinander verbunden sind, missen
Fernstart 7und Fernstart 2verwendet I |
werden, um ein gleichmaRiges Mah-
ergebnis im gesamten Arbeitsbereich -
zu erhalten. Verfigbar in Automower
105. Stellen Sie sicher, dass das
Suchkabel gemafl den Empfehlungen
in folgendem Abschnitt verlegt wird:
Verlegen und Anschlie3en des Such-
kabels auf Seite 19

Fernstart 1 - Selten (Werkseinstellung)
Héufigeit [T . i
! _— [}
Fernstart 2 - Selfen (Werkseinstellung) ! ;
. : ,____.$ I
Héufigkeit : I | |
L}
Anmerkungen Da der Arbeitsbereich drei Bereiche l :\ ! I* S
umfasst, die durch zwei Passagen - ! L
[}
L}
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3.18.7 Ein separater Bereich

Bereich 200 + 50 m2/240 + 60 yd2
Timer 07:00 - 18:00
Montag, Dienstag,
Donnerstag, Freitag
Fernstart - Selten (Werkseinstellung)
Héufigkert
Anmerkungen Der Nebenbereich wird mittwochs
und samstags im Modus MAN ge-
maht.
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4 Betrieb

4.1 Hauptschalter

lhres Mahroboters die Sicherheitshinweise
sorgfaltig durch.

c WARNUNG: Lesen Sie vor der Inbetriebnahme

den rotierenden Messern fern. Halten Sie stets
mit Ihren Handen und FiRen einen sicheren
Abstand zur Maschine ein, solange diese in
Betrieb ist.

c WARNUNG: Halten Sie Hande und FiiRe von

niemals, wenn sich Personen und insbesondere
Kinder oder Haustiere in der Nahe des
Schnittbereichs befinden.

e WARNUNG: Benutzen Sie den Mahroboter

+ Stellen Sie den Hauptschalter auf die Position 7, um
den Mahroboter zu starten.

» Stellen Sie den Hauptschalter auf die Position 0,
wenn der Mahroboter nicht verwendet wird oder
Arbeiten, Inspektionen oder Wartungen ausgefiihrt
werden missen.

Wenn der Hauptschalter in der Position Qist, kann
der Motor des Mahroboters nicht gestartet werden.

4.2 Start
1. Dricken Sie die STOP-Taste, um die Abdeckung zu
offnen.

2. Stellen Sie den Hauptschalter auf die Position 7.
Geben Sie den PIN-Code ein.
4. Dricken Sie die START-Taste.

w

5. Die Abdeckung innerhalb von 10 Sekunden
schlieflen.

Befindet sich der Mahroboter in der Ladestation,
wird er die Ladestation erst dann verlassen, wenn
die Batterie voll aufgeladen ist und die
Zeiteinstellung des Timers den Betrieb des
Mahroboters zulasst.

Hinweis: Wenn der Messerteller startet, ertonen 2
Sekunden lang 5 Signaltdne.

4.3 Auswahl des Betriebs

Die Taste zur Auswahl des Betriebs ist durch ein Haus
gekennzeichnet. Durch Driicken der Taste wird der
ausgewahlte Betriebsmodus im Display angezeigt.
Durch mehrmaliges Driicken der Taste kénnen drei
unterschiedliche Betriebsmodi ausgewahlt werden.

1. HOME: Schickt den Mahroboter zur Ladestation.
Der Betriebsmodus bleibt aktiv, bis ein anderer
ausgewahlt wird. Der Text HOME wird im
Bedienfenster angezeigt. Wenn die Batterie
vollstandig aufgeladen ist, bleibt der Mahroboter in
der Ladestation. Der Mahroboter wird die
Ladestation erst verlassen und mit dem Mahen
beginnen, wenn der Betriebsmodus auf AUTO
geandert wird.

Die Einstellung HOME wird auch dazu verwendet,
bei einer neuen Installation bzw. nach Anderungen
an einer bestehenden Installation zu testen, ob der
Mahroboter dem Suchkabel folgen und an die
Ladestation andocken kann. Siehe Tesfandocken an
der Ladestation auf Seite 21

2. AUTO: Der standardmaBige automatische
Betriebsmodus, in dem der Mahroboter automatisch
maht und aufladt.

3. MAN:; Fir das Mahen von Nebenflachen (siehe
Nebenbereiche auf Seife 16) muss die Betriebsart
MAN gewahlt werden.

Wird MAN ausgewahlt, maht der Mahroboter, bis der
Akku leer ist. Danach stoppt er und zeigt die
Meldung Manuell laden an. Sie missen den
Méahroboter dann von Hand zur Ladestation bringen
und nach dem Laden von Hand starten.

Wenn Sie den Mahroboter im Betriebsmodus MAN
laden, fahrt er nach der vollstédndigen Ladung ca.
20 cm/8 Zoll aus der Ladestation heraus und bleibt
dann stehen. Dies zeigt an, dass der Mahroboter
vollstandig geladen und bereit zum Mahen ist.

Wenn der Hauptarbeitsbereich nach dem Laden
gemaht werden soll, muss die Betriebsart auf AUTO
umgestellt werden, bevor der Mahroboter in die
Ladestation gestellt wird.

Hinweis: Driicken Sie immer die START-Taste, bevor
Sie die Abdeckung zum Starten des Mahroboters
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schlieBen. Wenn die START-Taste nicht gedriickt
wurde, ist ein Warnton zu héren, und der Mahroboter
startet nicht.

4.4 Beenden
1. Driicken Sie die STOP-Taste oben am Mé&hroboter.

Der Mahroboter halt an und der Messermotor kommt
zum Stillstand.

4.5 Ausschalten
1. Driicken Sie die STOP-Taste oben am Méhroboter.
2. Stellen Sie den Hauptschalter auf die Position 0.

WARNUNG: Schalten Sie den Mahroboter

A immer Uber den Hauptschalter aus, wenn
Wartungsarbeiten ausgefiihrt werden miissen
oder der Mahroboter aus dem Arbeitsbereich
entfernt werden muss.

4.6 Timer und Stand-by

Nutzen Sie die Timer-Funktion (siehe 7imer auf Seite
22), um einen platten Rasen zu vermeiden.

4.6.1 Stand-by

Der Mahroboter ist mit einem eingebauten Stand-by-
Zeitraum ausgestattet, der sich auf die Tabelle ,Stand-
by-Zeit" bezieht. Diese Stand-by-Zeit bietet sich fir das
Gielden oder Spielen auf dem Rasen an.

Modell Stand-by-Zeit, Mindestanzahl
Stunden pro Tag
Automower 105 10

Wenn der Arbeitsbereich zum Beispiel 360 m2/430 yd?2
grof ist, muss Automower 105 8 Stunden pro Tag
arbeiten. Die tatsachliche Dauer hangt u. a. von der
Beschaffenheit des Rasens, der Schérfe der Klingen
sowie dem Alter der Batterie ab.

WARNUNG: Nutzen Sie den Timer, um ein
Ma&hen zu verhindern, wenn sich Kinder, Tiere
oder Gegenstande auf dem Rasen befinden
kénnten, die durch die rotierenden Klingen
verletzt oder beschadigt werden kdnnten.

Die Werkseinstellung des Timers ist 07:00 - 23:00 und
erlaubt einen taglichen Mahbetrieb. Der M&hroboter
arbeitet jedoch nicht wahrend der integrierten Standby-
Zeit.

4.6.3 Beispiel 1

Die in diesem Beispiel verwendeten Zeiten beziehen
sich auf den Automower 105, aber prinzipiell gelten
diese auch fur andere Modelle.

Timer-Einstellung, Zejtraum 7. 07:00 - 23:00
Aktiver Zeitraum (A): 07:00 - 21:00

Durch die Werkseinstellung beginnt der Mahroboter um
07:00 Uhr den Rasen zu mahen. Ab 21:00 Uhr parkt der
Mahroboter im Standby-Modus in der Ladestation und
bleibt dort bis 07:00 Uhr. Dann beginnt er erneut zu
mahen.

Wenn die Timer-Einstellung 2 getrennte Arbeitsphasen
umfasst, kann auch die Stand-by-Zeit in mehrere
Phasen aufgeteilt werden. Der kiirzeste Standby-
Zeitraum muss allerdings gemal der Tabelle ,Standby-
Zeit" eingestellt sein.

B 24 Std. A

4.6.2 Einstellen des Timers

Bedenken Sie beim Einstellen des Timers, dass der
Mahroboter ungefahr die in der Tabelle
JArbeitskapazitat* aufgeflihrte Anzahl an Quadratmetern
pro Stunde und Tag maht.

Automower 105

Betrieb, A = max. Betriebsstunden 14

Laden/Standby, B = min. Betriebsstun- |10

den

Modell Ungefahre Arbeitskapazitat, m2 pro

Stunde und Tag

Automower 105 |43

4.6.4 Beispiel 2

Die in diesem Beispiel verwendeten Zeiten beziehen
sich auf den Automower 105, aber prinzipiell gelten
diese auch fur andere Modelle.
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Timer-Einstellung Zeifraum 7 (A): 06:00 — 17:00
Timer-Einstellung Zeftraum 2 (C): 20:00 — 23:00
Aktiver Zeitraum (A): 08:00 - 16:00
Aktiver Zeitraum (C): 20:00 — 23:00

Der Mahroboter ist zwischen 06:00 und 17:00 in Betrieb.

Nach einer Pause beginnt er um 20:00 Uhr erneut mit
dem Mahen und legt aufgrund des Standby-Modus ab
23:00 Uhr eine Pause bis 06:00 Uhr am kommenden
Tag ein.

24 Std.

Automower 105

Betrieb, A + C = max. Betriebsstunden 14

Laden/Standby, B + D = min. Betriebs- |10
stunden

4.7 Aufladen einer leeren Batterie

Ist der Husqvarna Mahroboter neu oder wurde er
l&ngere Zeit nicht benutzt, ist die Batterie leer und muss
vor dem Start aufgeladen werden.

4 8 Einstellen der Schnitthbhe

Die Schnitthbhe kann zwischen MIN (2 cm/0,8 Zoll) bis
MAX (5 cm/2 Zoll) eingestellt werden.

Einstellen der Schnitthohe:

1. Dricken Sie die STOP-Taste, um den Mahroboter
anzuhalten und die Abdeckung zu 6ffnen.

2. Drehen Sie den Schnitthdhenverstellungsknopf an
die entsprechende Position. Die ausgewahlte
Position lasst sich am orangefarbenen Balken an
der Héheneinstellungsanzeige ablesen.

* Gegen den Uhrzeigersinn drehen, um die
Schnitthdhe zu vergréRern.

* Im Uhrzeigersinn drehen, um die Schnitthéhe zu
verringern.

Neuinstallation muss die Schnitthdhe auf MAX
eingestellt werden, damit das Schleifenkabel
nicht beschadigt wird. Danach kann die
Schnitthdhe schrittweise alle zwei Wochen
gesenkt werden, bis die gewlnschte
Schnitthdhe erreicht ist.

c ACHTUNG: In der ersten Woche nach einer

einer Ladestation, die dafiir vorgesehen ist.
Eine inkorrekte Verwendung kann zu
elektrischen Schlagen, Uberhitzung oder
Austreten von atzender Flissigkeit aus der
Batterie flihren.

c WARNUNG: Laden Sie den Mahroboter nur mit

Spllen Sie den Bereich im Falle eines
Austretens von Elektrolyt mit Wasser. Suchen
Sie bei Kontakt mit den Augen 0.a4. umgehend
einen Arzt auf.

1. Stellen Sie den Hauptschalter auf die Position 7.

2. Platzieren Sie den Mahroboter in der Ladestation.
Offnen Sie die Abdeckung, und schieben Sie den
Mahroboter soweit es geht hinein, um so einen
sicheren Kontakt zwischen dem Mahroboter und der
Ladestation herzustellen. Siehe Ladekontakte in
Produktiibersicht auf Seite 4

3. Das Display zeigt die Meldung an, dass der
Ladevorgang lauft.
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5 Wartung

5.1 Einflihrung — Wartung

Zur Gewahrleistung einer besseren
Betriebszuverlassigkeit und einer lAngeren Lebensdauer
Uberpriifen und reinigen Sie den Mahroboter regelmafig
und tauschen Sie ggf. Verschleil’teile aus. Alle
Wartungs- und Servicearbeiten missen gemaf den
Anweisungen von Husqgvarna durchgefiihrt werden.
Siehe Garantiebedingungen auf Seite 50.

Bei der ersten Verwendung des Mahroboters sollten der
Messerteller und die Klingen einmal wéchentlich
Uberprift werden. Wenn in dieser Zeit wenig Verschleill
feststellbar ist, kbnnen zukinftige Prifungen in gréeren
Abstanden erfolgen.

Es ist wichtig, dass der Messerteller sich frei und leicht
dreht. Die Kanten der Klingen sollten nicht beschadigt
werden. Die Lebensdauer der Klingen kann stark
variieren und hangt u. a. von Folgendem ab:

+ Betriebszeit und GréfRe des Arbeitsbereichs
» Grassorte und saisonale Pflanzenentwicklung
» Erde, Sand und Einsatz von Diingern

» Das Vorhandensein von Tannenzapfen, Fallobst,
Spielzeug, Steinen, Wurzeln oder Sonstigem

Bei Einsatz unter glinstigen Bedingungen betragt die
normale Lebensdauer 4 bis 7 Wochen. Informationen
zum Austauschen der Klingen finden Sie unter
Austausch der Messer auf Seite 36.

WARNUNG: Tragen Sie stets
Schutzhandschuhe.

Hinweis: Das Arbeiten mit stumpfen Klingen fuhrt zu
einem schlechteren Mahergebnis. Der Rasen wird nicht
sauber geschnitten und es wird mehr Energie bendtigt,
was dazu fuhrt, dass der Mahroboter keinen so groRen
Bereich pflegen kann.

5.2 Reinigung des Mahroboters

Es ist wichtig, dass Sie den Mahroboter stets sauber
halten. Ein Mahroboter mit umfangreichen
Grasansammlungen arbeitet an Abhangen deutlich
schlechter. Es wird empfohlen, zur Reinigung eine
Birste zu verwenden.

Von Husqgvarna ist ein spezielles Reinigungs- und
Wartungskit als Zubehdr erhaltlich. Bitte wenden Sie
sich an den Husqvarna-Kundenservice.

ACHTUNG: Reinigen Sie den Mahroboter
niemals mit einem Hochdruckreiniger.
Verwenden Sie keine Lésungsmittel zur
Reinigung.

5.2.1 Chassis und Messerteller
1. Stellen Sie den Hauptschalter auf die Position 0.
2. Heben/kippen Sie den Mahroboter auf die Seite.

3. Reinigen Sie die Messerscheibe und das Chassis,
z. B. mit einer Spiilbirste. Prifen Sie gleichzeitig, ob
sich der Messerteller frei drehen Iasst und die
Abdeckung zum Schutz der Fifie nicht berlhrt.
Stellen Sie auch sicher, dass die Klingen intakt sind
und sich frei bewegen kénnen. Dringen langes Gras
oder andere Gegenstande ein, kdnnen die
Messerteller behindert werden. Auch ein
geringflgiges Abbremsen fiihrt zu erhéhtem
Energieverbrauch und schlieBlich dazu, dass der
Mahroboter eine groRe Rasenflache nicht bewaltigt.

5.2.2 Chassis

Die Unterseite des Chassis reinigen. Dies sollte mit
einer Burste oder einem feuchten Tuch erfolgen.

5.2.3 Rader

Den Bereich um die Vorder- und Hinterrdder sowie um
die Vorderradaufthéangung reinigen. Gras auf den Radern
kann die Leistung des Mahroboters an Hangen
beeinflussen.

5.2.4 Gehause

Die Reinigung des Gehauses sollte mit einem feuchten,
feinen Schwamm oder einem Tuch erfolgen. Wenn das
Gehause sehr verschmutzt ist, kann es notwendig sein,
es mit einer Seifenlauge oder Spiilmittel zu reinigen.

5.2.5 Ladestation

Befreien Sie die Ladestation regelméafig von Gras,
Blattern, Zweigen und anderen Gegensténden, die das
Andocken erschweren kénnten.

5.3 Austausch der Messer
c WARNUNG: Verwenden Sie grundsatzlich

immer Klingen und Schrauben des richtigen
Typs. Husgvarna kann nur bei der Verwendung
von Originalklingen die Sicherheit garantieren.
Wenn nur die Klingen ausgetauscht werden und
die Schrauben weiterhin genutzt werden, kann
dies zu einem Verschleild der Schrauben beim
Mé&hen und Schneiden fuhren. Die Klingen
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kénnen dann aus dem Gehause getrieben
werden und schwere Verletzungen
verursachen.

Ersetzen Sie abgenutzte oder beschadigte Teile aus
Sicherheitsgriinden. Selbst wenn die Klingen intakt sind,
sollten sie fur ein optimales Mahergebnis und geringen
Energieverbrauch regelmaflig ausgetauscht werden.

Der Mahroboter verfligt Giber drei Klingen, die in den
Messerteller eingeschraubt sind. Alle drei Klingen und
Schrauben missen bei Bedarf gleichzeitig ausgetauscht
werden, damit das Schneidsystem richtig ausgewuchtet
ist.

Verwenden Sie Husqvarna Originalklingen, die mit dem
gekronten H-Logo gepragt sind, siehe
Garantiebedingungen auf Seite 50.

5.3.1 So tauschen Sie die Messer aus:
1. Stellen Sie den Hauptschalter auf die Position 0.

2. Drehen Sie den Mahroboter um. Legen Sie den
Mahroboter auf eine weiche, saubere Oberflache,
um so Beschadigungen des Gehauses und der
Abdeckung zu vermeiden.

3. Drehen Sie die Gleitplatte, bis deren Locher tber
den Schrauben fiir die Messer stehen.

4. Entfernen Sie die 3 Schrauben. Benutzen Sie dazu
einen Schlitz- oder Kreuzschraubendreher.

5. Entfernen Sie alle Messer und Schrauben.

6. Befestigen Sie die neuen Messer und ziehen Sie die
Schrauben fest.

7. Stellen Sie sicher, dass sich die Klingen frei
bewegen kénnen.

5.4 Batterie

Die Batterie ist wartungsfrei. Die Lebensdauer ist
dennoch auf 2 bis 4 Jahre beschréankt.

WARNUNG: Laden Sie den Mahroboter nur mit

A einer Ladestation, die dafiir vorgesehen ist.
Eine inkorrekte Verwendung kann zu
elektrischen Schlagen, Uberhitzung oder
Austreten von atzender Flussigkeit aus der
Batterie flihren. Spilen Sie den Bereich im Falle
eines Austretens von Elektrolyt mit Wasser.
Suchen Sie bei Kontakt mit den Augen o.a.
umgehend einen Arzt auf.

WARNUNG: Verwenden Sie nur vom Hersteller

A empfohlene Originalakkus. Bei der Verwendung
von anderen Akkus kann die Produktsicherheit
nicht gewahrleistet werden. Verwenden Sie
keine nicht aufladbaren Akkus.

ACHTUNG: Die Batterie muss am Ende der

A Saison vor der Winterlagerung vollsténdig
aufgeladen werden. Wird die Batterie nicht
vollstandig geladen, kann sie beschadigt
werden, was in bestimmten Fallen dazu flhrt,
dass sie unbrauchbar wird.

Die nachfolgenden Angaben weisen darauf hin, dass die
Batterie das Ende ihrer Lebensdauer erreicht und ggf.
ausgetauscht werden muss:

» Die Betriebsdauer des Mahroboters ist zwischen
den einzelnen Ladephasen kurzer als Ublich. Dies
fuhrt zu haufigeren Ladezyklen als normal, wodurch
das Risiko der Spurenbildung nahe der Ladestation
erhdht wird.

» Der Mahroboter wird auf dem Rasen stehend
gefunden und die Meldung Batterie leer wird
angezeigt. Das ist ein Anzeichen dafir, dass die
Batterieleistung des Mahroboters nicht ausreicht, um
die Ladestation zu finden.

Die Batterie braucht solange nicht ausgetauscht zu
werden, wie der Mahroboter den Rasen noch gut
schneiden kann.

Hinweis: Die Lebensdauer der Batterie hangt von der
Lange der Saison und von der Stundenzahl ab, die der
Mahroboter taglich in Betrieb ist. Eine lange Saison oder
eine grol’e Zahl Betriebsstunden pro Tag fihren dazu,
dass die Batterie haufiger ausgetauscht werden muss.

Wenden Sie sich bezliglich des Austauschs der Batterie
an lhren Husqgvarna Handler vor Ort.

5.5 Winterservice

Lassen Sie den Mahroboter vor der Lagerung flir den
Winter durch einen Husqvarna Handler vor Ort warten.
RegelméBiger Winterservice bewahrt den guten Zustand
des Mé&hroboters und schafft die besten Bedingungen
fur die neue Saison ohne Stérungen.
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Die Wartung umfasst normalerweise folgende Arbeiten:

Sorgféltige Reinigung von Gehause, Chassis,
Messerteller und allen anderen beweglichen Teilen.
Funktionspriifung von Maher und den einzelnen
Komponenten.

Kontrolle und bei Bedarf Austausch der
Verschleillteile wie Klingen und Lager.

Prifung der Batteriekapazitat des Mahers und ggf.
Empfehlung zum Austausch.

Wenn neue Software zur Verfligung steht, kimmert
sich der Husqvarna Handler vor Ort darum, den
Mahroboter zu aktualisieren.
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6 Fehlerbehebung

6.1 Einflihrung — Fehlersuche

Dieses Kapitel enthalt eine Liste der Fehlermeldungen, die auf dem Display angezeigt werden kénnen. Es werden
mdgliche Ursachen sowie entsprechende MalRnahmen zur Behebung der Stérung aufgezeigt. Fur Falle, in denen der
Mahroboter nicht ordnungsgemaR arbeitet, ohne dass eine Fehlermeldung erscheint, bietet dieses Kapitel auRerdem
eine Beschreibung von Symptomen und geeigneten Lésungswegen. Weitere Vorschlage zur Fehlerbehebung bzw.

weitere Symptombeschreibungen finden Sie auf www.husqvarna.com.

6.2 Meldungen

Nachstehend folgt eine Liste der Fehlermeldungen, die auf dem Display des M&hroboters angezeigt werden kénnen.
Sollte die gleiche Meldung haufiger erscheinen, sollten Sie sich mit Inrem Handler vor Ort Husgvarna in Verbindung

setzen.
Mitteilung Ursache Maflnahme
Radmoftor blockiert, Gras oder andere Gegenstande haben sich | Das Antriebsrad tberprifen und das Gras
links um das Antriebsrad gewickelt. oder die anderen Gegenstande entfernen.
Radmofor blockiert, |Gras oder andere Gegenstande haben sich | Das Antriebsrad tberprifen und das Gras
rechts um das Antriebsrad gewickelt. oder die anderen Gegenstande entfernen.
Schneidsystem blo- | Gras oder andere Gegenstande haben sich | Den Messerteller GUberprifen und das Gras
Ckiert um den Messerteller gewickelt. oder die anderen Gegenstande entfernen.

Der Messerteller liegt in einer Wasserlache.

Den Mahroboter wegbewegen und, wenn
mdglich, Wasseransammlungen im Arbeits-
bereich vermeiden.

Kein Schleifensignal

Das Netzgerat ist nicht angeschlossen.

Kontrollieren und priifen Sie den Steckdosen-
anschluss um zu sehen, ob der Fehlerstrom-
schutzschalter ausgeldst wurde oder nicht.
Prifen, ob das Niederspannungskabel an die
Ladestation angeschlossen ist.

Das Begrenzungskabel ist nicht an die Lade-
station angeschlossen.

Prifen, ob der Verbinder des Begrenzungs-
kabels richtig an der Ladestation befestigt ist.
Tauschen Sie Verbinder aus, falls sie be-
schédigt sind. Siehe Anschliellen des Be-
grenzungskabels auf Seife 18.

Das Begrenzungskabel ist gebrochen.

Unterbrochene Stelle finden. Beschadigten
Schleifenkabelabschnitt durch ein neues
Schleifenkabel ersetzen und mit einem Origi-
nalverbinder an das bestehende Kabel an-
schlieRen. Siehe Unterbrechungen/Briiche im
Schleifenkabel finden auf Seite 44.

Das Begrenzungskabel Gberkreuzt sich auf
dem Weg von oder zu einer Insel.

Uberpriifen Sie, ob das Begrenzungskabel
vorschriftsmaRig verlegt ist, z. B. in der richti-
gen Richtung um die Insel herum. Siehe Be-
grenzungskabel auf Seite 14.

Die Verbindung zwischen dem Mahroboter
und der Ladestation wurde unterbrochen.

Platzieren Sie den Mahroboter in die Lade-
station, und erzeugen Sie ein neues Schlei-
fensignal Uber Sicherheit -> Neues Schieifen-
signal.

Stérungen durch Metallgegenstande (Zaun)
oder vergrabene Stromkabel in der Nahe.

Versuchen Sie, das Begrenzungskabel an-
ders zu verlegen.

Festgefahren Der Mahroboter hat sich festgefahren. Befreien Sie den Mahroboter und beheben
Sie die Problemursache.
Der Mahroboter hat sich innerhalb mehrerer | Priifen Sie, ob ein Hindernis die Fortbewe-
Hindernisse festgefahren. gung des Mahroboters blockiert.
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Mitteilung Ursache Malnahme
Aul3erhalb des Ar- Die Begrenzungskabelanschliisse an der La- | Prifen, ob das Begrenzungskabel korrekt an-
beitsbereichs destation sind verkreuzt. geschlossen ist.

Das Begrenzungskabel grenzt zu nah an den
Arbeitsbereich.

Der Arbeitsbereich hat zu viel Neigung.

Das Begrenzungskabel ist in der falschen
Richtung um eine Insel verlegt worden.

Prifen Sie, ob das Begrenzungskabel gemaf
den Anweisungen in Begrenzungskabel auf
Seite 14 korrekt verlegt worden ist.

Stérungen durch Metallgegenstande (Zaun)
oder vergrabene Stromkabel in der Nahe.

Versuchen Sie, das Begrenzungskabel an-
ders zu verlegen.

Der Mahroboter kann das Signal nur schwer
von einer anderen Mahroboter-Installation in
der Nahe unterscheiden.

Platzieren Sie den Mahroboter in die Lade-
station, und erzeugen Sie ein neues Schlei-
fensignal Uber Sicherheit -> Neues Schieifen-
signal.

Batterie schwach |

Der Mahroboter findet die Ladestation nicht.

Prifen Sie, ob Ladestation und Suchkabel in

Batterie leer Ubereinstimmung mit den Anweisungen in /n-

stallation auf Seite 10 installiert wurden.

Das Suchkabel ist gerissen oder nicht ange- | Prifen, ob die Anzeigelampe an der Ladesta-

schlossen. tion gelb blinkt. Siehe Lésung in Anzeijgelam-
pe an der Ladestation auf Seite 42.

Die Batterie ist defekt. Batterie austauschen. Siehe Bafterie auf Sei-
te 37.

Die Antenne der Ladestation ist defekt. Prifen Sie, ob die Anzeigelampe an der La-
destation rot blinkt. Siehe Anzeigelampe an
der Ladestation auf Seite 42.

Falsche PIN Es wurde ein falscher PIN-Code eingegeben. | Korrekten PIN-Code eingeben. Sollten Sie
Nach fiinf Fehlversuchen wird die Tastatur fiir | den PIN-Code vergessen haben, sollten Sie
funf Minuten gesperrt. sich mit Inrem Handler vor Ort Husgvarna in

Verbindung setzen.
Radmofor (berlastet, | Der Mahroboter hat sich festgefahren. Befreien Sie den Mahroboter und beheben
rechts Sie die Problemursache. Falls die Ursache
.. nasses Gras ist, warten Sie mit dem Einsatz

Radmofor tiberlastet, . . .

p des Mahroboters, bis der Rasen wieder tro-

inks .

cken ist.
Kein Antrieb Der Mahroboter hat sich festgefahren. Befreien Sie den Mahroboter und beheben

Sie die Problemursache. Falls die Ursache
nasses Gras ist, warten Sie mit dem Einsatz
des Mahroboters, bis der Rasen wieder tro-
cken ist.

Der Arbeitsbereich umfasst einen steilen Ab-
hang.

Der maximal berwindbare Steigungsgrad
betragt 25 %. Steilere Abhange sollten abge-
grenzt werden. Siehe Abhdnge auf Seite 16.

Das Suchkabel wurde nicht im Winkel Gber
den Abhang gelegt.

Suchkabel missen auf einem Abhang im
Winkel verlegt werden. Siehe /nstallation des
Leitkabels auf Seife 18
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Mitteilung

Ursache

MafRhahme

Ladestation blockiert

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten ist
unzureichend. Der Mahroboter hat mehrere
Ladeversuche unternommen.

Platzieren Sie den Mahroboter in die Lade-
station und prifen Sie, ob sich die Ladekont-
akte von Maher und Ladestation ungehindert
berthren kénnen.

Ein Gegenstand behindert die Fortbewegung
des Mahroboters.

Entfernen Sie den Gegenstand.

Die Ladestation ist verkantet oder verbogen.

Stellen Sie sicher, dass sich die Ladestation
auf einer absolut flachen und horizontalen
Flache befindet. Die Ladestation darf nicht
verkantet oder verbogen sein.

Eingeklemmt in Lade-
station

Ein Gegenstand behindert den Mahroboter
auf seiner Fahrt aus der Ladestation.

Entfernen Sie den Gegenstand.

Steht auf dem Kopf | Der Mahroboter neigt sich zu stark oder ist Drehen Sie den Mahroboter wieder richtig he-
umgekippt. rum.

Muss manuell gela- | Der Mahroboter befindet sich im Betriebsmo- | Platzieren Sie den Mahroboter in der Lade-

den werden dus MAN. station. Dies ist normal. Es mlssen keine

MaRnahmen ergriffen werden.

Néchster Start hh:mm | Die Timereinstellung verhindert das Arbeiten | Timereinstellung andern. Siehe Timer auf
des Mahroboters. Seite 22.
Der Maher befindet sich in der Pause. Der Dies ist normal. Es missen keine MalRnah-
Mahroboter ist mit einem eingebauten Stand- | men ergriffen werden. Siehe Stand-by auf
by-Zeitraum ausgestattet, der sich auf die Ta- | Seife 34.
belle ,Stand-by-Zeit“ bezieht.

Die Mahd ist abge- Der Maher befindet sich in der Pause. Der Dies ist normal. Es miussen keine MalRnah-

schlossen Mahroboter ist mit einem eingebauten Stand- | men ergriffen werden. Siehe Stand-by auf
by-Zeitraum ausgestattet, der sich auf die Ta- | Seife 34.
belle ,Stand-by-Zeit“ bezieht.

Angehoben Der Hebesensor wurde aktiviert, da der Ma- | Befreien Sie den Maher.

her festgefahren ist.

Problem am Stol3sen-
sor vorn/hinten

Das Mahergehause kann sich nicht frei auf
dem Chassis bewegen.

Prifen Sie, ob sich das Mahergehause frei
auf dem Chassis bewegen kann.

Problem Radantrieb |Gras oder andere Gegenstande haben sich | Reinigen Sie die Rader und den umliegenden
links/rechts um das Antriebsrad gewickelt. Bereich.

Alarm! Méher ausge- | Der Alarm wurde aktiviert, da der Maher aus- | Passen Sie die Sicherheitsebene im MenU Si-
schalfet geschaltet wurde. cherheit an.

Alarm! Méher ge- Der Alarm wurde aktiviert, da der Maher ge-

stoppt stoppt wurde.

Alarm! Méher ange- | Der Alarm wurde aktiviert, da der Maher auf-

hoben gehoben wurde.

Alarm! Méher gekippt | Der Alarm wurde aktiviert, da der Maher ge-

kippt wurde.
Voriibergehendes Voriibergehende Batterie- oder Software- Starten Sie den Maher neu. Trennen Sie die
Batterieproblem problem des Mahers. Batterie und schlieen Sie sie erneut an.
Ladestrom zu hoch Falsches oder defektes Netzteil. Die Meldung kann MaRnahmen durch einen
autorisierten Servicetechniker erfordern.
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6.3 Anzeigelampe an der Ladestation

Leuchtet die Anzeigelampe an der Ladestation dauerhaft griin, weist dies auf eine vollstandige und betriebsfahige
Installation hin. Sollte die Lampe nicht dauerhaft griin leuchten, die Fehlersuche zu Rate ziehen.

Sollten Sie trotz allem Hilfe bei der Behebung eines Fehlers benétigen, setzen Sie sich mit lhrem Handler vor Ort
Husgvarna in Verbindung.

Lampe

Ursache

MaBRnahme

Lampe leuchtet dau-
erhaft grin

Alles in Ordnung

Es sind keine MaRnahmen erforderlich.

Lampe blinkt grin

Das Signal ist gut, und der ECO-Modus ist
aktiviert.

Es sind keine MaRnahmen erforderlich. Wei-
tere Informationen zum ECO-Modus finden
Sie unter Einstellungen auf Seite 26.

Lampe blinkt blau

Das Begrenzungskabel ist nicht an die Lade-
station angeschlossen.

Prifen, ob der Verbinder des Begrenzungs-
kabels richtig an der Ladestation befestigt ist.
Siehe AnschlieBen des Begrenzungskabels
auf Seite 18.

Unterbrechung des Begrenzungskabels

Unterbrochene Stelle finden. Beschadigten
Kabelabschnitt des Begrenzungskabels durch
ein neues Schleifenkabel ersetzen und mit ei-
nem Originalverbinder an das bestehende
Kabel anschlielen. Siehe Unterbrechungen/
Brtiche im Schleifenkabel finden auf Seite

44.

Lampe blinkt gelb

Das Suchkabel ist nicht an die Ladestation
angeschlossen.

Prifen, ob der Suchkabelanschluss richtig an
der Ladestation befestigt ist. Siehe Verlegen
und Anschliel8en des Suchkabels auf Seife
19

Unterbrechung/Bruch im Suchkabel

Unterbrochene Stelle finden. Beschadigten
Kabelabschnitt des Suchkabels durch ein
neues Schleifenkabel ersetzen und mit einem
Originalverbinder an das bestehende Kabel
anschlief3en.

Lampe blinkt rot

Signal der Ladestationsantenne unterbrochen

Setzen Sie sich mit Inrem Husqvarna Handler
vor Ort in Verbindung.

Lampe leuchtet dau-
erhaft rot

Fehler in der Leiterplatte oder falsches Netz-
teil in der Ladestation. Der Fehler sollte von
einem autorisierten Servicetechniker beho-
ben werden.

Setzen Sie sich mit lhrem Handler vor Ort
Husqgvarna in Verbindung.

42 - Fehlerbehebung

758 - 002 -




6.4 Symptome

Wenn |hr Mahroboter nicht wie erwartet funktioniert, folgen Sie den Anweisungen zur Fehlerbehebung unten.

Auf www.husgvarna.com finden Sie eine Seite mit hdufig gestellten Fragen (FAQs). Dort finden Sie auch detailliertere
Antworten zu einer Vielzahl von Standardfragen. Sollten Sie immer noch keine Lésung fir Ihr Problem gefunden
haben, setzen Sie sich mit Inrem Handler vor Ort Husqvarna in Verbindung.

Symptome

Ursache

MaBRnahme

Der Mahroboter arbei-
tet zur falschen Zeit.

Die Uhr des Mahroboters muss eingestellt
werden.

Uhr einstellen. Siehe Zeit & Datum auf Seite
26.

Die Start- und Endzeiten fiir das Mahen sind
falsch.

Die Start- und Stoppzeiteinstellungen fiir das
Mahen zurlicksetzen. Siehe Zeit & Datum auf
Seite 26.

Der Mahroboter fahrt,
doch der Messerteller
dreht sich nicht.

Der Mahroboter sucht nach der Ladestation.

Keine Malinahme notwendig. Der Messertel-
ler dreht sich nicht, wenn der Mahroboter
nach der Ladestation sucht.

Mah- und Ladezeiten
sind kulrzer als ge-
wohnlich.

Die Batterie ist defekt.

Batterie austauschen. Siehe Batterie auf Sei-
te 37.

Der Mahroboter maht
zwischen den Lade-
phasen in kirzeren

Gras oder andere Gegenstande blockieren
den Messerteller.

Entfernen und reinigen Sie den Messerteller.
Siehe Reinigung des Méhroboters auf Seite
36.

Probleme beim Ando-
cken.

Zeitraumen. Die Batterie ist defekt. Batterie austauschen. Siehe Bafferie auf Sei-
te 37.
Der Mahroboter hat Das Begrenzungskabel, das aus der Ladesta- | Prufen Sie, ob die Ladestation korrekt instal-

tion herausfuhrt, wurde nicht lange genug in
gerader Linie verlegt.

liert wurde, gemaR den Anweisungen in Ver-
legen des Begrenzungskabels auf Seite 17

Das Suchkabel wurde nicht in die Offnung
unten an der Ladestation eingesteckt.

Fir einen einwandfreien Betrieb ist es unab-
dingbar, dass das Suchkabel absolut gerade
und korrekt unter der Ladestation verlegt wur-
de. Aus diesem Grund ist sicherzustellen,
dass das Suchkabel stets in der Offnung der
Ladestation steckt. Siehe Verlegen und An-
schiielSen des Suchkabels auf Seite 19.

Die Ladestation befindet sich an einem Hang.

Stellen Sie die Ladestation auf einem vollig
ebenen Untergrund auf. Siehe Ladestation
auf Seite 11.

Der Mahroboter bleibt
fr mehrere Stunden
in der Ladestation.

Der Mahroboter ist mit einem eingebauten
Stand-by-Zeitraum ausgestattet, der sich auf
die Tabelle ,Stand-by-Zeit“ bezieht. Siehe
Stand-by auf Seite 34.

Keine MalRnahme notwendig.

Die Abdeckung wurde ohne vorheriges Beta-
tigen der START-Taste geschlossen.

Offnen Sie die Abdeckung, driicken Sie die
Start-Taste, und schlieen Sie die Abde-
ckung wieder.
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Symptome

Ursache

MafRhahme

Uneinheitliches
Schnittergebnis.

Der Mahroboter ist zu wenige Stunden am
Tag in Betrieb.

Verlangern Sie die Mahzeit. Siehe 7imer auf
Seite 22.

Die Haufigkeitseinstellung entspricht nicht der
Aufteilung des Arbeitsbereichs.

Prifen Sie, ob der richtige Wert fir Haufigkeit
gewahlt wurde.

Die Form des Gartens macht den Einsatz von
Fernstart 1und Fernstart 2 fir den Mahrobo-

Nutzen Sie die Fernstart 2, um den Mahrobo-
ter in einen abgelegenen Bereich zu fihren.

gelegenen Bereiche findet.

ter erforderlich, damit er den Weg in alle ab-

Siehe /nstallation auf Seite 23.

Zu grol3er Arbeitsbereich.

Versuchen Sie, den Arbeitsbereich zu be-
grenzen oder verlangern Sie die Arbeitszeit.
Siehe Timer auf Seite 22.

Stumpfe Klingen.

Ersetzen Sie alle Klingen. Siehe So fauschen
Sie die Messer aus: auf Seite 37.

Schnitthohe.

Zu hohes Gras im Verhaltnis zur eingestellten

Erhéhen Sie zunachst die Schnitth6he und
senken Sie sie dann spater wieder schrittwei-
se.

oder die Motorwelle.

Ansammlung von Gras um den Messerteller

Vergewissern Sie sich, dass sich der Messer-
teller frei und leicht dreht. Schrauben Sie an-

derenfalls den Messerteller ab und entfernen

Sie Gras und Fremdkorper. Siehe Reinigung

des Méhroboters auf Seite 36.

Der Mahroboter vib-

riert. Schneidsystem.

Beschadigte Klingen fiihren zu Unwuchten im

Untersuchen Sie die Klingen und Schrauben
und tauschen Sie sie bei Bedarf aus. Siehe
So tauschen Sie die Messer aus: auf Seite
37.

Zu viele Klingen in der gleichen Position fih-
ren zu Unwuchten im Schneidsystem.

Stellen Sie sicher, dass jeweils nur eine Klin-
ge pro Schraube montiert ist.

varna Klingen werden verwendet.

Verschiedene Versionen (Dicke) von Husg-

Prifen Sie, ob es sich um verschiedene Ver-
sionen der Klingen handelt.

6.5 Unterbrechungen/Briiche im
Schleifenkabel finden

Briiche im Schleifenkabel riihren normalerweise von
unbeabsichtigten Beschadigungen des Kabels, z. B.
beim Graben mit einer Schaufel, her. In Breiten, in
denen es zu Bodenfrost kommt, kbnnen scharfe Steine,
die sich im Untergrund bewegen, das Kabel
beschadigen. Auch das starke Spannen des Kabels bei
der Installation kann zu Briichen flhren.

Durch zu niedriges Rasenmé&hen nach der Installation
kann die Kabelisolierung beschadigt werden. Schaden
an der Isolierung kénnen auch erst Wochen oder
Monate spater zu Unterbrechungen fuhren. Zur
Vermeidung solcher Stérungen in den ersten Wochen
nach der Installation immer die gréf3te Schnitthéhe
wahlen und danach alle zwei Wochen die Schnitthéhe
um eine Stufe absenken, bis die gewlinschte
Schnitthéhe erreicht ist.

Eine fehlerhafte Verbindung des Schleifenkabels kann in
den ersten Wochen nach Vornahme der Verbindung
ebenfalls zu Unterbrechungen fihren. Wird der
Originalverbinder nicht stark genug mit einer Zange
zusammengedruckt oder wird ein im Vergleich zum
Originalverbinder minderwertiger Verbinder verwendet,
kann die Verbindung fehlerhaft sein. Bitte zun&chst alle

bekannten Verbindungen Uberpriifen, bevor die
Fehlersuche fortgesetzt wird.

Ein Kabelbruch kann leichter gefunden werden, wenn
man die Lange der Schleife in dem Bereich, in dem der
Bruch vermutet wird, immer weiter halbiert, bis nur noch
ein kleiner Kabelabschnitt tbrig ist.

Die folgende Methode funktioniert nicht bei aktiviertem
ECO-Modus. Stellen Sie sicher, dass der ECO-Modus
deaktiviert ist. Siehe ECO-Modus auf Seite 26.

1. Prifen, ob die Anzeigelampe an der Ladestation
blau blinkt. Dies zeigt eine Unterbrechung in der
Begrenzungsschleife an. Siehe Anzejgelampe an
der Ladestation auf Seite 42.

2. Prifen Sie, ob Begrenzungskabelanschliisse an der
Ladestation korrekt vorgenommen wurden und nicht
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beschadigt sind. Prifen, ob die Anzeigelampe an
der Ladestation immer noch blau blinkt.

POWER R L GUIDE

Schlie3en Sie ein neues Schleifenkabel an R an.
Schliel3en Sie das andere Ende des neuen
Schleifenkabels in der Mitte des vermutlich defekten
Kabelabschnitts an.

3. Anschlisse von Leitkabel und Begrenzungskabel

mit der Ladestation verbinden.
Verbinden Sie zunachst Anschluss L und GUIDE.

Leuchtet die Anzeigelampe dauerhaft griin, befindet
sich der Bruch irgendwo am Begrenzungskabel
zwischen L und der Stelle, an der das Leitkabel mit
dem Begrenzungskabel verbunden ist (dicke
schwarze Linie in der Zeichnung).

Leuchtet die Anzeigelampe jetzt griin, befindet sich
der Bruch an einer Stelle zwischen dem
ausgesteckten Ende und der Stelle, an der das neue
Kabel angeschlossen wurde (dicke schwarze Linie
unten). In diesem Fall das neue Kabel naher in
Richtung ausgestecktes Ende verschieben
(ungefahr in der Mitte des Bereichs, in dem der
Bruch vermutet wird) und erneut priifen, ob die
Anzeigelampe grin leuchtet.

Zur Behebung des Fehlers benétigen Sie
Begrenzungskabel, Anschlussklemmen und
Verbinder:

a) Ist das vermutlich defekte Begrenzungskabel
kurz, so ist es am einfachsten, das gesamte
Begrenzungskabel zwischen L und der Stelle
auszutauschen, an der das Leitkabel mit dem
Begrenzungskabel verbunden ist (dicke schwarze
Linie).

B) Wenn das vermutlich defekte Begrenzungskabel
lang ist (dicke schwarze Linie), dann gehen Sie wie
folgt vor: Bringen Sie L und GUIDE zuruck in die
Originalposition. Trennen Sie anschlieRend R.

Fahren Sie fort, bis nur noch ein kurzes Teilstlick
den Unterschied zwischen einer dauerhaft grin
leuchtenden und einer blau blinkenden
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Anzeigelampe ausmacht. Folgen Sie dann den
Anweisungen in Schritt 5 unten.

4. Wenn Anzeigelampe weiterhin blau in Schritt 3 oben
blinkt: Bringen Sie L und GUIDE zurlick in die
Originalposition. Schalten Sie dann R und GUIDE
ein. Leuchtet die Anzeigeleuchte jetzt mit grinem
Dauerlicht, trennen Sie L und schlieen Sie ein
neues Begrenzungskabel an L an. SchlieRen Sie
das andere Ende des neuen Kabels in der Mitte des
vermutlich defekten Kabelabschnitts an. Befolgen
Sie das gleiche Verfahren wie unter 3a) und 3b).

5. Sobald der Bruch aufgespuirt wurde, muss der
beschadigte Abschnitt durch ein neues Kabel ersetzt
werden. Stets Originalverbinder verwenden.
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7 Transport, Lagerung und Entsorgung

7.1 Transport

Die mitgelieferten Lithium-lonen-Akkus entsprechen den

Anforderungen des Gefahrgutrechts.

Beachten Sie sdmtliche geltende nationale
Vorschriften.

Beachten Sie fiur den gewerblichen Transport,
darunter durch Dritte oder Speditionen, die
gesonderten Anforderungen auf Verpackung und
Etiketten.

7.2 Lagerung

Laden Sie das Produkt vollstandig auf. Siehe
Aufladen einer leeren Batterie auf Seite 35.
Trennen Sie das Gerat mit dem Hauptschalter.
Siehe Hauptschalfer auf Seite 33.

Reinigen Sie das Produkt. Siehe Reinigung des
Méhrobofers auf Seite 36.

Bewahren Sie das Produkt in einem trockenen,
frostfreien Raum auf.

Bewahren Sie das Produkt mit allen Radern auf
ebenem Untergrund auf oder verwenden Sie eine
Husqvarna-Wandhalterung.

Wenn Sie die Ladestation in Innenraumen
aufbewahren, trennen und entfernen Sie das
Netzteil und alle Stecker von der Ladestation.
Stecken Sie das Ende jedes Anschlusskabels in
einen Behalter mit Fett.

Wenn Sie die Ladestation im Freien aufbewahren,
trennen Sie nicht die Stromversorgung und die
Anschlisse.

7.3 Entsorgung

Befolgen Sie die ortlichen Recyclinganforderungen
und geltenden Vorschriften.

Informationen zum Entfernen des Akkus finden Sie
unter Ausbau der Batterie und Recycling auf Seite
47.

7.3.1 Ausbau der Batterie und Recycling

Befolgen Sie diese Schritte, um die Batterie aus dem
Mahroboter auszubauen.

1.

Stellen Sie den Hauptschalter auf Position 0.

6. Losen Sie die Schraube der Batteriehalterung, und
entfernen Sie die Halterung.

7. Die Batterie am Band herausziehen.

2. Senken Sie die Schnitthéhe auf die niedrigste Stufe
ab.

3. Drehen Sie den Mahroboter um.

4. Um die Batterieabdeckung herum sauber wischen.

5. Schrauben Sie die 4 Schrauben (Torx 20) der
Batterieabdeckung ab, und entfernen Sie die
Abdeckung.
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8 Technische Angaben

8.1 Technische Angaben

Automower 105

Abmessungen

Lange, cm/Zoll 55/21,7
Breite, cm/Zoll 39/15,4
Hohe, cm/Zoll 25/9,8
Gewicht, kg/lbs 6,9/15

Elektrisches System

Automower 105

Akku, Lithium-lonen 18 VV/2,1 Ah Art.-Nr.

586 57 62-01, 586 57 62-02

Netzteil, V/28 V DC

100-240

Lange des Niederspannungskabels in m

10/33

Geringster Energieverbrauch bei maximalem Einsatz

5 kWh/Monat in einem Arbeitsbereich von
600 m?2/0,15 yd?

Ladestrom, A DC 1.3
Durchschnittliche Mahzeit in min 65
Durchschnittliche Ladezeit in min 50

Begrenzungskabelantenne

Automower 105

Betriebsfrequenzband, Hz

300-80000

Maximale Funkfrequenz-Versorgung, mW bei 60 m

<25

Gerauschemission als Schallleistung gemessen?

Automower 105

Gemessener Schallleistungspegel, dB (A) 58
Gerauschemission-Unsicherheiten Kya, dB (A) 3

Garantierter Schallleistungspegel, dB (A) 61
Schalldruck-Gerauschpegel am Ohr des Benutzers, dB (A) 3 47

Automower 105

Méhen

Schneidsystem 3 rotierende Trennscheiben
Geschwindigkeit Messermotor, U/min 2900
Stromverbrauch beim Schneiden, W +/- 20 % 20
Schnitthéhe, cm/Zoll 2-5/0,8-2
Schnittbreite, cm/Zoll 17/6,7
Kleinste Breite, cm/Zoll 60
Maximaler Winkel fiir Schnittbereich in % 25
Maximaler Winkel fur Begrenzungskabel in % 15
Maximale Lange des Begrenzungskabels in m 400
Maximale Lange des Suchkabels in m 200

1 Maximale Ausgangsleistung zu den Antennen im Betriebsfrequenzbereich.
2 Umweltbelastende Gerduschemissionen, gemessen als Schallleistung (Lwa) gemaR EG-Richtlinie 2000/14/EG.
Der garantierte Schallleistungspegel beinhaltet Abweichungen bei der Produktion sowie Abweichungen vom

Priifcode mit 1-3 dB(A).
3 Unsicherheiten bei Schalldruck Kpa, 2-4 dB (A)
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Mahen Automower 105
Arbeitskapazitat, m?/yd?, +/- 20 % 600/720
IP-Klassifizierung Automower 105
Mahroboter IPX4
Ladestation IPX1
Stromversorgung IPX4

Die vollstandige Kompatibilitat zwischen dem Mahroboter und anderen kabellosen Systemen wie Fernbedienungen,
Sendern, vergrabenen elektrischen Umzaunungen von Viehweiden o. A. kann nicht garantiert werden.

758 - 002 - Technische Angaben - 49




9 Gewahrleistung

9.1 Garantiebedingungen

Husqvarna garantiert die Funktionsfahigkeit dieses
Produkts fiir einen Zeitraum von zwei Jahren (ab dem
Kaufdatum). Die Garantie umfasst gravierende Material-
und Herstellungsfehler. In der Garantiezeit wird das
Produkt kostenlos ersetzt bzw. repariert, wenn folgende
Bedingungen erfiillt sind:

+ Der Mahroboter und die Ladestation dirfen nur in
Ubereinstimmung mit den Anweisungen dieser
Bedienungsanleitung verwendet worden sein. Diese
Hersteller-Garantie berthrt die gegenliber dem
Handler / Verkaufer bestehenden
Gewabhrleistungsanspriiche nicht.

» Es darf vom Endbenutzer bzw. von nicht
berechtigten Dritten kein Versuch unternommen
werden, das Gerat zu reparieren.

Nicht von der Garantie abgedeckt sind beispielsweise
folgende Schaden:

» Schéaden durch eingedrungenes Wasser aufgrund
der Verwendung eines Hochdruckreinigers oder
durch das Eintauchen in Wasser, zum Beispiel,
wenn sich bei starkem Regen Pflitzen bilden.

» Schaden durch Blitzschlag.

» Schéden durch nicht ordnungsgemalie Lagerung
der Batterie oder durch falschen Umgang mit der
Batterie.

* Schéaden aufgrund der Nichtverwendung einer
Originalbatterie von Husqvarna.

» Schéaden, die durch die Verwendung von Nicht-
Originalersatzteilen und Zubehér von Husqgvarna,
wie Klingen und Installationsmaterial, entstanden
sind.

» Schaden am Schleifenkabel.

+  Schéaden durch nicht-autorisierte Anderungen oder
Eingriffe in das Gerat oder Netzteil.

Die Klingen und Réader sind Verschleifteile und fallen
nicht unter den Geltungsbereich dieser Garantie.

Sollten Sie eine Stérung lhres Husqvarna-Mahroboters
feststellen, setzen Sie sich bitte mit dem Husqvarna-
Kundenservice in Verbindung, um weitere Informationen
zur Lésung des Problems zu erhalten. Bitte halten Sie
die Quittung und die Seriennummer des Mahroboters
bereit, wenn Sie mit dem Husqvarna-Kundenservice
Kontakt aufnehmen.
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10 EG-Konformitatserklarung

10.1 EG-Konformitatserklarung

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Schweden, Tel.:
+46-36-146500, versichert hiermit, dass die Mahroboter
der Serien HUSQVARNA AUTOMOWER® 105 mit
Seriennummern ab 2017 Woche 39 (Jahreszahl und
Woche werden eindeutig auf dem Typenschild
angegeben, gefolgt von der Seriennummer) den
Vorschriften folgender RICHTLINIEN DES RATES
entsprechen:

« ,Maschinenrichtlinie” 2006/42/EG.

» Besondere Anforderungen fir akkubetriebene
Méahroboter EN 50636-2-107: 2015

» Elektromagnetische Felder EN 62233: 2008.

* Richtlinie zur ,Beschrankung der Verwendung
bestimmter gefahrlicher Stoffe” 2011/65/EU.
+ Es gilt die folgende Norm: EN 50581:2012

* Richtlinie ,Gerduschemissionen von zur
Verwendung im Freien vorgesehenen Geréaten und
Maschinen” 2000/14/EG. Im Kapitel Technische
Angaben auf Seite 48 finden Sie ebenfalls
Informationen zu Gerduschemissionen und
Schnittbreite.

Fir Husqvarna Automower 105 (Zertifikat
01/901/176):

Die gemeldete Stelle 0404, SMP Svensk
Maskinprovning AB, Fyrisborgsgatan 3, SE-754 50
Uppsala, Sweden hat einen Bericht zur Beurteilung
der Ubereinstimmung geméaR Anlage VI zur
RICHTLINIE DES RATES vom 8. Mai 2000 ,Gber
umweltbelastende Gerduschemissionen®
2000/14/EG veroffentlicht. Zertifikats-Nummer:
01/901/176 fur HUSQVARNA AUTOMOWER® 105

* Richtlinie ,iber Funkanlagen® 2014/53/EU.
Baumusterpriifbescheinigung wird zur Prifung an
Richtlinie 2014/53/EU ausgestellt.
Baumusterpriifbescheinigungsnummer fir
Husqvarna Automower 105 ist SC1110-17. Die
folgenden Normen werden erfillt:

+ ETSIEN 303447 V1.1.1

Elektromagnetische Vertraglichkeit:
+ ETSIEN 301 489-1 v2.2.0

+ EN 61000-6-1:2007

+ EN 61000-6-3:2007/A1:2011

Huskvarna, 15 September 2017

Jo e CE

Lars Roos
Global R&D Director, Electric category

(Bevollméachtigter Vertreter flir Husqvarna AB,
verantwortlich fir die technische Dokumentation)
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