ROBOTO VEJAPJOVES PRITAIKYMAS PRIE SODO

Zr. Naudojimo instrukeijos 6.4 ir 6.5 skyrius.

Cia pateikiami keli patarimai dél svarbiy Husqvarna Automower nustatymy.

Visi Automower nustatymai atliekami, naudojant pagrindinio meniu funkcijas.

ROBOTO VEJAPJOVES PRITAIKYMAS PRIE VEJOS DYDZIO
Vejos pjovimo rezultatai priklauso nuo pjovimo laiko.
Naudodami laikmacio funkeija, priklausomai nuo sodo
dydzio, nustatykite pjovimo laika. Jei Robotas vejapjové zole
pjauna per daznali, veja atrodys sutrypta.

Jei Robotas vejapjové Zole pjauna per retai, veja nebus
tinkamai nupjauta.

LAIKMATIS

Naudojant laikmatj, galima nustatyti dienos laika arba savaités dienas, kada
Robotas vejapjové turéty pjauti Zole. ,, Automower" nupjauna mazdaug

125 m?/ 1300 kvadratiniy pédy) per valanda ir dieng (220 AC modelis: 125 m?/
1300 kvadratiniy pédy).

Jei vejos plotas yra 1000 m?, Robotas vejapjove turi pjauti Zole vidutiniskai 14
valandy per diena.

ROBOTO VE]AP]OVES PRITAIKYMAS DARBUI
SIAURUOSE PLOTUOSE
Dél susiauréjimy sodo teritorijoje Robotui vejapjovei gali bati
sunku rasti jkrovimo stotj. Atlikdami Bandymo j vidy
(Bandymas i VIDU) funkcija, patikrinkite, ar Robotas
vejapjové randa kelia j jkrovimo stotj.
1. Bandyma atlikite siauriausioje sodo vietoje
(tarp kontaro kabeliy).
2. Padékite Robota vejapjove prie§ susiauréjima, prieking
Roboto vejapjovés dalj nukreipdami j kontaro kabelj.
3. Pasirinkite Bandymo j vidu funkcijg (Sodas - Sekti konturo
laida - Bandymas i VIDU) ir jjunkite Robota vejapjove.
4. Stebékite, ar Robotas vejapjové seka konturo kabel; isilgai
susiauréjimo.
a. Jei Robotas vejapjové pravaziuoja pro susiauréjima,
bandymas yra atliktas.
b. Jei Robotas vejapjové nepravaziuoja pro susiauréjima,
nustatykite mazesnj koridoriaus plotj (kontiras) 1

vienetu. Pakartokite bandyma, pradédami nuo 2 punkto.

KORIDORIAUS PLOTAS (KONTURAS)

Koridoriaus plo¢io (kontiiras) (Sodas - Sekti konturo laida — Koridoriaus plotis —
Koridoriaus plotis, konturo) parametras apibréZia atstuma tarp Roboto vejapjovés
kelio iki kontliro kabelio arba gido kabelio, Robotui vejapjovei vaziuojant link
jkrovimo stoties arba i§ jos. Kuo didesnis yra nustatytas Koridoriaus plotis, tuo
Robotas vejapjove gali didesniu atstumu vaZiuoti nuo kabelio. Nusta¢ius didesnj
koridoriaus plotj, yra maZesné provézy susidarymo tikimybe.

Pagrindinis meniu
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Laikmatis
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Nustatymai

Sodas - Sekti konturo laida - Bandymas i VIDU

GIDO KABELIS

Zr. Naudojimo instrukcijos 3.8 skyriy ,,Gido kabelio jdiegimas“
Jei sodo forma yra sudétinga arba yra susiauréjimy
(stauresniy viety nei 2 m), rekomenduojama jdiegti gido

kabel;.

Gido kabelis - tai papildomas kabelis, kuris i§tiesiamas nuo
ikrovimo stoties iki tolimiausios darbinio ploto vietos ar
siauru pravaziavimu. Robotas vejapjové gali sekti gido
kabelj link jkrovimo stoties arba nuo jos.
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TRUMPOJI INSTRUKCIJA
| HUSQVARNA AUTOMOWER™
230 ACX/220 AC



DARBO AUTOMOWER"
ROBOTU VEJAPJOVE PRADZIA

IKROVIMO STOTIES VIETOS PARINKIMAS IR PRIJUNGIMAS
Zr. Naudojimo instrukcijos 3.2 skyriy.

1. Ikrovimo stotis turi bati jdiegta darbinés teritorijos centre
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ant pakankamai horizontalaus pavirsiaus, prie§ jkrovimo
stotj paliekant daug laisvo ploto.

KONTURO KABELIO PRIJUNGIMAS
Zr. Naudojimo instrukcijos 3.5 skyriy.

1. Pakelkite jkrovimo stoties gaubta, jkiskite kontiiro kabelio
galus j apatines jkrovimo stoties kiaurymes ir iStraukite jas
pro vir§utines kiaurymes:

2. Prijunkite Zemos jtampos kabelj prie jkrovimo stoties ir —— _ + Desiniojo kabelio gala jkiskite j deSinigja kiauryme.
transformatoriaus. « Kairiojo kabelio gala jkigkite j kairigja kiauryme.

3. Jjunkite transformatoriaus elektros laido ki$tuka j sieninj 2. Atidarykite jungtj ir jstatykite kabelio gala j tarpelj
elektros tinklo lizda. {f jungtyje.

3. Replémis suspauskite jungt;.
4. Nupjaukite perteklinj konttro kabelj.
Pjaukite 1-2 cm vir§ jungties.
5. Sujunkite jungtj su jkrovimo stoties A raide pazymétu

AKUMULIATORIAUS lKROV' MAS IR KONTURO KABELIO KLOJIMAS kontaktiniu kai¢iu. Vél uzdékite jkrovimo stoties gaubta.
Zr. Naudojimo instrukeijos 3.3 ir 3.4 skyrius.

1. Prijunkite Automower prie jkrovimo stoties ir, kol

klojate kontiro kabelj, jkraukite akumuliatoriy.
Nustatykite pagrindinio jungiklio i§jungimo
padétj (OFF).

2. Apjuoskite kontiro kabeliu visa darbine teritorija.

AUTOMOWER™ PALEIDIMAS IR SUSTABDYMAS
Zr. Naudojimo instrukcijos 3.7, 4.3 ir 4.4 skyrius.

PALEIDIMAS

1. Atidarykite valdymo skydelio gaubta, paspausdami
sustabdymo mygtuka (STOP).

2. Nustatykite pagrindinio jungiklio jjungimo padétj (ON).
Pries pirmg karta paleidziant Robota vejapjove, butina
westi keturiy skaitmeny PIN koda. Jvedant PIN koda,
Robotas vejapjové turi buti prijungtas prie jkrovimo
stoties.

3. Uzdarykite gaubta.

SUSTABDYMAS
Paspauskite sustabdymo mygtuka (STOP).
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gaubto atidarymo rankenélé

3. Sustabdymo (STOP) mygtukas

4. Kontiiro kabelio veikimo
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