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1. AUTOMOWER® CONNECTI KASUTAMISE ALUSTAMINE @

Robotniiduki kdivitamise kohta leiate teavet kasutusjuhendi peattikist 3.10.

Automower® Connect toob robotniiduki menudsusteemi nutitelefoni, kus satteid on lihtne kaugteel vaadata ja muuta.

a. Laadige rakendus Automower® Connect alla AppStore’ist voi Google Playst.
b. Registreeruge ja maarake meiliaadress ja parool, et luua Husqvarna konto.
c. Konto kinnitamiseks jargige kinnitusmeilis olevaid juhiseid; teil on selleks aega 24 tundi.

1.1 ROBOTNIIDUKI JA MOBIILSIDESEADME SIDUMINE
Konto loomise jarel saate robotniiduki ja mobiilsidesadme siduda. Tavaline sidumine on jargmine:

NB! Robotniiduki esmakordsel kaivitamisel tuleb sidumiseks teha méned lisatoimingud. Jargige rakenduse juhiseid.

d. Logige rakenduses sisse oma Husqgvarna kontole.

e. Lubage nutitelefonis Bluetooth®-i reziim.

f. Seadke robotniiduki pealiiliti asendisse 1.

NB! Robotniiduki saab siduda kolme minuti parast. Lilitage robotniiduk valja (pealiiliti asendisse 0), kui sidumine selle aja
jooksul tehtud pole. Oodake, kuni LED-margutuli on kustunud ja seadke siis pealiiliti uuesti asendisse 1

g. Tehke rakenduses Automower® Connect valik Minu niidukid ja valige seejarel plussmark (+).

h. Valige mudel. Rakendus Automower® Connect otsib Bluetoothi abil Idhikonnas saadaolevaid robotniidukeid.
i. Valige robotniiduk.

j- Sisestage robotniiduki PIN-kood.

k. Vajutage nuppu Seo, et ihendada robotniiduk Husqvarna kontoga.

I. Pange robotniidukile nimi ja valige nupp Valmis.

1.2 KAUGJUHITAV HMI
Kaugjuhitav HMI (Bluetooth-lahithenduvus) véimaldab kiiret juurdepaasu robotniidukile ja on kasulik naiteks mobiilside
puudumise korral.

a. Tehke rakenduses valik Kaugjuhitav HMI .
b. Lilitage robotniidukis sisse Bluetoothi sidumisreziim.
« Lulitage robotniiduk valja (pealiliti asendisse 0).
* Oodake, kuni LED-margutuli on kustunud ja seadke siis pealiiliti uuesti asendisse 1.
c. Valige robotniiduk, mis siduda.
d. Sisestage robotniiduki PIN-kood.

2. UHENDUVUS JA HUSQVARNA FLEET SERVICES™

Uhenduvuse ja Husqvarna Fleet Servicesi kohta leiate teavet kasutusjuhendi peatiikist 3.9.
a. Mobiilkaugside

b. Bluetooth®-1&hiihenduvus

c. Seadme jalgimine (GPS)

d. Husqgvarna Fleet Services™

e. Husqgvarna Fleet Services™-i ja rakenduse Automower® Connecti vaheline rakenduseiihendus.

Husqvarna Fleet Services™ on pilvlahendus, mis annab seadmete ariotstarbel haldajale kdigist masinatest varske Ulevaate.

Robotniiduk seotakse seadmepargiga Automower® Connecti ning AppStore’istja Google Playst kattesaadava rakenduse
Husqvarna Fleet Services™ abil.
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Robotniiduki sidumine rakenduse Husqvarna Fleet Services™ abil e
1. Logige sisse rakendusse Husqvarna Fleet Services™ ja jargige robotniiduki sidumise kohta esitatud juhiseid.

2. Jargige eespool peatiiki 1.2 Kaugjuhitav HMI punktis b) kuni d) toodud juhiseid.
3. Valige Sétted > Automower® Connect > Algata uus sidumine ja kinnitage sidumine.

3. ETTEVALMISTUSED JA HOIATUSED

Paigaldamise kohta leiate teavet kasutusjuhendi kolmandast peattikist.

« Eemaldage murult kivid, oksad, t6driistad, manguasjad ja muud esemed, mis vdivad I6iketeri kahjustada.

» Kui robotniidukit kasutatakse avalikes kohtades, tuleb selle td6piirkond téhistada hoiatusmarkidega. Markidel peab olema
jargmine tekst: Hoiatus! Automaatne muruniiduk! Hoidke seadmest eemale! Jalgige lapsi!®.

+ Aikesetormiohu korral lahutage kdik laadimisjaama (ihendused.

4. PUHASTAMINE JA HOOLDUS

Puhastamise ja hooldamise kohta leiate teavet kasutusjuhendi viiendast peattikist.
HOIATUS! Lilitage robotniiduk valja (pealuliti asendisse 0).

ETTEVAATUST! Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki puhastamiseks kérgsurvepesurit. Arge mitte kunagi kasutage
puhastamiseks lahusteid.

4.1 PUHASTAMINE
* Puhastage laadimisjaama regulaarselt rohust, lehtedest, okstest ja muudest esemetest, mis vdivad dokkimist segada.
* Puhastage esi- ja tagarataste imbrus, samuti tagaratta klamber.
+  Kuilaadimisribad paistavad pélenud vdi maardunud, kasutage nende puhastamiseks peent liivapaberit.

1. Seadke pealiiliti asendisse 0.

2. Asetage robotniiduk kalili.

@ 3. Puhastage Idiketera ketas ja raam naiteks ndudepesuharja abil. Samal ajal veenduge, et |6ikeketas pdorleb jalakaitsme @
suhtes vabalt. Veenduge, et I6iketerad on terved ja saavad vabalt péorelda.

4.2 TERADE VAHETAMINE

1. Seadke pealiiliti asendisse 0 ja pddrake robotniiduk imber.

Pdorake liugplaati nii, et selle avad oleksid kohakuti I6iketera kruvidega.
Eemaldage 3 kruvi. Kasutage lapik- vdi ristpeakruvikeerajat.
Eemaldage terad ja kruvid ja kinnitage uued terad ja kruvid.

Veenduge, et I6iketerad saavad vabalt pdorelda.

o koD

5. LED-MARGUTULI

LED-mérgutulede kohta leiate teavet kasutusjuhendi paragrahvidest 3.11 ja 6.4—6.5.
Robotniiduki LED-margutuli naitab robotniiduki praegust olekut. Asjakohased toimingud on esitatud kasutusjuhendi peatikis
6.5.

Laadimisjaama LED-margutuli nditab laadimisjaama ja ringikaabli praegust olekut. Asjakohased toimingud on esitatud
kasutusjuhendi peatikis 6.4.

6. KASUTAMINE

Robotniiduki tddtamise kohta leiate teavet kasutusjuhendi peatukist 4 Té6tamine.

7. TORKEOTSING

Lugege kasutusjuhendi peatiikki 6 Térkeotsing, kui robotniiduk ootusparaselt ei to6ta.
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1. DARBA SAKSANA AR AUTOMOWER® CONNECT @

Lai iegttu inform&ciju par to, ka iedarbinat robotizéto zales plavéju, skatiet nodaju 3.10 lietotaja rokasgramata.
Automower® Connect nodroSina robotizéta zales plavéja izvélnes sistému viedtalruni, atvieglojot attalinatu iestatijumu
lastSanu un mainisanu.

a. Lejupieladgjiet lietotni Automower® Connect veikala AppStore vai GooglePlay.

b. Registréjieties un noradiet e-pasta adresi un paroli, lai izveidotu Husgvarna kontu.

c. Lai validétu savu kontu, 24 stundu laika izpildiet validacijas e-pasta zinojuma sniegtos noradijumus.

1.1. ROBOTIZETA ZALES PLAVEJA UN MOBILAS IERICES SAVIENOSANA PARI
Kad konts ir izveidots, varat robotizéto zales plaveju savienot part ar mobilo ierici. Parasti savienoSana parf ietver talak
noraditas darbibas.

Piezime. Kad pirmo reizi iedarbinat robotizéto zales plavéju, savienoSanai part ir javeic papildu darbibas. Izpildiet lietotné
redzamos noradijumus.

d. Piesakieties sava Husqgvarna konta lietotné.

e. ViedtalrunT iesp€jojiet Bluetooth® rezimu.

f. lestatiet robotizéta zales plavéja galveno slédzi stavoklt 1.

Piezime. Robotizétais zales plavéjs ir pieejams savienoSanai pari 3 minutes. Ja savienoSana pari $aja laika perioda nav
bijusi sekmiga, izsl€édziet robotizéto zales plavéju (galvenais slédzis, stavoklis 0). Uzgaidiet, I1dz LED indikators nodziest,
un péc tam vélreiz iestatiet galveno slédzi stavokli 1.

g. Atlasiet Mani zales plavéji lietotné Automower® Connect un péc tam atlasiet pluszimi (+).

h. Atlasiet modeli. Lietotne Automower® Connect tagad meklé pieejamos robotizétos zales plavejus neliela diapazona
(Bluetooth).

i. Atlasiet robotizéto zales plavéju.

j- levadiet robotizéta zales plavéja PIN kodu.

k. Nospiediet Savienot pari, lai robotizéto zales plavéju savienotu ar jisu Husqgvarna kontu.
|. PieSkiriet savam robotizétajam zales plavéjam nosaukumu un atlasiet Gatavs.

1.2. REMOTE HMI
Remote HMI (neliela diapazona Bluetooth savienojumi) nodroSina atru piek|uvi robotizétajam zales plavéjam, un tas ir
noderigi, pieméram, ja nav pieejami mobilie sakari.
a. Lietotné atlasiet Remote HMI.
b. Aktivizéjiet Bluetooth savieno$anas pari rezimu robotizétaja zales plaveja.
* |Izs|édziet robotizeto zales plavéju (galvenais slédzis, stavoklis 0).
» Uzgaidiet, ITdz LED indikators nodziest, un péc tam vélreiz iestatiet galveno sledzi stavoklt 1.
c. Atlasiet robotizeto zales plavéju, ar kuru izveidot savienojumu part.
d. levadiet robotizéta zales plavéja PIN kodu

2. SAVIENOJUMI UN HUSQVARNA FLEET SERVICES™

Lai iegdtu informaciju par savienojumiem un Husqvarna Fleet Services, skatiet nodalu 3.9 lietotaja rokasgramata.
a. Liela diapazona mobilo sakaru savienojumi

b. Neliela diapazona Bluetooth® savienojumi

c. leri€u izsekoSana (GPS)

d. Husqvarna Fleet Services™

e. Lietotnes saite starp Husqvarna Fleet Services™ un lietotni Automower® Connect.

Husqvarna Fleet Services™ ir makonrisinajums, kas komerciala parka vaditajam nodrosSina atjauninatu parskatu par visam
masinam. Robotizétais zales plavéjs tiek savienots part ar paréjo parku, izmantojot Automower® Connect kopa ar lietotni
Husqvarna Fleet Services™, kas ir pieejama pakalpojuma AppStore un GooglePlay.
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Lai izveidotu savienojumu pari ar robotizéto zales plavéju, kad izmantojat lietotni Q
Husqvarna Fleet Services™, veiciet talak noraditas darbibas.

1. Piesakieties lietotné Husqvarna Fleet Services™ un izpildiet noradijumus par to, ka izveidot savienojumu part ar
robotizéto zales plaveju.

2. Izpildiet darbibas no b) I1dz d) iepriek$ eso$aja sadala 1.2. Remote HMI.

3. Atlasiet lestatijumi > Automower® Connect > Uzsakt jaunu savienojuma parT izveidi un apstipriniet savienojuma part
izveidi.

3. SAGATAVOSANAS UN PIESARDZIBAS PASAKUMI

Lai iegatu informaciju par instalé$anu, skatiet 3. nodalu lietotaja rokasgramata.

» Zalaja nonemiet akmenus, zarus, darbarikus, rotallietas vai citus priekSmetus, kas var sabojat asmenus.

» Jarobotizétais zales plavéjs tiek lietots sabiedriska vieta, ap darba vietu ir jaizvieto bridinajuma zZimes. Uz zimém ir jabat
Sadam tekstam: Bridinajums! Automatiskais zales plavéjs! Netuvojieties iericei! Uzraugiet bérnus!

» Ja pastav pérkona negaisa risks, ir ieteicams atvienot visus savienojumus ar uzlades iekartu.

4. TIRISANA UN APKOPE

Lai iegatu informaciju par tiriSanu un apkopi, skatiet 5. nodalu lietotaja rokasgramata.

BRIDINAJUMS. Izslédziet robotizéto zales plavéju (galvenais slédzis, stavoklis 0).
UZMANIBU! Nekada gadijuma robotizéta zales plavéja tiriSanai neizmantojiet augstspiediena mazgataju vai pat tekosu

ddeni. TiriSanai nedrikst izmantot 8k1dinatajus.

4.1. TIRTSANA
* Regulari notiriet uzlades staciju no zales, lapam, zariniem un citiem priekSmetiem, kas var kavét novietoSanos.
*  Notiriet virsmu ap priek$&jiem un aizmugures riteniem, ka art aizmuguréja ritena skavu.
+ Jauzlades kontaktplaksnites izskatas apsviluSas vai netiras, notiriet tas ar smalku smilSpapiru.
1. Parslédziet galveno slédzi stavokli 0.
[O) 2. Novietojiet robotizéto zales plavéju uz saniem. [O)

3. Tiriet asmenu disku un 8asiju, izmantojot, pieméram, trauku mazgajamo suku. Parbaudiet, vai asmenu disks griezas brivi
attieciba pret pédu aizsargu. Parbaudiet ar1 to, vai asmeni ir pareizaja vieta un brivi grieZas.

4.2. ASMENU NOMAINA

1. Parslédziet galveno slédzi stavoklT 0 un apgriezt robotizéto zales plavéju otradi.
Pagrieziet aizsargplaksni ta, lai tas atveres atrastos preti nazu skrivém.
Izskraveéjiet tris skraves. Izmantojiet plakangala vai krustenisko skravgriezi.
Nonemiet katru asmeni un skravi un pievelciet jaunos asmenus un skrives.

ok~ o

Parliecinieties, vai asmeni griezas brivi.

5. LED INDIKATORS

Lai iegdtu informaciju par LED indikatoriem, skatiet nodaju 3.11 un 6.4—6.5 lietotaja rokasgramata.

LED indikators robotizéta zales plavéja augSdala rada pasreizéjo robotizeta zales plavéja statusu. Lai uzzinatu piemérotas
darbibas, skatiet nodalu 6.5 lietotaja rokasgramata.

LED indikators uzlades iekarta rada pasreizéjo uzlades iekartas un loka vada statusu. Lai uzzinatu piemérotas darbibas,
skatiet nodalu 6.4 lietotaja rokasgramata.

6. DARBIBA

Lai iegdtu informaciju par robotizéta zales plavéja darbibu, skatiet 4. nodalu Darbiba lietotaja rokasgramata.

7. PROBLEMU NOVERSANA

Jarobotizétais zales plavéjs nedarbojas, ka paredzéts, skatiet 6. nodaju Problému novérsana lietotaja rokasgramata.
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1. AUTOMOWER® CONNECT NAUDOJIMO PRADZIA G

Informacijg apie roboto vejapjovés paleidimag Zr. operatoriaus vadovo 3.10 skyriy.

~Automower® Connect* leidzia naudoti roboto vejapjovés meniu sistemg iSmaniajame telefone, todél patogu perzidréti ir
keisti nustatymus nuotoliniu budu.

a. ,Automower® Connect” programéle atsisiyskite i$ ,AppStore” arba ,GooglePlay*.

b. Prisiregistruokite ir nurodykite el. pasto adresg ir slaptazodj, kad sukurtuméte ,Husqvarna“ paskyra.

c. Norédami suaktyvinti paskyrg, per 24 valandas atlikite veiksmus, nurodytus patvirtinimo el. laiku atsiystose
instrukcijose.

1.1 ROBOTO VEJAPJOVES IR MOBILAUS |RENGINIO SUPORAVIMAS
Sukdrus paskyrg galima suporuoti robotg vejapjove su mobiliuoju jrenginiu. Jprastas suporavimo procesas apima Siuos
veiksmus:

Pastaba. Pirmg kartg paleidus robotg vejapjove bitina atlikti papildomus suporavimo sekos veiksmus. Vykdykite
programeléje pateikiamus nurodymus.

d. Prisijunkite prie ,Husqvarna“ paskyros programeléje.

e. Jjunkite ,Bluetooth®" rezimg iSmaniajame telefone.

f. Roboto vejapjovés Pagrindinj jungiklj perjunkite j 1 padétj.

Pastaba. Roboto vejapjovés suporavimui skirtos 3 minutés. Jeigu per §j laikotarpj pavyko sékmingai suporuoti, iSjunkite
robotg vejapjove (pagrindinj jungiklj j 0 padétj). Palaukite, kol bus iSjungta LED indikatoriaus lemputé, tada vél jjunkite
pagrindinj jungikljj 7 padet;.

g. ,2Automower® Connect" programéléje pasirinkite Mano robotai, tada pasirinkite pliuso simbolj (+).

h. Pasirinkite modelj. ,Automower® Connect* programélé ieSko netoliese esanciy pasiekiamy roboty vejapjoviy
(,Bluetooth®).

i. Pasirinkit robotg vejapjove.

j. Jveskite roboto vejapjovés PIN koda.

k. Paspauskite Suporuoti, kad prijungtuméte robotg vejapjove prie savo ,Husqvarna“ paskyros.
I. Jveskite roboto vejapjovés pavadinimg ir pasirinkite Atlikta.

1.2 NUOTOLINE HMI
Nuotoliné HMI (nedidelio atstumo ,Bluetooth” rysio) funkcija teikia sparcig prieigg prie roboto vejapjovés ir jg patogu
naudoti, kai néra mobiliojo rySio.
a. Programéléje pasirinkite Nuotoliné HMI.
b. Robote vejapjovéje suaktyvinkite ,Bluetooth” suporavimo rezima:
* |§junkite robotg vejapjove (pagrindinis jungiklis, 0 padétis).
 Palaukite, kol bus iSjungta LED indikatoriaus lemputé, tada vél jjunkite pagrindinj jungiklj j 7 padét;.
c. Pasirinkite suporuojama robotg vejapjove.
d. Jveskite roboto vejapjovés PIN koda.

2. RYSYS IR ,HUSQVARNA FLEET SERVICES™*

Informacija apie ry$j ir ,Husqvarna Fleet Services* Zr. operatoriaus vadovo 3.9 skyriuje.
a. Didelio atstumo mobilusis rySys

b. MaZzo atstumo ,Bluetooth®" rySys

o

. Jrenginio stebéjimas (GPS)

o

. ,Husqvarna Fleet Services™"

o

. Programélés rysys tarp ,Husqvarna Fleet Services™* ir ,Automower® Connect" programélés.

»Husqvarna Fleet Services™* yra debesies sprendimas, teikiantis komercinio parko vadovui atnaujinama visy jrenginiy
apzvalga. Robotas vejapjové suporuotas su likusiais jrenginiais naudojant ,Automower® Connect® ir ,Husqvarna Fleet
Services™* programéle, kurig galima atsisiysti i$ ,AppStore“ ir ,GooglePlay“.
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Norédami suporuoti su robotu vejapjove naudojant ,,Husqvarna Fleet Services™*“ programéle: @
1. Prisijunkite prie ,Husqvarna Fleet Services™" programélés ir vykdykite suporavimo su robotu vejapjove nurodymus.

2. Atlikite veiksmus nuo b) iki d), nurodytus skyriuje 1.2 Nuotoliné HMI.

3. Pasirinkite Nustatymai > Automower® Connect > Pradéti naujg suporavimg, tada patvirtinkite suporavima.

3. PASIRUOSIMAS IR |SPEJIMAI

Jrengimo informacijg Zr. operatoriaus vadovo 3 skyriuje.

» Pasalinkite akmenis, Sakas, jrankius, Zaislus ar kitus daiktus, galinCius pazeisti peilius.

» Jeigu robotas vejapjové naudojama vieSojoje vietoje, aplink darbo sritj bltina pastatyti jspéjamuosius Zenklus.
Jspéjamuosiuose Zenkluose bitina pateikti §j teksta: Jspéjimas! Robotas vejapjové! Nesiartinkite prie jrenginio!
Nepalikite vaiky be priezitros!

+ Jeiyra perkinijos tikimybé, rekomenduojame atjungti visas jkrovimo stoties jungtis.

4. VALYMAS IR PRIEZIURA

Valymo ir prieZidros informacijg Zr. operatoriaus vadovo 5 skyriuje.

|S_PI'EJIMAS. ISjunkite robotg vejapjove (pagrindinis jungiklis, 0 padétis).
DEMESIO! Niekada roboto vejapjovés neplaukite auks$to slégio plovimo jrenginiu. Niekada nevalykite tirpikliais.

4.1 VALYMAS

* Reguliariai valykite jkrovimo stotj nuo Zolés, lapuy, Sakeliy ir kity objekty, kurie gali sutrukdyti robotui prisijungti prie

jkrovimo stoties.

«  Valykite aplink priekinius ir galinius ratus, taip pat galinio rato laikiklj.

+ Jeigu jkrovimo kontaktai nudegé ar oksidavosi, nuvalykite juos, naudodami Svelny Svitrinj popieriy.
1. Pagrindinj jungiklj pasukite j 0 padét;.
2. Paverskite robotg vejapjove ant Sono.

@ 3. I8valykite pjovimo diskg ir vaziuokle pvz., indy Sepeciu. Tuo paciu patikrinkite, ar pjovimo diskas nekliina uz pédy @

apsaugos. Taip pat patikrinkite, ar peiliai nepaZzeisti ir gali laisvai suktis.

4.2 PEILIY KEITIMAS

1. Nustatykite Pagrindinj jungikljj O padétj, tada apverskite robotg vejapjove.
Pasukite slydimo plokste taip, kad jos kiaurymés sutapty su peiliy varztais.
ISsukite 3 varztus. Naudokite paprastg arba kryZzminj atsuktuva.

Nuimkite kiekvieng peilj ir varztg, tada priverzkite naujus peilius ir varztus.
Patikrinkite, ar peiliai gali laisvai suktis.

ok Dd

5. LED INDIKATORIAUS LEMPUTE

Informacijg apie LED indikatoriaus lemputes Zr, operatoriaus vadovo 3.11 ir 6.4—6.5 skyriuose.

LED indikatoriaus lemputé, esanti roboto vejapjovés virSuje, nurodo dabartine roboto vejapjovés blseng. Reikiamus
veiksmus Zr. operatoriaus vadovo 6.5 skyriuje.

LED indikatoriaus lemputé ant jkrovimo stoties nurodo dabartine jkrovimo stoties ir kontro kabelio bliseng. Reikiamus
veiksmus Zr. operatoriaus vadovo 6.4 skyriuje.

6. NAUDOJIMAS

Informacija apie roboto vejapjovés naudojimg zr. operatoriaus vadovo 4 skyriy Naudojimas.

7. GEDIMAI IR JUY SALINIMAS
Jeigu robotas vejapjove veikia netinkamai, Zr. operatoriaus vadovo 6 skyriy Gedimai ir jy Salinimas.
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1. HAYAJIO PABOTbl C AUTOMOWER® CONNECT

UHpopmayuto o npouedype 3arnycka 2a30HOKOCUIKU-poboma cm. 8 pasdesie 3.10 pykogodcmea o aKcryamayuu.
Automower® Connect No3BonseT oTkpbiIBaTb CUCTEMY MEHIO Fa30HOKOCUIIKN-pO60Ta Ha cMapTdoHe, TEM CaMbIM
ynpouias AUCTaHUMOHHbIV MPOCMOTP Y U3MEHEHUE HACTPOEK.

a. 3arpysuTte npunoxenune Automower® Connect yepes AppStore nnu GooglePlay.

b. 3apernctpmpyntechb n ykaxxute agpec 3fIeKTPOHHOM MOYTbI U Naponb AN CO34aHUs y4eTHOM 3anmcn Husqvarna.

c. [Ansa noaTeBepXAeHWst y4ETHOW 3annCK BbINMOTHUTE MHCTPYKLUKN B 3NEKTPOHHOM MUCbME C NOATBEPXKAEHMEM B TEYEHME
24 yacos.

1.1 NPUBA3KA TA3OHOKOCUNKU-POBOTA K MOEUNTBHOMY YCTPOUCTBY
[Mocne co3gaHns y4eTHOM 3anucu K BallemMy MobunbsHOMY yCTPONCTBY MOXHO NPUBA3aTh ra30HOKOCUIKY-po6oT. Kak
npaBuno, NpMBsA3Kka BbINONHAETCS cnegyowmnm obpasom:

MpumeyaHwue: Npu nepBoM 3anycke ra3oHOKOCUIKU-poboTa A4na NPUBA3KK TPeOyeTCs BbINONHUTL AONONTHUTENbHbIE
aencteusa. Cnegynte MHCTPYKUMSIM B MPUIOXKEHNN.

d. BonauTe B CBOI y4eTHY0 3anncbk Husqvarna B npunoxeHuu.

e. Bkniounte pexum Bluetooth® Ha cmapTdoHe.

f. NepeBeanTe rmMaBHbIN BbIKNO4YaTe b B NonoxeHne 1 Ha ra3oHOKocunke-poborTe.

MpumeyaHue: N@a3oHokocKka-pobOT JOCTYNHA ANS MPUBSA3KU B TeYeHne 3 MUHYT. ECnn no ncteveHun aToro BpEMeHM
NpvBsA3aTb ra30HOKOCUITKY-pOOOT TaK M HE yAanoCh, BbIKIIKOYMTE ra30HOKOCUITKY (FMaBHbINA BbIKIIOYaTe b, MONOXEHNE

0). oxanTechb, NoKa CBETOANOOHbIV MHAMKATOP HE MOracHeT, a 3aTeM CHOBa NepeBeauTe rMaBHbIW BbIKIlOYaTernb B
nosioxexHue 1.

g. Beibepute "Mou 2asoHokocurniku” B npunoxeHun Automower® Connect, a 3aTeM HaXXM1Te 3Ha4oK nntoca (+).

h. Beibepute mogens. MpunoxeHne Automower® Connect Ha4YHET UckaTb ra30HOKOCUIKM-POBOThI, AOCTYMNHbIE NO
H6ecnpoBoaHOM CBA3U KOpoTKoro Aencteus (Bluetooth).

i. BoibepuTe ra3oHOKOCUIKY-pOOOT.
j- Beegute MNH-koa rasoHokocunkm-poboTa.

@ k. Haxxmute "lpussisame’, 4yToObI NpMBSi3aTh ra30HOKOCUIIKY-pOoBOT K Ballen yyeTHow 3anucu Husqvarna. @
[. TpncBonTE ra3oHOKOCUIIKE-POBOTY MMSA U HaXXMuTe "[0moso”.

1.2 AUCTAHLUMOHHBLIX HMI
HucmanyuoHHbIt HMI (BecnpoBogHas cBsidb KOPOTKOro AencTums Bluetooth) o6ecneyvnBaeT GbicTphIn 4OCTYN K
ra3zoHOKOCUITKe-pOOOTY U MOXET UCMOMBb30BaATLCS, HANPUMEP, NPWY OTCY TCTBUM NOAKITFOYEHUS MO CETU COTOBOM CBA3MU.

a. Boibepute "JucmaHyuoHHbIU HMI” B npunoXeHun.
b. AkTnBMpyITe pexum npmesaskn no Bluetooth Ha rasoHokocunke-poboTe:
* BbikntounTe ra3oHOKOCUNKY-pOo0OT (rMaBHbIM BbIKNOYaTenb, nonoxeHue 0).

» [loxxguTtecb, NOKa CBETOANOLHbLIA UHAMKATOP HE NOracHeT, a 3aTeM CHOBa NepeBeauTe rmaBHbIW BbIKIKO4YaTe b B
nonoeHue 1.

c. BbibepuTe razoHoKoCcunKy-poboT 4ns NPUBA3KN.
d. Beeaute MNMNH-koa rasoHokocunkm-poboTa.

2. PYHKUUUN CBA3U U CUCTEMA "NAPK OBOPYOAOBAHNA HUSQVARNA™”

UHpopmayut o pyHKyusx cesasu u cucmeme “llapk obopydoesaHusi Husqvarna” cMm. e pasdesie 3.9 pykogodcmea rno
aKcnayamayuu.

a. CoToBas cBsA3b AanbHEro 4encTBus

b. BecnpoBoagHas cBA3b KOpOTKOro Aencteus Bluetooth®
c. OtcnexuBaHue yctpouncTs (GPS)

d. Mapk obopynoBaHuma Husqvarna™

e. CoBMeCTHOEe ncnosnb3oBaHue npunoxexus "Mapk obopynosanns Husqvarna™” n npunoxeHns Automower® Connect.

"Mapk o6opynoBaHus Husqvarna™” — 310 pelweHne Ha 6ase ob6nayvyHbIX TEXHONOIMIA, KOTOPOE NpefocTaBnsaeT
MeHeKepy KOMMePYECKOro napka obopynoBaHus perynsapHo o6HoBnseMbin 0630p BCEro AOCTYMNHOro o6opya0BaHus.
[a30HOKOCKIIKY-pOBOT MOXHO NPUBSA3aTh K 0OCTaNbHOMY Napky o6opyaoBaHus, ncnonb3ysa Automower® Connect BmecTe
¢ npunoxeHuem "Tlapk o6opygoBaHusa Husqvarna™”, poctynHoim B AppStore n GooglePlay.
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MpuBsi3Kka ra3oHOKOCUIKU-po6OTa K NpunoxeHuto “Mapk o6opyaoBaHna Husqvarna™”:

1. Bongute B npunoxeHune "Mapk o6opygosaHma Husqvarna™” n BbINONMHUTE MHCTPYKLMM MO NPUBA3KE ra30HOKOCUITKN-
poboTa.

2. BoinonHute waru b) - d) B pasgene "1.2 JucmaHyuoHHbIG HMI” Bbiwe.

3. Buibepute "Hacmpodlku” > "Automower® Connect” > "MIHuyuuposams co3daHue Hogol napsbl”, a 3aTemM NnoaTBEpPANTE
NpUBA3KY.

3. MOATOTOBKA U MEPbI MPEAOCTOPOXHOCTHU

UHpopmayuto o npouyedype ycmaHosKu cM. 8 pazdenie 3 pykogodcmea o aKcryamauyuu.

° Y6epV|Te C ra3oHa KaMH|1, BETKU, UHBEHTAPb, UTPYLUKU U Apyrme npeamMmeTbl, KOTOPpble MOTYT NOBPEANTb HOXN.

» EcnurasoHokocunka-poboT ncnonb3yeTcs B 00LWEeCTBEHHbIX MeCTax, TO BOKpYr paboyel 30Hbl Fra30HOKOCUITKN AOIMKHbI
ObITb yCTAHOBIEHbI MpeaynpexaatLme 3Haku. 3Haku 4OMMKHbI cogepXkaTth crieayroni TekcT: MNpegynpexaeHme!
ABTOMaTn4eckasa rasoHokocunka! He npubnmxkantechb k mawmnHe! Cnegure 3a getbmu!

+ Ecnuv oxugaetcsa rposa, pekoMeHOyeTcs OTCOeAMHNUTbL BCE COeAUHEHUA Ha 3apsaHOM CTaHLMM.

4. OYNCTKA N OBCITYXUBAHUE

UHpopmayuto o npouedype o4ucmku u obcnyxueaHusi CM. 8 pa3desie 5 pykosodcmea o 3Kcrayamayuu.

NMPEQAYNPEXOEHMUE: Buikntounte ra3oHOKOCUITKY-po60T (rnaBHbIW BbIKIHOYaTeNb, nonoxeHue 0).
BHUMAHME: 3anpewaeTcs ncnonb3oBaTb MOWMKY BbICOKOTO AaBNEHUS 419 OYUCTKM ra30HOKOCUIKN-poboTa.
KaTeropuyecku 3anpeliaetcs MCMOfb30BaTb A1 OYUCTKN paCTBOPUTENMN.

4.1 OYUCTKA

* PerynﬂpHo ouunwanTe 3apAAHYHO CTaHUMIO OT TPpaBbl, INCTbEB, BETOK U APYIrMX npeamMeToB, KOTOPbIe MOTYT
NnpenAaTCcTBOBATb CTbIKOBKE NA30HOKOCUITIKK CO CTaHUMEN.

¢ OuucTnTe 30HY BOKpPYT NEPEHMUX U 3aHMX KOJEeC, a TakXXe KPOHLUTENH 3aHEero Koneca.
» Ecnu3apsagHble WWHbI NOArOPENN U NOKPLISIUCh HANEeTOM, OYMCTUTE UX MENKOWN HaXgaudHowm Gymarom.
@ 1. NepeBeguTe rnaBHbIN BbIKO4YaTenb B nonoxexue 0. @
2. lNoBepHUTE ra3oHOKOCUNKY-pOBOT Ha BoK.

3. Ouuctute pe>|<yu.|,|/u7| ONCK U Waccu C NOMOLLbIO, HanpumMep, WeTKn Ond MbliTbA NOCyAbl. an/I 9TOM cneguTe 3a TeEM,
4YTOObI pe>|<yu.|,|/u7| anck cBobogHo BpaLllancda no OTHOLWEeHUIo K orpaxaeHuto And 3alunTbl HOT. Kpome TOro, y6e/:|,|/1Ter,
YTO HOXN HE NOBpEeXAEHbl U MOTYT cBoboHO BpalwaTbCA.

4.2 3AMEHA HOXEW

1. MNepeBeanTe rMaBHbIA BbIKNOYaTeNb B nonoxeHve 0, a 3aTeM nepeBepHUTE ra3oHOKOCUITKY-pobOT Konecamm BBEpPX.
MoBepHUTE 3aLUTHYIO NNACTUMHY TakuM 06pa3oM, YToGbl OTBEPCTUS B HEV COBMNAnu C BUHTaMu KPenneHus Hoxa.
CHuMUTe 3 BUHTA. Micnonb3yiTe Niockyto nim KpecToByo OTBEPTKY.

CHVMMUTE BCE HOXM M BUHTBI, @ 3aT€M YCTaHOBUTE HOBbIE HOXW U BUHTBI.

o oD

MpoBepbTe cBOOOAY BpaLLEHNSA HOXEN.

5. CBETOAMOOHbLIA UHOUKATOP

UHpopmayuo o ceemoduodHbix uHOUKamopax cM. 8 pazdenax 3.11 u 6.4-6.5 pykosodcmea 1o sKcrayamayuu.

CBeToAMOAHbIN MHAMKATOP B BEPXHEN YaCTU ra30HOKOCUITKU-poGOoTa NoKasbiBaeT TeKyLLee COCTOSIHUE Fra30HOKOCUITKU-
poboTa. HeobxoavMmele feiicTBUS onucaHbl B pasgene 6.5 pykoBoAcTBa no aKcniyaTauuum.

CeeTogMoaHbIN MHOUKATOP Ha 36pﬂﬂ,HOI;1 CTaHLUMM NOKa3blBaE€T TeKyLlee COCTOAHNE 3ap;|/:|,H0|7| CTaHUMN N KOHTYPHOIO
nposoga. Heobxoaumble 4eCTBUS ONUCaHbI B pasgene 6.4 pykoBoACTBa Mo aKkcnnyataunn.

6. SKCNNYATAUUA

WHdopmaumio 06 akcnnyaTaumm ra3oHOKOCUNKN-poboTa cM. B pasgene 4. Skcriiyamayusi” pykoBoacTBa no
akcnnyatauum.

7. MOUCK U YCTPAHEHUE HEUCIMPABHOCTEMN

Ecnun razoHokocunka-po6oT He paboTaeT Hagnexaiimm obpasom, cM. pasgen "6. [Touck u ycmpaHeHue
HeucnpasHocmel” pyKOBOACTBA NO 3KCnnyaTalmm..
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Automatic lawnmower!
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‘Supervise children!

Warning!
Automatic lawnmower!
Keep away from the machine!
Supervise children!
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Piisivalt polev roheline
tuli

Robotniiduk niidab muru
vdi lahkub laadimisjaa-
mast.

Nemainigi degosa zala
gaisma

Robotizétais zales plavéjs
plauj zalaju vai atstaj
uzlades iekartu.

Sviedianti zalia Sviesa
Robotas vejapjové nepjau-
na zolés arba neiSvaziuoja
i$ jkrovimo stoties.

MocTosiHHO roput
3eneHbI UHAMKaTOP
[asoHokocunka-pobot
MOACTPUraeT rasoH unm
nokvuaaeT 3apsigHyto
cTaHumto.

Piisivalt polev sinine
tuli

Robotniiduk on peatatud
voi pargitud voi otsib
laadimisjaama.

Nemainigi degosa zila
Robotizétais zales plavéjs
ir apturéts vai novietots
stavesanai vai meklé
uzlades iekartu.

Svieéianti mélyna $viesa
Robotas vejapjové pris-
tabdytas, stovi arba ieSko
ikrovimo stoties.

MocCTOSAHHO ropuT CUHUM
MHAuKaTop
[azoHokocunka-poboT
npuocTaHoBsneHa /
npunapkoBaHa unm mwet
3apsigHYI0 CTaHLMIO.

Piisivalt polev kollane
tuli
Vajutatud on nuppu STOP.

Pastavigi degosa dzeltena
gaisma
Ir nospiesta STOP poga.

Svieéianti geltona $viesa
Paspaustas STOP mygtu-
kas.

MocTosiHHO ropuT
XenTbl UHAUKaTop
Haxata kHonka STOP.

Pisivalt polev punane
tuli

Robotniiduk on térke
tottu peatunud.

Pastavigi degosa sarkana
gaisma

Robotizétais zales plavéjs ir
apstajies kladas dél.

Sviegianti raudona $viesa
Robotas vejapjové sustojo
dél klaidos.

MocTosiHHO roput
KpacHbIN MHAUKaTOP
[asoHokocunka-poboT
OoCTaHOBMNachb BCNeacTBMe
oLmnbku.

Vilkuv kollane tuli
Robotniiduk vajab PIN-
koodi.

Mirgojosa dzeltena
gaisma

Robotizétais zales plavéejs
pieprasa PIN kodu.

Mirksinti geltona Sviesa
Robotas vejapjové rei-
kalauja PIN kodo.

Mwuraet XenTbii UHAMKaTop
[a3oHokocuka-poboT
3anpawmsaet NNH-kog.

12

Piisivalt polev roheline
tuli
Hea piirderingi signaal.

Nemainigi degosa zala
gaisma

Labs ierobezojosa loka
signals.

Sviegianti zalia Sviesa
Tinkamas kontdro kabelio
signalas.

MocTosiHHO roput
3erieHbI UHAUKaTop
XopoLuunii curHan
OrpaHNYnTENBHOMO
KOHTYpa.

Vilkuv roheline tuli
Sisse on lilitatud
saastureziim.

Mirgojosa zala gaisma
Ir aktivizéts EKO rezims.

Mirksinti zalia Sviesa
Jjungtas ECO rezimas.

MwuraeT 3eneHbIn
MHAuKaTop
AktuBupoBaH KO pexum.

Vilkuv sinine tuli
llmnenud on piirderingi
viga.

Mirgojosa zila gaisma
KlGdaina ierobezojosa loka
darbiba.

Mirksintis mélynas diodas
Kontdro kabelio netinkamas
veikimas.

MwuraeT cMHUIA MHOUKaTOp
HeuncnpaBHoCTb
OrpaHNYUTENBHOTO
KOHTYypa.

Vilkuv punane tuli
limnenud on laadimis-
jaama antenni rike.

Mirgojosa sarkana gaisma
Uzlades iekartas antenas
klddaina darbiba.

Mirksinti raudona Sviesa
|krovimo stoties antenos
gedimas.

MwuraeT KpacHbIN
MHAuKaTop
HeuncnpaBHOCTb aHTEHHbI
3apsigHON CTaHLMN.

Piisivalt polev punane
tuli

Viga laadimisjaama
trikkplaadis voi laadimis-
jaama vale toide.

Pastavigi degosa sarkana
gaisma

Bojajums shémas platé

vai nepiemérota baro$ana
uzlades stacija.

Svieéianti raudona $viesa
Grandinés plokstés
gedimas arba netinkamas
maitinimo $Saltinis jkrovimo
stotyje.

MocTosiHHO roput
KpacHbI MHAUKaTOP
Owwnbka B neyaTHom
nnate U HenoaxoasaLmin
WNCTOYHUK NUTaHNSA B
3apsiAHON CTaHLUW.

Husqvarna
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