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1. POSTAVLJANJE | POVEZIVANJE STANICE ZA PUNJENJE @

Pogledajte poglavija 3.2 i 3.3 u priruéniku za rukovaoca

1. Postavite stanicu za punjenje u srediSnji polozaj u radnoj oblasti tako da ima puno otvorenog prostora ispred stanice
za punjenje i da bude na relativno horizontalnoj povrsini.

2.Povezite niskonaponski kabl napajanja sa stanicom za punjenje i napajanjem.

3. Povezite napajanje sa zidnom uti¢nicom na 100—240 V.

4. Stavite robotsku kosacicu u stanicu za punjenje da biste napunili bateriju dok se postavlja grani¢na zica. Postavite
glavni prekida¢ u polozaj 7.

2. POSTAVLJANJE GRANICNE ZICE |1 ZICE ZA VODPENJE

Pogledajte poglavije 3.4 u priru¢niku za rukovaoca

1. Postavite grani¢nu zicu tako da pravi petlju oko radne oblasti.

2.Napravite otvor na mestu gde e se kasnije povezati zica za vodenje.

3. Postavite zicu za vodenje do mesta na grani¢noj petlji gde ¢e se napraviti spoj. Izbegavajte da postavljate zicu pod
malim uglovima.

3. POVEZIVANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA VODENJE

Pogledajte poglavije 3.5 u priru¢niku za rukovaoca

1. Pri¢vrstite Zicu za vodenje u brave sa osiguraem na dnu stanice za punjenje.

2. Otvorite konektore i postavite krajeve zice u udubljenja na svakom konektoru.

3. Spojite konektore pomocu klesta.

4. Odsecite viSak grani¢ne zice. Secite od 1 do 2 cm iznad konektora.

5. Pritisnite konektore na kontaktne pinove oznacene sa L (levo) i R (desno) na stanici za punjenje. Vazno je da se desna
zica poveze sa desnim kontaktnim pinom, a leva Zica sa levim pinom.

6. Pri¢vrstite konektor na kontaktni pin oznacen sa ,Guide“ (Vodica) na stanici za punjenje.

4. POVEZIVANJE ZICE ZA VODENJE SA GRANICNOM ZICOM

Pogledajte poglavije 3.6 u priru¢niku za rukovaoca

1. Isecite grani¢nu zicu se€icama za zicu u sredini otvora koji je napravljen u koraku 2.2.
2.Povezite zicu za vodenje sa granitnom zicom pomoc¢u odgovarajucih spojnica. Potpuno spojite spojnice pomocu
papagaj klesta.

5. POKRETANJE | ZAUSTAVLJANJE

Pogledajte poglavija 4.3 i 4.4 u priru¢niku za rukovaoca

POKRETANJE

1. Otvorite poklopac pritiskanjem dugmeta STOP.

2.Postavite glavni prekidac u polozaj 7. Kada ovo radite prvi put, postupak pokretanja poc€inje kada izaberete
Cetvorocifrenu PIN Sifru izmedu ostalog.

3. Pritisnite dugme START i zatvorite poklopac.

ZAUSTAVLJANJE
Pritisnite dugme STOP.

6. PODESAVANJE ROBOTSKE KOSACICE PREMA VELICINI TRAVNJAKA

Pogledajte poglavije 6.3 u priru¢niku za rukovaoca

Rezultati koSenja zavise od vremena koSenja. Podesite vreme koSenja da odgovara basti pomocu funkcije Timer (Merenje
vremena). Vi odlu€ujete u kom trenutku tokom dana robotska kosacica treba da radi. Robotska kosacica kosi oko 43 m? na
sat. Na primer, ako va$a basta ima 300 m? trave, robotska kosacica treba da radi u proseku 7 sati na dan.

7. ODRZAVANJE

Pogledajte poglavije 8 u priru¢niku za rukovaoca

1. Glavni prekidac treba da bude u polozaju 0 tokom svih radova na kucistu robotske kosacice, kao $to je CiS¢enje ili
zamena secCiva. Redovno menjajte seCiva da biste dobili najbolje rezultate koSenja.

2.Nikad nemoijte koristiti mlaz pod pritiskom ni teku¢u vodu za CiS¢enje robotske kosacice. Nikad nemojte koristiti
rastvarace i razredivace za CiS¢enje.

3. Sve veze sa stanicom za punjenje (napajanje, grani¢ne Zice i zice za vodenje) moraju da se odvoje u slucaju rizika od
oluje sa grmljavinom.

4. Potpuno napunite bateriju na kraju sezone pre skladidtenja tokom zime.
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1. POLOZAJ | POVEZIVANJE PUNJACA @

Pogledajte poglavija 3.2 i 3.3 u korisni¢kom priru¢niku

1. Stavite punjac na srediSnju poziciju u radnom podrucju, sa dovoljno slobodnog prostora ispred punjaca i na relativho
vodoravnu povrsinu.

2. Prikljucite kabel punja¢a niskog napona na stanicu za punjenje u napajanje.

3. Prikljucite napajanje na zidnu uti¢nicu od 100 V do 240 V.

4. Stavite robotsku kosilicu na punjaca kako bi se akumulator napunio dok vi polazete grani¢nu zZicu. Postavite glavni
prekidac u polozaj 1.

2. POSTAVLJANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA NAVODENJE
Pogledajte poglavije 3.4 u korisnickom priru¢niku

1. Provedite grani¢nu Zicu pazeci da bude u obliku petlje oko radnog podrucja.

2.Napravite malen okrugli otvor na mjestu na koje ¢e Zica za vodenje kasnije biti povezana.

3. PoloZite Zicu za navodenje do toCke na grani¢noj Zici u kojoj se provodi povezivanje. Nemoijte poloziti Zicu pod o8trim
kutevima.

3. POVEZIVANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA NAVODENJE

Pogledajte poglavije 3.5 u korisniCkom prirucniku

1. PriCvrstite vodi€ za zicu kopCama za pri€vrsc¢ivanje na prorezu na donjoj strani stanice za punjenje.

2. Otvorite poveznik i polozite krajeve zice u udubljenje na svakom povezniku.

3.Pomocu klijesta pritisnite skupa poveznike.

4. Odrezite viSak grani¢ne zice. Odrezite 1 do 2 cm iznad poveznika.

5. Pritisnite konektore na kontaktne pinove s oznakom L (lijevo) i R (desno) na punjacu. Vazno je da je zica na desnoj
strani povezana s dodirnim klinom na desnoj strani, a zica na lijevoj strani s klinom na lijevoj strani.

6. Pricvrstite poveznik sa dodirnim klinom oznacenim Vodi¢ na punjacu.

4. POVEZIVANJE ZICE ZA NAVODENJE S GRANICNOM ZICOM

Pogledajte poglavije 3.6 u korisni¢kom priru¢niku

1. PrereZite grani¢nu Zicu rezatem Zice na sredini otvora koji je napravljen kod tocke 2.2.
2.PovezZite Zicu za vodenje sa grani¢nom zicom pomocu priloZenih spojnica. Pritisnite spojnice potpuno zajedno pomoc¢u
polygrip.

5. POKRETANJE | ZAUSTAVLJANJE

Pogledajte poglavija 4.3 i 4.4 u korisni¢kom priru¢niku

POKRETANJE

1. Otvorite poklopac pritiskom gumba STOP.

2. Postavite glavni prekida¢ u polozaj 1. Kada to ucinite po prvi put, slijed pokretanja ¢e se pojaviti u kojem, izmedu
ostalog, odabirete Cetveroznamenkasti PIN kod.

3. Pritisnite START tipku i zatvorite poklopac.

ZAUSTAVLJANJE

Pritisnite gumb STOP.

6. PRILAGODITE KOSILICU VELICINI VASEG TRAVNJAKA
Pogledajte poglavije 6.3 u korisnickom priru¢niku

Rezultati koSenja ovise o vremenu koSenja. Prilagodite vrijeme koSenja vaSem vrtu pomocu funkcije Timer. Vi odluCujete
tijekom kojeg dijela dana ¢e kosilica raditi. Robotska kosilica kosi povrSinu od otprilike 43 m? na sati dan. Na primjer; ako se
vas vrt sastoji od 300 m? trave, robotska bi kosilica trebala raditi prosje¢no 7 sati po danu.

7. ODRZAVANJE
Pogledajte poglavije 8 u korisnickom priru¢niku

1. Glavni prekida¢ mora biti postavljen u polozaj 0 tijekom svih radova na unutarnjim dijelovima kosilice, kao i kod radova
CiS¢enja ilizamjene nozeva. Nozeve redovito mijenjajte kako biste postigli najbolji rezultat koSnje.

2.Za CiScenje robotske kosilice nikada nemojte upotrebljavati visokotlacni uredaj za pranje, ¢ak ni teku¢u vodu iz slavine.
Za CiS¢enje nikada ne koristite otapala.

3. Potrebno je odvojiti sve veze s punjatom (napajanje, grani€na zica i zica za navodenje) u slu€aju opasnosti od udara
groma.

4. Prije zimskog skladisStenja na kraju sezone potpuno napunite bateriju.

®



___IEEEN ® N = HEEN

1. PABNOJIATAHE U CBBP3BAHE HA 3APEXOAUATA CTAHUMA

Buxxme enasu 3.2 u 3.3 8 ppkogodOcmeomo 3a orepamopa

1.MocTaBeTe 3apexgalwiara CTaHUNA Ha LeHTparnHa no3muuns B paboTHUSA y4acTbK BbpXY OTHOCUTEITHO XOpU3oHTarnHa
NOBBPXHOCT, KaTO Npe Hest UMa 40CTaTbYHO OTBOPEHO MPOCTPAHCTBO.

2.CBbpKeTe 3axpaHBalLus kaben 3a HUCKO HaNpeXeHne KbM 3apexaalliarta CTaHUNSA U efleKTpo3axpaHBaHETO.

3.CBbpKeTe enekTpo3axpaHBaHETO KbM CTEHEH KOHTaKT ¢ HanpexeHne 100 — 240 V.

4.MMocTaBeTe KocaykaTa poboT B 3apexjallaTta cTaHums, 3a Aa 3apeguTe 6atepuara, JOKATO rpaHNYHuUS
eneKkTpu4ecKkn NpOBOAHMK e NonoXeH. NocTaBeTe rmaBHMsS NpeKkbCcBaY B NonoxeHue 1.

2. PABNONATAHE HA TPAHUYHUA ENEKTPUYECKU NPOBOAHUK U
BOAELWUA NPOBOAHUK

Buxxme enasa 3.4 8 ppkog8odcmeomo 3a ornepamopa

1. lMonoxeTe rpaHNYHUSA eNeKTPU4ecKkn MPOBOAHMK Taka, Ye Aa 0popMM KOHTYP OKOMO paboTHMS y4acTbK.

2.HanpaBeTe yx0 B TOYKaTa, Kb4eTO NO-KbCHO e 6bae cBbp3aH BOAELUNAT NPOBOLHUK.

3.TpokapanTe BoAeLLMA NPOBOAHMK A0 ToYKaTa Ha rpaHNYHUSA KOHTYP, B KOATO We 6bae HanpaBeHa Bpb3kaTta. He
nocTaBsiiTe NPOBOAHMKA NOA OCTPU BIMN.

3. CBbP3BAHE HA rPAHUYHUA ENEKTPUYECKM NPOBOOAHUK U
BOAELWUA NPOBOAHUK

Buxxme enasa 3.5 8 ppkogodcmeomo 3a onepamopa

1. 3aTerHeTe BogeLLMs MPOBOAHMK B 3aKIOYBALLM 3aK0Yarnky B AOfHATa YacT Ha 3apexjallarta CTaHuums.

2.0TBOpETE KOHEKTOPUTE 1 CNOXeTe KpaunliaTta Ha NpoBOAHMLMTE B xneboBeTe Ha BCEKN KOHEKTOP.

3.TlpuTHUCHETE KOHEKTOPMUTE C KMNELLN.

4. N3pexeTe N3nuLHus rpaHnyeH enekTpudecky npoBogHuk. Otpexete oT 1 40 2 cm HaJ KOHeKTopuTe.

5.HaTtncHeTe KOHEKTOPUTE BbPXY KOHTaKTHUTE N3BOAM, 0603HadeHu ¢ L (naB) n R (aeceH), Ha 3apexjaluara cTaHuus.
BaxHO € AeCHNAT NPOBOAHUK A € CBbP3aH KbM AECHUS KOHTAKTEH U3BOJ, a NEBUAT — KbM MEBUS KOHTAKTEH U3BOS,.

6. 3akpeneTe KOHEKTOpPa KbM KOHTaKTHUA n3Bo4, MapkupaH ¢ Guide (Bogely), Ha 3apexaliaTta ctaHums.

4. CBbP3BAHE HA BOAEUWUA NPOBOAHUK KBDM rPAHUYHUA
ENEKTPUYECKU NPOBOAHUK

Buxme anasa 3.6 8 ppko8odcmeomo 3a oriepamopa

1. CpexxeTe rpaHNYHNS eNeKTPUYECKN MPOBOAHMK C KeLiy 3a MPOBOAHULM B LEHTbPa Ha YXOTO, HanpaBeHo B CTbIKa
@ 2.2. @
2.CBbpxeTe BoAeLMs NPOBOAHMK KbM FPaHUYHNS eNeKTPUYECKN NPOBOAHMK C NPUAPY>KaBaLLUTe KYNyHru.
MpUTHUCHETE HAaNBIHO KYNMYHIUTE C pa3aBUXHU KNeLlu.

5. CTAPTUPAHE U U3KJNIOYBAHE

Buxme enasu 4.3 u 4.4 8 ppbkog8oOcmeomo 3a oriepamopa

CTAPTUPAHE

1. OTBOpeTe Kanaka, kaTto HaTucHeTe 6yToHa STOP (CTOIMN).

2.MocTaBeTe rmaBHMA NpekbCcBay B nonoxexve 1. Korato npasmTe ToBa 3a MbPBW MbT, 3ano4sa LMKbN OT 4ENCTBMSA 3a
cTapTupaHe, Npu KOMTO n3bupaTe YeTUpULMPPEH NNYEH naeHTUdrKaLMOHEeH HOMepP Hape C ApYru Hewla.

3.HatucHete 6ytoHa START (CTAPT) n 3aTBOpeTE Kanaka.

CMUPAHE

HatncHete 6ytoHa CTOIT.

6. PETYJINPAHE HA KOCAYKATA POBOT CNOPEA PASMEPA HA BAUWLATA
MOPABA

Buxme anaesa 6.3 8 ppbkosodcmeomo 3a oriepamopa

PesynTtatnte OoT KOCEHETO 3aBUCAT OT BPEMETO 3a KoceHe. PerynvpanTe BpemeTo 3a KOCeHe Taka, Ye fja CbOTBETCTBa Ha
Bawata rpaguHa, kaTo usnonasarte yHkumaTa Timer (Tanmep). Bue nsbupate no Koe Bpeme Ha AeHS 4a KOCK
KocaukaTa poboT. Kocaukata po6oT kocu okono 43 m? Ha yac u geH. Hanpumep: ako BawaTa rpaguHa ce cbCTtom oT
Tpesa ¢ nnouw, 300 m?, kocaykata poboT Tpsabea aa paboTn cpeaHo 7 Yaca Ha aeH.

7. TEXHUYECKO OBCINYXBAHE

Buxme anaea 8 8 pbkogodcmeomo 3a orepamopa

1. MaBHMAT NpekbcBad TpsibBa Aa e B no3unuuns 0 npes UanoTo Bpeme Ha paboTa BbpXy LACUTO Ha KocadvkaTa poboT,
KaTo Hanpumep no4ncTBaHe UM cMsiHa Ha HoxoBe. CMeHsINTe HOXXOBETE PeAOBHO, 3a Aa Nony4vnTe Han-gobpu
pesynTaTu OT KOCEHETO.

2.3anoyncTBaHe Ha KocaykaTta-poboT He n3non3eanTe BOAOCTPYNKa Unu gopu Tedawa soga. lNpu nouncrtesaHeTo
HUKOra He n3nona3BanTe pasTBOPUTENN.

3. AKO MMa onacHOCT OT MbJIHUK, BCUYKM BPb3KM KbM 3apexjallaTta cTaHuus (3axpaHBaHe, kaben 3a opopmsiHe Ha
rpaHuua n Bogel kaben) Tpabea ga 6baaT oTKaYeHMu.

4.B kpas Ha ce3oHa npeau 3MMHOTO CbXpaHeHWe 3apefeTe HanblHO baTepusTa.
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1. PLACEMENT OF AND CONNECTING THE CHARGING STATION @
See chapters 3.2 and 3.3 in the Operator’s Manual

1. Place the charging station at a central position in the working area, with a lot of open space in front of the charging station
and on a relatively horizontal surface.

2.Connect the power supply’s low voltage cable to the charging station and the power supply.

3. Connect the power supply to a 100-240 V wall socket.

4. Place the robotic lawnmower in the charging station to charge the battery while the boundary wire is laid. Set the main
switch to position 1.

2. PLACEMENT OF THE BOUNDARY WIRE AND THE GUIDE WIRE

See chapter 3.4 in the Operator’s Manual

1. Lay the boundary wire so that it forms a loop around the working area.

2.Make an eyelet at the point where the guide wire will later be connected.

3. Run the guide wire to the point on the boundary loop where the connection will be made. Avoid laying the wire at tight
angles.

3. CONNECTING THE BOUNDARY WIRE AND THE GUIDE WIRE

See chapter 3.5 in the Operator’s Manual

1. Fasten the guide wire in snap locks at the bottom of the charging station.

2.Open the connectors and lay the wire ends in the recesses on each connector.

3. Press the connectors together using a pair of pliers.

4. Cut off any surplus boundary wire. Cut 1 to 2 cm above the connectors.

5. Press the connectors onto the contact pins, marked L (left) and R (right), on the charging station. It is important that the
right-hand wire is connected to the right-hand contact pin, and the left-hand wire to the left-hand pin.

6. Fasten the connector to the contact pin marked Guide on the charging station.

4. CONNECTING THE GUIDE WIRE TO THE BOUNDARY WIRE

See chapter 3.6 in the Operator’s Manual

1. Cut the boundary wire with a wire cutters at the centre of the eyelet that was made in step 2.2.
2.Connect the guide wire to the boundary wire using the accompanying couplers. Press the couplers completely together
with a polygrip.

5. STARTING AND STOPPING
See chapters 4.3 and 4.4 in the Operator’s Manual

STARTING

1. Open the cover by pressing the STOP button.

2. Set the main switch to position 1. When you do this for the first time, a start up sequence starts where you select a four
digit PIN code among other things.

3. Press the START button and close the cover.

STOPPING

Press the STOP button.

6. ADJUSTING THE ROBOTIC LAWNMOWER TO SUIT THE SIZE OF YOUR
LAWN

See chapter 6.3 in the Operator’s Manual

The mowing results depend on mowing time. Adjust the mowing time to suit your garden using the Timer function. You decide
what times during the day the robotic lawnmower is to work. The robotic lawnmower mows about 43 m? per hour and day. For
example; if your garden consists of 300 m? of grass, the robotic lawnmower should work on average 7 hours per day.

7. MAINTENANCE

See chapter 8 in the Operator’s Manual

1. The main switch should be in the 0 position during all work on the robotic lawnmower’s chassis, such as cleaning or
replacing the blades. Replace the blades regularly for the best mowing result.

2.Never use a high-pressure washer or even running water to clean the robotic lawnmower. Never use solvents for
cleaning.

3. All connections to the charging station (power supply, boundary and guide wire) must be disconnected if there is a risk of
a thunderstorm.

4. Fully charge the battery at the end of the season before winter storage.
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aje sta?
Glavni prekidac

St

1.

2. Stop dugme
3

4

SgeeNao

. Vod za punjenje

. LED za funkcionalnu

proveru granic¢ne Zice i

Zice za vodenje

Oznaka visine koSenja

Displej

Tastatura

Stanica za punjenje

Napajanje

0. Niskonaponski kabel

1. Grani€na Zica i zica za
vodenje*

12. Spojnice*

13. Klinovi*

14. Konektori*

15. Merni instrument

16. Vijci za priévrscivanje

*

stanice za punjenje

Nalazi se u odvojenom
kompletu za instalaciju; nije
uklju¢eno pri kupovini robotske

kosacice.

to je sto?

. Glavni prekida¢

. Stop gumb

. Traka punjaca

. LED za provjeru

funkcije grani¢nih zica i
Zica za vodenje

5. Pokazatelj visine

rezanja

6. Zaslon

7. Tipkovnica

8. Punjac

9. Napajanje

10. Niskonaponski kabel

11. Grani€na zica i zica za
navodenje*

12. Spojnice*

13. Klinovi*

14. Poveznici*

15. Mjerac

16. Cavli za osiguranje

punjaca

$
1
2
3
4

* Uklju¢eno u komplet za
montazu, ali nije uklju¢eno u
standardnu opremu koja se
dobije prilikom kupnje
robotske kosilice trave.

Koe kakBo e?

o=

1

S9N O

MaBeH npekbcBau

BytoHn CTOIN

3apexpaalla neHTa

CeeToauopn 3a

byHKUMOHanHa npoBepka

Ha rpaHNUYHNTE U

BOOELINTE enekTpmuyeckn

NpPOBOOHULM

NHavkaumsa 3a

BMCOYMHA Ha KOCEHE

Oucnnen

Knasuatypa

3apexaalla ctaHums

3axpaHBaHe

0. Kaben 3a Hucko
HanpexeHue

1. MpoBogHuWK 3a rpaHuua 1

BofeHe*

12. KynnyHru*

1

3. Konyeta*

14. KoHekTopn*

1
1
H

*

5. ¥Ypep 3a namepBaHe
6. BuHToBe 3a 3akpenBaHe
a 3apexgjallara ctaHuus

BkntovyeHu B koMnnekTa 3a
WHCTanauud, Ho He ca
BKJTHOYEHW NPU NOKYynKaTa Ha
KOCa4vkaTta pO6OT.

What is what?

. Main switch

STOP button

Charging strip

LED for function check
of the boundary and
guide wires

5. Cutting height indication
6. Display

7. Keypad

8. Charging station

9

1

1

CSINES

. Power supply
0. Low voltage cable
1. Wire for boundary and
guide*
12. Couplers*
13. Pegs*
14. Connectors*
15. Measurement gauge
16. Screws for securing the
charging station

* Included in Installation kit, not
included in the purchase of
the robotic lawnmower.
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